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C
onnections are to be m

ade w
ith the instrum

ent housing
installed in its proper location.

C
O

L
L

E
G

A
M

E
N

T
I E

L
E

T
T

R
IC

I
I collegam

enti devono essere effettuati dopo che la
custodia dello strum

ento è stata regolarm
ente m

ontata sul
pannello
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1
G

B

M
O

U
N

T
IN

G
 R

E
Q

U
IR

E
M

E
N

T
S

T
his instrum

ent is intended for perm
anent installation, for

indoor use only, in an electrical panel w
hich encloses the

rear housing, exposed term
inals and w

iring on the back.
S

elect a m
ounting location w

here there is m
inim

um
vibration and the am

bient tem
perature range betw

een 0
and 50 °C

.
T

he instrum
ent can be m

ounted on a panel up to 15 m
m

thick.
F

or outline and cutout dim
ensions refer to page IV

.
T

he surface texture of the panel m
ust be better than

6,3 µm
.

T
he instrum

ent is shipped w
ith rubber panel gasket.

T
o assure the IP

65 and N
E

M
A

 4 protection, insert the
panel gasket betw

een the instrum
ent and the panel as

show
n in fig. 1.

W
hile holding the instrum

ent against the panel proceed as
follow

s:
1)

insert the gasket in the instrum
ent case;

2)
insert the instrum

ent in the panel cutout;
3)

pushing the instrum
ent against the panel, insert the

m
ounting bracket;

4)
w

ith a screw
driver, turn the screw

s w
ith a torque

betw
een 0.3 and 0.4 N

m
.

panel
bracket

screw

F
ig. 1

gasket

screw
bracket

C
O

N
N

E
C

T
IO

N
S

A
) M

E
A

S
U

R
IN

G
 IN

P
U

T
S

N
O

T
E

: A
ny external com

ponents (like zener barriers ecc.)
connected betw

een sensor and input term
inals m

ay cause
errors in m

easurem
ent due to excessive and/or not

balanced line resistance or possible leakage currents.

T
C

 IN
P

U
T

F
ig. 2  T

H
E

R
M

O
C

O
U

P
LE

 IN
P

U
T

 W
IR

IN
G

E
xtern

al resistan
ce: 100 Ω

 m
ax, m

axim
um

 error 0,1%
 of

span.
C

o
ld

 ju
n

ctio
n

: autom
atic com

pensation from
 0 to 50 °C

.
C

o
ld

 ju
n

ctio
n

 accu
racy : 0.1 °C

/°C
In

p
u

t im
p

ed
an

ce: >
  1 M

Ω
C

alib
ratio

n
 : according to IE

C
 584-1 and D

IN
 43710 -

1977.

N
O

T
E

:
1)

D
on’t run input w

ires together w
ith pow

er cables.
2)

F
or T

C
 w

iring use proper com
pensating cable

preferable shielded.
3)

w
hen a shielded cable is used, it should be connected

at one point only.

13

+_

13

+_

S
hield

S
hield

X
K

S
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A
-1-A
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2
G

B

L
IN

E
A

R
 IN

P
U

T

F
ig. 4   m

A
, m

V
  A

N
D

 V
 IN

P
U

T
S

 W
IR

IN
G

N
O

T
E

S
:

1) D
on’t run input w

ires together w
ith pow

er cables.
2) P

ay attention to the line resistance; a high line
resistance m

ay cause m
easurem

ent errors.
3)

W
hen shielded cable is used, it should be grounded at

one side only to avoid ground loop currents.

4

R
T

D

1
3

4

R
T

D

1
3

R
T

D
 IN

P
U

T

F
ig. 3   R

T
D

 IN
P

U
T

 W
IR

IN
G

In
p

u
t circu

it: current injection (135 µ
A

).
L

in
e resistan

ce: autom
atic com

pensation up to 20 Ω
/w

ire
w

ith no  m
easurable error.

C
alib

ratio
n

: according to D
IN

 43760

N
O

T
E

S
:

1)
D

on’t run input w
ires together w

ith pow
er cables.

2)
P

ay attention to the line resistance; a high line
resistance m

ay cause m
easurem

ent errors.
3)

W
hen shielded cable is used, it should be grounded at

one side only to avoid ground loop currents.
4)

T
he resistance of the 3 w

ires m
ust be the sam

e.
In

p
u

t typ
e

1314151617181920

   0 - 60 m
V

12 - 60 m
V

   0 - 20 m
A

   4 - 20 m
A

0 -   5  V
1 -   5  V
0 - 10  V
2 - 10  V

im
p

ed
an

ce

>
 1 M

Ω

<
 5 Ω

 >
 200 kΩ

>
 400 kΩ

A
ccu

racy

0.2 %
  +

 1 digit
@

 25°C

S
hield

_ +
m

A
,

m
VorV

3 1

+_G

m
A

m
VorV
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3
G

B

T
X

 IN
P

U
T

F
ig. 5   T

X
 IN

P
U

T
 W

IR
IN

G
N

O
T

E
S

:
1) D

on’t run input w
ires together w

ith pow
er cables.

2)
W

hen shielded cable is used, it should be grounded at
one side only and possibly to the term

inal 6 of the
instrum

ent.
3) T

he im
pedance of the 20 m

A
 input, is less than 5 Ω

.
4) T

he auxiliary pow
er supply (A

U
X

) is rated:
24 V

 D
C

 (+
 10%

), 25 m
A

 m
axim

um
.

5)
T

he auxiliary pow
er supply (A

U
X

) is N
O

T
 isolated from

m
easuring input. A

 duble or reinforced isolation
betw

een instrum
ent input and pow

er line m
ust be

assured by the external transm
itter.

B
) L

O
G

IC
 IN

P
U

T
S

afety note:
1)

D
o not run logic input w

iring together w
ith pow

er
cables.

2)
U

se an external dry contact capable to sw
itch 0.5 m

A
,

5 V
 D

C
.

3)
T

he instrum
ent needs 100 m

s to recognize a contact
status variation.

4)
T

he logic inputs are N
O

T
 isolated by the m

easuring
input. A

 double or reinforced isolation betw
een logic

inputs and pow
er line m

ust be assured by the external
elem

ents.

F
ig. 6 - LO

G
IC

 IN
P

U
T

 W
IR

IN
G

T
his instrum

ent is provided w
ith 4 set points (S

P
, S

P
2,

S
P

3 and S
P

4).
T

he set point selection is possible only by logic inputs 1
and 2  (term

inals 6, 7 and 8).

Logic input 1
Logic input 2

O
p. S

et point

open (6 - 7)
open (6 - 8)

S
P

open (6 - 7)
closed (6 - 8)

S
P

2

closed (6 - 7)
open (6 - 8)

S
P

3

closed (6 - 7)
closed (6 - 8)

S
P

4

3 16 5
P

W
R

+

4-wire
transmitter

O
U

T
+

O
U

T
-

P
W

R
-

IN
 +

IN
 -

A
U

X
 +

A
U

X
 -

3 16 5
P

W
R

+

3-wire
transmitter

O
U

T
+

G
N

D

IN
 +

IN
 -

A
U

X
 +

A
U

X
 -

3 16 5

2-wire
transmitter

O
U

T
-

O
U

T
+

IN
 +

IN
 -

A
U

X
 +

A
U

X
 -

8

Log. input 2

7

Log. input 1
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S
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4
G

B

18
N

O
 - O

U
T

 4

19
N

O
 - O

U
T

 3

C
 - O

U
T

 3/4
20

O
U

T
 3

O
U

T
 4

22

O
U

T
 2

21
CN
O

IN
D

U
C

T
IV

E
 L

O
A

D
S

H
igh voltage transients m

ay occur w
hen sw

itching
inductive loads.
T

hrough the internal contacts these transients m
ay

introduce disturbances w
hich can affect the perform

ance
of the instrum

ent.
T

he internal protection (varistor) assures a correct protection
up to 0.5 A

 of inductive com
ponent.

T
he sam

e problem
 m

ay occur w
hen a sw

itch is used in
series w

ith the internal contacts as show
n in F

ig. 8.

F
ig. 8

E
X

T
E

R
N

A
L S

W
IT

C
H

 IN
 S

E
R

IE
S

 W
IT

H
 T

H
E

IN
T

E
R

N
A

L  C
O

N
T

A
C

T

In this case it is recom
m

ended to install an additional R
C

netw
ork across the external contact as show

 in F
ig. 10

T
he value of capacitor (C

) and resistor (R
) are show

n in
the follow

ing table.

A
nyw

ay the cable involved in relay output w
iring m

ust be
as far aw

ay as possible from
 input or com

m
unication

cables.

LO
A

D
(m

A
)

<
40

  m
A

<
150

m
A

<
0.5

A

C(µF
)

0.047
0.1
0.33

R(Ω
)

100
2247

P
.

(W
)

1/222

O
P

E
R

A
T

IN
G

V
O

LT
A

G
E

260 V
 A

C
260 V

 A
C

260 V
 A

C

C
) R

E
L

A
Y

 O
U

T
P

U
T

S

F
ig. 7  R

E
LA

Y
 O

U
T

P
U

T
S

  W
IR

IN
G

A
ll relay outputs are protected by varistor against  inductive

load w
ith inductive com

ponent up to 0.5 A
.

T
he contact rating of the O

U
T

 2 is 3A
/250V

 A
C

 resistive
load.
T

he contact rating of the O
U

T
 3 and 4 is 2A

/250V
 A

C
resistive load.
T

he num
ber of operations is 1 x 10

5 at specified rating.
T

he follow
ing recom

m
endations avoid serious problem

s
w

hich m
ay occur, w

hen using relay output for driving
inductive loads.

N
O

T
E

S
:

1)
T

o avoid  electrical shock, connect pow
er line at  last.

2)
F

or supply connections use N
o 16 A

W
G

 or larger w
ires

rated for at last 75 °C
.

3)
U

se copper conductors only.
4)

D
on’t run input w

ires together w
ith pow

er cables.

R
CLO

A
D

P
O

W
E

R
LIN

E

X
K

S
-m

A
-1-A

0.p65
26/04/01, 16.46
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5
G

B

V
O

L
T

A
G

E
 O

U
T

P
U

T
S

 F
O

R
 S

S
R

 D
R

IV
E

F
ig. 9   S

S
R

 D
R

IV
E

 O
U

T
P

U
T

 W
IR

IN
G

It is a tim
e proportioning output.

L
o

g
ic level 0: V

out <
 0.5 V

 D
C

.
L

o
g

ic level 1: M
axim

um
 current =

 20 m
A

.
- 14 V

 ±
 20%

 @
 20 m

A
- 24 V

 ±
 20%

 @
 1 m

A
.

N
O

T
E

: T
his output is not isolated. A

 duble or reinforced
isolation betw

een instrum
ent output and pow

er supply m
ust

be assured by the external solid state relay.

L
IN

E
A

R
 O

U
T

P
U

T
T

his instrum
ent is equipped w

ith one isolated linear output
(O

U
T

 1) program
m

able as:
- m

ain output (heating or cooling)
- secondary output (cooling)
- analog retransm

ission of the m
easured value

- analog retransm
ission of the operative set point.

F
ig. 10  m

A
 O

U
T

P
U

T
 W

IR
IN

G

O
utput type: isolated 0 - 20 or 4 - 20 m

A
 program

m
able.

M
axim

um
 load: 500 Ω

.
R

esolution:
- 0.1%

 w
hen used as control output

- 0.05 %
 w

hen used as analog retransm
ission.

+_
_ +

1617

O
U

T
 2

S
O

LID
 S

T
A

T
E

R
E

LA
Y

+_

+_

20 mA

1415

O
U

T
 1

X
K

S
-m

A
-1-A

0.p65
26/04/01, 16.46
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6
G

B

D
) P

O
W

E
R

 L
IN

E
 W

IR
IN

G

F
ig. 12 P

O
W

E
R

 LIN
E

 W
IR

IN
G

N
O

T
E

:
1)

B
efore connecting the instrum

ent to the  pow
er line, m

ake
sure that line voltage corresponds to the descrtiption on
the identification label.

2)
T

o avoid  electrical shock, connect pow
er line at  the end

of the w
iring procedure.

3)
F

or supply connections use N
o 16 A

W
G

 or larger w
ires

rated for at last 75 °C
.

4)
U

se copper conductors only.
5)

D
on’t run input w

ires together w
ith pow

er cables.
6)

F
or 24 V

 D
C

 the polarity is a do not care condition.
7)

T
he pow

er supply input is fuse protected by a sub
m

iniature fuse rated T
, 1A

, 250 V
.

W
hen fuse is dam

aged, it is advisable to verify the pow
er

supply circuit, so that it is necessary to send back the
instrum

ent to your supplier.
8)

T
he safety requirem

ents for P
erm

anently C
onnected

E
quipm

ent say:
- a sw

itch or circuit-breaker shall be included in the
building installation;
- It shall be in close proxim

ity to the equipm
ent and w

ithin
easy to reach of the operator;
- it shall be m

arked as the disconnecting device for the
equipm

ent.
N

O
T

E
: a single sw

itch or circuit-breaker can drive m
ore

than one instrum
ent.

9)
W

hen a neutral line is present, connect it to term
inal

13.

13

R (S,T)

R
 (S

,T
)

N

12

NP
O

W
E

R
 LIN

E
 100 V

 to 240 V
 A

.C
(50/60H

z)
or 24 V

 A
C

/D
C

S
E

R
IA

L
 IN

T
E

R
F

A
C

E
R

S
-485 interface allow

s to connect up to 30 devices w
ith

one rem
ote m

aster unit.

F
ig. 11 - R

S
-485 W

IR
IN

G

T
he cable length m

ust not exceed 1.5 km
 at 9600 B

A
U

D
.

It is an isolated R
S

-485 interface.
Interface type: isolated R

S
-485

P
rotocol types: M

O
D

B
U

S
, JB

U
S

, E
R

O
 polling/selecting.

B
aud rate: program

m
able from

 600 to 19200 B
A

U
D

.
B

yte form
at: 7 or 8 bit program

m
able.

P
arity: even, odd or none program

m
able.

S
top bit: one.

A
ddress:

-
from

 1 to 95 for E
R

O
 protocol

-
from

 1 to 255 for all the other protocols
O

utput voltage levels: according to E
IA

 standard.

N
O

T
E

:
T

he follow
ing report describes the signal sense of

the voltage appearing  across  the  interconnection
cable  as defined by E

IA
 for R

S
-485.

a) T
he ” A

 ” term
inal  of the generator shall be

negative w
ith respect to the ” B

 ” term
inal for a

binary 1 (M
A

R
K

 or O
F

F
) state.

b) T
he ” A

 ” term
inal  of the generator shall be

positive w
ith respect  to  the ” B

 ” term
inal for

a  binary  0 (S
P

A
C

E
 or O

N
).

109
C

O
M

M
O

N

11

B
'/B

B
/B

'

A
/A

'
A

'/A
MASTER

INSTRUMENT

X
K

S
-m

A
-1-A

0.p65
26/04/01, 16.46
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7
G

B

A

A

B

P
R

E
L

IM
IN

A
R

Y
 H

A
R

D
W

A
R

E
 S

E
T

T
IN

G
S

H
o

w
 to

 rem
o

ve th
e in

stru
m

en
t fro

m
 its case

1) S
w

itch off the instrum
ent.

2) P
ush gently the lock A

 on the right.

3)
W

hile the lock A
 is m

aintained out, slide out the right
side of the instrum

ent.

4) P
ush gently the lock B

 on the left.
5)

W
hile the lock B

 is m
aintained out, slide out the

instrum
ent.

IN
P

U
T

 T
Y

P
E

 S
E

L
E

C
T

IO
N

1) R
em

ove the instrum
ent from

 its case.
2) It is necessary to set J1 according to the desired input type
as show

n in the follow
ing figure.

IN
P

U
T

J1

T
Y

P
E

1-2
3-4

5-6
7-8

9-10

T
C

-R
T

D
open

close
open

open
open

60 m
V

open
close

open
open

open

5 V
close

open
close

open
open

10 V
open

open
close

open
open

20 m
A

open
open

open
close

close

N
O

T
E

 : the not used jum
per can be positioned on pin 7-9.

F
ig. 13 J1

   1    3   5   7    9

    2   4   6   8  10

X
K

S
-m

A
-1-A

0.p65
26/04/01, 16.46
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8
G

B

O
P

E
N

 IN
P

U
T

 C
IR

C
U

IT
O

P
E

N
 IN

P
U

T
 C

IR
C

U
IT

O
P

E
N

 IN
P

U
T

 C
IR

C
U

IT
O

P
E

N
 IN

P
U

T
 C

IR
C

U
IT

O
P

E
N

 IN
P

U
T

 C
IR

C
U

IT
T

his instrum
ent is able to identify the open circuit for T

C
and R

T
D

 inputs.
T

he open input circuit condition for R
T

D
 input is show

n by
an "overrange" indication.
F

or T
C

 input, it is possible to select overrange indication
(standard) or underrange indication setting the C

H
102 and

S
H

102 according to the follow
ing table:

O
verrange (S

T
D

)
C

H
2 =

 close
S

H
2 =

 open
U

nderrange
C

H
2 =

 open
S

H
2 =

 close

B
oth pads are located on the soldering side of the C

P
U

card

F
ig. 14

S
E

L
E

C
T

IO
N

 O
F

 T
H

E
 O

U
T

P
U

T
 2 T

Y
P

E
F

or the output 2 it is possible, by J303, to select the
contact  used (N

.O
. =

 1-2 (S
T

D
) or N

.C
 =

 2-3) as show
n

below
:

F
ig. 15

G
E

N
E

R
A

L
 N

O
T

E
S

 fo
r co

n
fig

u
ratio

n
.

G
E

N
E

R
A

L
 N

O
T

E
S

 fo
r co

n
fig

u
ratio

n
.

G
E

N
E

R
A

L
 N

O
T

E
S

 fo
r co

n
fig

u
ratio

n
.

G
E

N
E

R
A

L
 N

O
T

E
S

 fo
r co

n
fig

u
ratio

n
.

G
E

N
E

R
A

L
 N

O
T

E
S

 fo
r co

n
fig

u
ratio

n
.

F
U

N
C

 =
this w

ill m
em

orize the new
 value of the

selected param
eter and go to the next

param
eter (increasing order).

M
A

N
   =

this w
ill scroll back the param

eters w
ithout

m
em

orization of the new
 value.

�
        =

this w
ill increase the value of the selected

param
eter

�
        =

this w
ill decrease the value of the selected

param
eter.

S
H

2
C

H
2

3
21

J303

X
K

S
-m

A
-1-A

0.p65
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9
G

B

b) B
y the  �

 or �
�key it is possible to select betw

een:

=
 (m

onitor) this selection allow
s to m

onitor
but not to m

odify the value of all
configuration

param
eters.

=
(m

odify) this selection allow
s to m

onitor
and to m

odify the value
of all

configuration param
eters.

c) P
ush the F

U
N

C
 pushbutton.

N
O

T
E

S
:

1)
D

uring m
onitor m

ode, the instrum
ent continues to

operate as in run tim
e m

ode and if no push-button is
depressed for m

ore than 10 s (or 30 s according to
P

39 [tim
e out selection"]), the instrum

ent returns
autom

atically to the norm
al display m

ode.
2)

W
hen m

odify m
ode is started, the instrum

ent stops the
control and:
-

sets control outputs to O
F

F
;

-
sets alarm

s in no alarm
 condition;

-
disables the serial link;

-
the linear output is forced to 0 (also for 4-20 m

A
output)

3) If the configuration group is protected by security code
the display w

ill show
:

B
y �

 and �
 keys enter a value equal to the security

code set for the configuration m
ode or the passe-

partout code (see appendix A
.3).

N
o

te: the m
aster key allow

s to enter in m
odify

configuration param
eters m

ode either if any other
configuration security code is set or if the configuration
param

eters are alw
ays protected (P

55 =
 1).

W
hen it is desired to exit from

 configuration m
odify m

ode
proceed as follow

s:
a) P

ush "F
U

N
C

" or "M
A

N
" push-button m

ore tim
es until

the "C
.E

nd" param
eter is displayed.

b) P
ushing ”�

” or “�
” push-button select the "Y

E
S

"
indication.

IN
S

T
R

U
M

E
N

T
 C

O
N

F
IG

U
R

A
T

IO
N

R
u

n
 tim

e an
d

 co
n

fig
u

ratio
n

 m
o

d
es

W
hen the instrum

ent is in run tim
e m

ode and no
m

odification param
eter is in progress, the m

easured
variable is show

n on the upper display, w
hile the set point

is show
n on the low

er display (w
e define this condition

"norm
al display m

ode").

G
en

eral n
o

te ab
o

u
t g

rap
h

ic sym
b

o
ls u

sed
 fo

r
m

n
em

o
n

ic co
d

e visu
alizatio

n
.

T
he instrum

ent displays som
e characters w

ith special
sym

bols.
T

he follow
ing table show

s the correspondence betw
een

the sym
bols and the characters.

sym
bol

character

"
"

k

"
"

W

"
"

m

"
"

Z

"
"

V

"
"

J

C
O

N
F

IG
U

R
A

T
IO

N
 P

R
O

C
E

D
U

R
E

A
t pow

er up, the instrum
ent starts in the sam

e m
ode

(configuration or run tim
e) it w

as prior to the pow
er O

F
F

.

W
hen it is desired to go from

 run-tim
e m

ode to
configuration m

ode proceed as follow
s:

a) keep depressed the F
U

N
C

 pusbutton and push the
M

A
N

 pushbutton. M
aintain the pressure on both

pushbuttons for m
ore than 4 seconds, the upper

display w
ill show

:

T
he sam

e indication w
ill be show

n w
hen the instrum

ent
starts in configuration m

ode.

X
K

S
-m

A
-1-A

0.p65
26/04/01, 16.46
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10
G

B

c) P
ush “F

U
N

C
” push-button. T

he instrum
ent ends the

configuration m
odify m

ode, preform
s an autom

atic
reset and restarts in the run tim

e m
ode.

P
u

sh
b

u
tto

n
 fu

n
ctio

n
 d

u
rin

g
 co

n
fig

u
ratio

n
 m

o
d

e
F

U
N

C
 =

T
his w

ill m
em

orize the new
 value of the

selected param
eter and go to the next

param
eter (increasing order).

M
A

N
   =

T
his w

ill scroll back the param
eters w

ithout
m

em
orization of the new

 value.
�

        =
T

his w
ill increase the value of the selected

param
eter

�
        =

T
his w

ill decrease the value of the selected
param

eter.

C
O

N
F

IG
U

R
A

T
IO

N
 P

A
R

A
M

E
T

E
R

S
N

o
tes:

1)
In the follow

ing pages w
e w

ill describe all the
param

eters of the instrum
ent but the instrum

ent  w
ill

show
 only the param

eters related w
ith the specific

hardw
are and in accordance w

ith the specific
instrum

ent configuration (i.e. setting O
U

T
 3 (P

12) =
nonE

, (not used), all the param
eters related w

ith this
output w

ill not be displayed).
2)

D
uring configuration m

ode, the low
er display show

s
the m

nem
onic code of the selected param

eter w
hile

the upper display show
s the value or the status

assigned to the selected param
eter.

d
F

.C
n

 = L
o

ad
 d

efau
lt co

n
fig

u
ratio

n
 d

ata
N

ot available in m
onitor m

ode
O

F
F

=
 N

o default data loading
tb.1

=
 Load table 1 default data loading (european)

tb.2
=

 Load table 2 default data loading (am
erican)

F
or m

ore details see appendix A
.

S
E

r1 = S
erial in

terface p
ro

to
co

l
S

E
r1 = S

erial in
terface p

ro
to

co
l

S
E

r1 = S
erial in

terface p
ro

to
co

l
S

E
r1 = S

erial in
terface p

ro
to

co
l

S
E

r1 = S
erial in

terface p
ro

to
co

l
O

F
F

=
 N

o serial interface
E

ro
=

 P
olling/selecting E

R
O

ñbU
S

=
 M

odbus
jbU

S
=

 Jbus

S
E

r2 = S
erial lin

k d
evice ad

d
ress

S
E

r2 = S
erial lin

k d
evice ad

d
ress

S
E

r2 = S
erial lin

k d
evice ad

d
ress

S
E

r2 = S
erial lin

k d
evice ad

d
ress

S
E

r2 = S
erial lin

k d
evice ad

d
ress

N
ot available w

hen S
E

r1 =
 O

F
F

F
rom

 1 to 95 for E
R

O
 protocol

F
rom

 1 to 255 for all the other protocols
N

O
T

E
N

O
T

E
N

O
T

E
N

O
T

E
N

O
T

E
: the electrical characteristic of the R

S
 485 serial

interface allow
s the connection of 31 devices m

axim
um

.

S
E

r3 = B
au

d
 rate fo

r serial lin
k

S
E

r3 = B
au

d
 rate fo

r serial lin
k

S
E

r3 = B
au

d
 rate fo

r serial lin
k

S
E

r3 = B
au

d
 rate fo

r serial lin
k

S
E

r3 = B
au

d
 rate fo

r serial lin
k

N
ot available w

hen S
E

r1 =
 O

F
F

F
rom

 600 to 19200 baud.
N

O
T

E
N

O
T

E
N

O
T

E
N

O
T

E
N

O
T

E
: 19200 baud is show

n on display as 19.20.
S

E
r4 = B

yte fo
rm

at fo
r serial lin

k
S

E
r4 = B

yte fo
rm

at fo
r serial lin

k
S

E
r4 = B

yte fo
rm

at fo
r serial lin

k
S

E
r4 = B

yte fo
rm

at fo
r serial lin

k
S

E
r4 = B

yte fo
rm

at fo
r serial lin

k
N

ot available w
hen S

E
r1 =

 O
F

F
7E

 =
 7 bits +

 even parity (F
or E

R
O

 protocol only)
7O

 =
 7 bits +

 odd parity (F
or E

R
O

 protocol only)
8E

 =
 8 bits +

 even parity
8O

 =
 8 bits +

 odd parity
8   =

 8 bits w
ithout parity

P
1 - In

p
u

t typ
e an

d
 stan

d
ard

 ran
g

e
P

1 - In
p

u
t typ

e an
d

 stan
d

ard
 ran

g
e

P
1 - In

p
u

t typ
e an

d
 stan

d
ard

 ran
g

e
P

1 - In
p

u
t typ

e an
d

 stan
d

ard
 ran

g
e

P
1 - In

p
u

t typ
e an

d
 stan

d
ard

 ran
g

e
0

=
 T

C
 type

L
range

0
/

+
400.0 °C

1
=

 T
C

 type
L

range
0

/
+

900 °C
2

=
 T

C
 type

J
range

-100.0
/

+
400.0 °C

3
=

 T
C

 type
J

range
-100

/
+

1000 °C
4

=
 T

C
 type

K
range

-100.0
/

+
400.0 °C

5
=

 T
C

 type
K

range
-100

/
+

1370 °C
6

=
 T

C
 type

T
range

-199.9
/

+
400.0 °C

7
=

 T
C

 type
N

range
-100

/
+

1400 °C
8

=
 T

C
 type

R
range

0
/

+
1760 °C

9
=

 T
C

 type
S

range
0

/
+

1760 °C
10

=
 R

T
D

 type
P

t 100
range

-199.9
/

+
400.0 °C

11
=

 R
T

D
 type

P
t 100

range
 -200

/
+

800 °C
12

=
 m

V
Linear

range
0

/
60 m

V
13

=
 m

V
Linear

range
12

/
60 m

V
14

=
 m

A
Linear

range
0

/
20 m

A
15

=
 m

A
Linear

range
4

/
20 m

A
16

=
 V

Linear
range

0
/

5 V
17

=
 V

Linear
range

1
/

5 V
18

=
 V

Linear
range

0
/

10 V
19

=
 V

Linear
range

2
/

10 V
20

=
 T

C
 type

L
range

0
/

+
1650 °F

21
=

 T
C

 type
J

range
-150

/
+

1830 °F
22

=
 T

C
 type

K
range

-150
/

+
2500 °F

23
=

 T
C

 type
T

range
-330

/
+

750 °F

X
K

S
-m

A
-1-A

0.p65
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11
G

B

N
O

T
E

N
O

T
E

N
O

T
E

N
O

T
E

N
O

T
E

: the m
inim

um
 input span (S

 =
 P

4 - P
3), in absolute

value, should be set as follow
s:

- F
or linear inputs,  S

 >
 100 units.

- F
or T

C
 input w

ith °C
 readout, S

 >
 300 °C

.
- F

or T
C

 input w
ith °F

 readout, S
 >

 550 °F
.

- F
or R

T
D

 input w
ith °C

 readout,  S
 >

 100 °C
.

- F
or R

T
D

 input w
ith °F

 readout,  S
 >

 200 °F
.

P
5 = O

u
tp

u
t 1 fu

n
ctio

n
P

5 = O
u

tp
u

t 1 fu
n

ctio
n

P
5 = O

u
tp

u
t 1 fu

n
ctio

n
P

5 = O
u

tp
u

t 1 fu
n

ctio
n

P
5 = O

u
tp

u
t 1 fu

n
ctio

n
rE

v
=

 O
ut 1 used as control output w

ith reverse action
(heating).

dIr
=

 O
ut 1 used as control output w

ith direct action
(cooling).

P
v.rt

=
 O

ut 1 retransm
its the process variable.

S
P

.rt
=

 O
ut 1 retransm

its the operative set point.

P
6 = O

u
tp

u
t 1 typ

e
P

6 = O
u

tp
u

t 1 typ
e

P
6 = O

u
tp

u
t 1 typ

e
P

6 = O
u

tp
u

t 1 typ
e

P
6 = O

u
tp

u
t 1 typ

e
0-20 =

 output 1 type 0 - 20 m
A

4-20 =
 output 1 type 4 - 20 m

A

P
7 = R

etran
sm

issio
n

 - In
itial scale valu

e
P

7 = R
etran

sm
issio

n
 - In

itial scale valu
e

P
7 = R

etran
sm

issio
n

 - In
itial scale valu

e
P

7 = R
etran

sm
issio

n
 - In

itial scale valu
e

P
7 = R

etran
sm

issio
n

 - In
itial scale valu

e
P

7 is available only w
hen P

5 =
 P

v.rt or S
P

.rt.
R

ange: from
 -1999 to 4000.

P
8 = R

etran
sm

issio
n

 - F
u

ll scale valu
e

P
8 = R

etran
sm

issio
n

 - F
u

ll scale valu
e

P
8 = R

etran
sm

issio
n

 - F
u

ll scale valu
e

P
8 = R

etran
sm

issio
n

 - F
u

ll scale valu
e

P
8 = R

etran
sm

issio
n

 - F
u

ll scale valu
e

P
8 is available only w

hen P
5 =

 P
v.rt or S

P
.rt.

R
ange: from

 -1999 to 4000.

P
9 = O

u
tp

u
t 2 fu

n
ctio

n
.

P
9 = O

u
tp

u
t 2 fu

n
ctio

n
.

P
9 = O

u
tp

u
t 2 fu

n
ctio

n
.

P
9 = O

u
tp

u
t 2 fu

n
ctio

n
.

P
9 = O

u
tp

u
t 2 fu

n
ctio

n
.

nonE
=

output not used.
rE

v
=

O
ut 2 is used as control output w

ith reverse
action (heating).

24
=

 T
C

 type
N

range
-150

/
+

2550 °F
25

=
 T

C
 type

R
range

0
/

+
3200 °F

26
=

 T
C

 type
S

range
0

/
+

3200 °F
27

=
 R

T
D

 type
P

t 100
range

-199.9
/

+
400.0 °F

28
=

 R
T

D
 type

P
t 100

range
-330

/
+

1470 °F
N

O
T

E
N

O
T

E
N

O
T

E
N

O
T

E
N

O
T

E
: selecting P

1 =
 0, 2, 4, 6, 10 or 27, the instrum

ent
set autom

atically P
44 =

 P
45 =

 F
Ltr.  F

or all the rem
aining

ranges it w
ill set P

44 =
 P

45 =
 nO

F
L.

P
2 = D

ecim
al p

o
in

t p
o

sitio
n

P
2 = D

ecim
al p

o
in

t p
o

sitio
n

P
2 = D

ecim
al p

o
in

t p
o

sitio
n

P
2 = D

ecim
al p

o
in

t p
o

sitio
n

P
2 = D

ecim
al p

o
in

t p
o

sitio
n

T
his param

eter is available only w
hen a linear input is

selected (P
1 =

 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18 or 19).
----.

 =
 N

o decim
al figure.

---.-
 =

 O
ne  decim

al figure.
--.--

 =
 T

w
o decim

al figures.
-.---

 =
 T

hree decim
al  figures.

P
3 = In

itial scale valu
e

F
or linear inputs it is program

m
able from

 -1999 to 4000.
F

or T
C

 and R
T

D
 input it is program

m
able w

ithin the input
range.
N

o
tes:

1) W
hen this param

eter is m
odified, rL param

eter w
ill be

re-aligned to it.
2) If a linear input is selected, the value of this param

eter
can be greater than P

4 in order to get a reverse
readout.

P
4 = F

u
ll scale valu

e
P

4 = F
u

ll scale valu
e

P
4 = F

u
ll scale valu

e
P

4 = F
u

ll scale valu
e

P
4 = F

u
ll scale valu

e
F

or linear inputs it is program
m

able from
 -1999 to 4000.

F
or T

C
 and R

T
D

 inputs, it is program
m

able w
ithin the

input range.
N

o
tes:

1) W
hen this param

eter is m
odified, rH

 param
eter w

ill be
re-aligned to it.

2) If a linear input is selected, the value of this param
eter

can be sm
aller than P

3 in order to get a reverse
readout.

T
he initial and full scale values determ

ine the input span
w

hich is used by the P
ID

 algorithm
, the S

M
A

R
T

 and the
alarm

 functions.

      R
E

V
E

R
S

E
 A

C
T

IO
N

D
IR

E
C

T
 A

C
T

IO
N

t

Input

t

O
utput

t

Input

t

O
utput

X
K

S
-m

A
-1-A

0.p65
26/04/01, 16.46
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A
L2.P

=
it is used as A

larm
 2 output and the alarm

 2 is
program

m
ed as process alarm

.
A

L2.b
=

it is used as A
larm

 2 output and the alarm
 2 is

program
m

ed as band alarm
.

A
L2.d =

it is used as A
larm

 2 output and the alarm
 2 is

program
m

ed as deviation alarm
.

N
O

T
E

N
O

T
E

N
O

T
E

N
O

T
E

N
O

T
E

:
S

etting P
12 =

 rE
v, the "out 3 cycle tim

e" (C
y3) w

ill be
forced to 15 seconds
S

etting P
12 =

 dir, the "out 3 cycle tim
e" (C

y3) w
ill be

forced to:
10 seconds  w

hen P
25 =

 A
Ir

4 seconds w
hen P

25 =
 O

IL
2 seconds w

hen P
25 =

 H
2O

N
O

T
E

S
 to

 P
5, P

9 an
d

 P
12 relatio

n
.

N
O

T
E

S
 to

 P
5, P

9 an
d

 P
12 relatio

n
.

N
O

T
E

S
 to

 P
5, P

9 an
d

 P
12 relatio

n
.

N
O

T
E

S
 to

 P
5, P

9 an
d

 P
12 relatio

n
.

N
O

T
E

S
 to

 P
5, P

9 an
d

 P
12 relatio

n
.

1)
O

nly 1 of the 3 outputs can be configured as "rE
v".

2)
O

nly 1 of the 3 outputs can be configured as "dir".
3)

W
hen none of the 3 outputs is configured as control

output the instrum
ent w

ill operate as a standard
indicator.

P
13 = A

larm
 2 o

p
eratin

g
 m

o
d

e
P

13 = A
larm

 2 o
p

eratin
g

 m
o

d
e

P
13 = A

larm
 2 o

p
eratin

g
 m

o
d

e
P

13 = A
larm

 2 o
p

eratin
g

 m
o

d
e

P
13 = A

larm
 2 o

p
eratin

g
 m

o
d

e
A

vailable only w
hen P

12 =
 A

L2.P
, A

L2.b or A
L2.d.

H
.A

. =
H

igh alarm
 (outside for band alarm

) w
ith

autom
atic reset.

L.A
. =

Low
 alarm

 (inside for band alarm
) w

ith autom
atic

reset.
H

.L. =
H

igh alarm
 (outside for band alarm

) w
ith m

anual
reset(latched).

L.L. =
Low

 alarm
 (inside for band alarm

) w
ith m

anual
reset(latched).

P
14 = O

u
tp

u
t 4 fu

n
ctio

n
P

14 = O
u

tp
u

t 4 fu
n

ctio
n

P
14 = O

u
tp

u
t 4 fu

n
ctio

n
P

14 = O
u

tp
u

t 4 fu
n

ctio
n

P
14 = O

u
tp

u
t 4 fu

n
ctio

n
nonE

=
output not used.

A
L3.P

=
it is used as A

larm
 3 output and the alarm

 3 is
program

m
ed as process alarm

.
A

L3.b
=

it is used as A
larm

 3 output and the alarm
 3 is

program
m

ed as band alarm
.

A
L3.d =

it is used as A
larm

 3 output and the alarm
 3 is

program
m

ed as deviation alarm
.

N
O

T
E

: T
he alarm

 3 and the "Loop break alarm
" are in O

R
condition on the sam

e output (O
U

T
 4).

dir
=

O
ut 2 is used as control output w

ith direct
action (cooling).

A
L1.P

=
it is used as A

larm
 1 output and the alarm

 1 is
program

m
ed as process alarm

.
A

L1.b
=

it is used as A
larm

 1 output and the alarm
 1 is

program
m

ed as band alarm
.

A
L1.d =

it is used as A
larm

 1 output and the alarm
 1 is

program
m

ed as deviation alarm
.

N
O

T
E

S
N

O
T

E
S

N
O

T
E

S
N

O
T

E
S

N
O

T
E

S
:

S
etting P

9 =
 rE

v, the "out 2cycle tim
e" (C

y2) w
ill be forced

to:
15 seconds  w

hen P
10 =

 rE
L

4 seconds w
hen P

10 =
 S

S
r

S
etting P

9 =
 dir, the "out 2cycle tim

e" (C
y2) w

ill be forced
to:

10 seconds  w
hen P

25 =
 A

Ir
4 seconds w

hen P
25 =

 O
IL

2 seconds w
hen P

25 =
 H

2O

P
10 = O

u
tp

u
t 2 typ

e
P

10 = O
u

tp
u

t 2 typ
e

P
10 = O

u
tp

u
t 2 typ

e
P

10 = O
u

tp
u

t 2 typ
e

P
10 = O

u
tp

u
t 2 typ

e
T

his param
eter is skipped w

hen P
9=

nonE
.

rE
L =

 R
elay

S
S

r =
 S

S
R

N
O

T
E

S
N

O
T

E
S

N
O

T
E

S
N

O
T

E
S

N
O

T
E

S
:

W
hen P

9=
rE

v and P
10 =

 rE
L, the "out 2cycle tim

e" (C
y2)

w
ill be forced to 15 seconds

W
hen P

9=
rE

v and P
10 =

 S
S

r, the "out 2cycle tim
e" (C

y2)
w

ill be forced to 4 seconds

P
11 = A

larm
 1 o

p
eratin

g
 m

o
d

e
P

11 = A
larm

 1 o
p

eratin
g

 m
o

d
e

P
11 = A

larm
 1 o

p
eratin

g
 m

o
d

e
P

11 = A
larm

 1 o
p

eratin
g

 m
o

d
e

P
11 = A

larm
 1 o

p
eratin

g
 m

o
d

e
A

vailable only w
hen P

9 =
 A

L1.P
, A

L1,b or A
L1.d.

H
.A

. =
H

igh alarm
 (outside for band alarm

) w
ith

autom
atic reset.

L.A
. =

 Low
 alarm

 (inside for band alarm
) w

ith autom
atic

reset.
H

.L. =
 H

igh alarm
 (outside for band alarm

) w
ith m

anual
reset (latched).

L.L. =
 Low

 alarm
 (inside for band alarm

) w
ith m

anual
reset(latched).

P
12 = O

u
tp

u
t 3 fu

n
ctio

n
P

12 = O
u

tp
u

t 3 fu
n

ctio
n

P
12 = O

u
tp

u
t 3 fu

n
ctio

n
P

12 = O
u

tp
u

t 3 fu
n

ctio
n

P
12 = O

u
tp

u
t 3 fu

n
ctio

n
nonE

=
output not used.

rE
v

=
O

ut 3 is used as control output w
ith reverse

action (heating).
dir

=
O

ut 3 is used as control output w
ith direct

action (cooling).

X
K

S
-m

A
-1-A

0.p65
26/04/01, 16.46
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P
20 = S

ecu
rity co

d
e fo

r ru
n

 tim
e p

aram
eters

P
20 = S

ecu
rity co

d
e fo

r ru
n

 tim
e p

aram
eters

P
20 = S

ecu
rity co

d
e fo

r ru
n

 tim
e p

aram
eters

P
20 = S

ecu
rity co

d
e fo

r ru
n

 tim
e p

aram
eters

P
20 = S

ecu
rity co

d
e fo

r ru
n

 tim
e p

aram
eters

0 =
N

o param
eter protection. T

he device is alw
ays in

unlock condition and all param
eters can be m

odified.
1 =

T
he device is alw

ays in lock condition and no one of
the param

eters (exception m
ade for set points S

P
,

S
P

2, S
P

3, S
P

4 and alarm
 m

anual reset) can be
m

odified (for S
M

A
R

T
 status see P

35 param
eter).

F
rom

 2 to 4999 =
 T

his com
bination num

ber is a secret
value to be used, in run tim

e (see nnn param
eter) to

put device in lock/unlock condition.
F

or the four set points and m
anual reset of the alarm

s,
the lock/unlock condition has no effect (for S

M
A

R
T

status see P
35).

F
rom

 5000 to 9999 =
 T

his com
bination num

ber is a secret
value to be used, in run tim

e (see nnn param
eter) to

put device in lock/unlock condition.
F

or the four set points, A
L1, A

L2, A
L3 and m

anual
reset of the alarm

s, the lock/unlock condition has no
effect (for S

M
A

R
T

 status see P
35).

N
O

T
E

:w
hen safety lock is selected, the secret value can

not be displayed again and the display w
ill show

 0, 1,
S

F
t.A

 (w
hen P

20 is encom
passed betw

een 2 and
4999) or S

F
t.b  (w

hen P
20 is encom

passed betw
een

5000 and 9999).

P
21 = P

o
w

er o
u

tp
u

t o
f th

e m
ain

 co
n

tro
l o

u
tp

u
t

P
21 = P

o
w

er o
u

tp
u

t o
f th

e m
ain

 co
n

tro
l o

u
tp

u
t

P
21 = P

o
w

er o
u

tp
u

t o
f th

e m
ain

 co
n

tro
l o

u
tp

u
t

P
21 = P

o
w

er o
u

tp
u

t o
f th

e m
ain

 co
n

tro
l o

u
tp

u
t

P
21 = P

o
w

er o
u

tp
u

t o
f th

e m
ain

 co
n

tro
l o

u
tp

u
t

T
his param

eter is skipped w
hen no one of the output is

configured as control output.
norL

=
the pow

er output assigned to the m
ain control

output is the result of the P
ID

 algorithm
.

cñP
L

=
the pow

er output assigned to the m
ain control

output is the com
plem

ent of the P
ID

 result (100 -
value calculated by P

ID
 algorithm

).

P
22 =

P
22 =

P
22 =

P
22 =

P
22 =

P
o

w
er o

u
tp

u
t d

isp
layed

 fo
r th

e m
ain

 co
n

tro
l

P
o

w
er o

u
tp

u
t d

isp
layed

 fo
r th

e m
ain

 co
n

tro
l

P
o

w
er o

u
tp

u
t d

isp
layed

 fo
r th

e m
ain

 co
n

tro
l

P
o

w
er o

u
tp

u
t d

isp
layed

 fo
r th

e m
ain

 co
n

tro
l

P
o

w
er o

u
tp

u
t d

isp
layed

 fo
r th

e m
ain

 co
n

tro
l

o
u

tp
u

t.
o

u
tp

u
t.

o
u

tp
u

t.
o

u
tp

u
t.

o
u

tp
u

t.
T

his param
eter is skipped w

hen no one of the output is
configured as control output.
norL

=
the display w

ill show
 the result of the P

ID
algorithm

 calculated for the m
ain control output.

cñP
L=

the display w
ill show

 the com
plem

ent to the result
of the P

ID
 algorithm

 calculated for the m
ain

control output (100 - value calculated by P
ID

algorithm
).

P
15 = A

larm
 3 o

p
erative m

o
d

e
P

15 = A
larm

 3 o
p

erative m
o

d
e

P
15 = A

larm
 3 o

p
erative m

o
d

e
P

15 = A
larm

 3 o
p

erative m
o

d
e

P
15 = A

larm
 3 o

p
erative m

o
d

e
A

vailable only w
hen P

14 =
 A

L3.P
, A

L3.b or A
L3.d or P

51=
E

nb
or E

nbO
.

H
.A

. =
H

igh alarm
 (outside for band alarm

) w
ith

autom
atic reset.

L.A
. =

Low
 alarm

 (inside for band alarm
) w

ith autom
atic

reset.
H

.L. =
H

igh alarm
 (outside band ) w

ith m
anual

reset(latched).
L.L. =

low
 alarm

 (inside band ) w
ith m

anual
reset(latched).

N
O

T
E

: T
he Loop break alarm

 assum
es the sam

e alarm
reset type selected w

ith P
15 param

eter.

P
16 =

P
16 =

P
16 =

P
16 =

P
16 =

P
ro

g
ram

m
ab

ility o
f th

e alarm
 3.

P
ro

g
ram

m
ab

ility o
f th

e alarm
 3.

P
ro

g
ram

m
ab

ility o
f th

e alarm
 3.

P
ro

g
ram

m
ab

ility o
f th

e alarm
 3.

P
ro

g
ram

m
ab

ility o
f th

e alarm
 3.

A
vailable only w

hen P
14 =

 A
L3.P

, A
L3.b or A

L3.d.
O

P
rt =

A
larm

 3 threshold and hysteresis are
program

m
able in operating m

ode.
C

O
nF

 =
A

larm
 3 threshold and hysteresis are

program
m

able in configuration m
ode.

P
17 =

P
17 =

P
17 =

P
17 =

P
17 =

A
larm

 3 th
resh

o
ld

 valu
e

A
larm

 3 th
resh

o
ld

 valu
e

A
larm

 3 th
resh

o
ld

 valu
e

A
larm

 3 th
resh

o
ld

 valu
e

A
larm

 3 th
resh

o
ld

 valu
e

A
vailable only w

hen P
14 =

 A
L3.P

, A
L3.b or A

L3.d and
P

16 =
 C

O
nF

.
R

ange:
F

or process alarm
 - w

ithin the range lim
its (P

3 -
P

4).
F

or band alarm
  - from

 0 to 500 units.
F

or deviation alarm
 - from

 -500 to 500 units

P
18 =

P
18 =

P
18 =

P
18 =

P
18 =

A
larm

 3 h
ysteresis valu

e
A

larm
 3 h

ysteresis valu
e

A
larm

 3 h
ysteresis valu

e
A

larm
 3 h

ysteresis valu
e

A
larm

 3 h
ysteresis valu

e
A

vailable only w
hen P

14 =
 A

L3.P
, A

L3.b or A
L3.d and

P
16 =

 C
O

nF
..

R
ange: from

 0.1%
 to 10.0 %

 of the span selected w
ith P

3
and P

4 param
eters or 1LS

D
.

P
19 = T

h
resh

o
ld

 o
f th

e “S
o

ft S
tart” fu

n
ctio

n
.

P
19 = T

h
resh

o
ld

 o
f th

e “S
o

ft S
tart” fu

n
ctio

n
.

P
19 = T

h
resh

o
ld

 o
f th

e “S
o

ft S
tart” fu

n
ctio

n
.

P
19 = T

h
resh

o
ld

 o
f th

e “S
o

ft S
tart” fu

n
ctio

n
.

P
19 = T

h
resh

o
ld

 o
f th

e “S
o

ft S
tart” fu

n
ctio

n
.

T
hreshold value in eng. units, to initiate the "S

oft start"
function (output pow

er lim
iting) at start up.

R
ange : w

ithin the readout span.
N

O
T

E
S

N
O

T
E

S
N

O
T

E
S

N
O

T
E

S
N

O
T

E
S

:
1)

T
his threshold value w

ill not be taken into account
w

hen tO
L =

 InF
 (pow

er lim
iting ever active).

2)
W

hen it is desired to disable the soft start function, set
P

19 equal to the low
er readout value or set the O

LL
and O

LH
 param

eters to have no pow
er lim

iting.

X
K

S
-m

A
-1-A

0.p65
26/04/01, 16.46
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P
27 = A

larm
 1 actio

n
P

27 = A
larm

 1 actio
n

P
27 = A

larm
 1 actio

n
P

27 = A
larm

 1 actio
n

P
27 = A

larm
 1 actio

n
A

vailable only w
hen P

9 =
 A

L1.P
, A

L1.b or A
L1.d.

dir
=

direct (relay energized in alarm
 condition)

rE
V

=
reverse (relay de-energized in alarm

 condition)

P
28 = A

larm
 1 stan

d
-b

y fu
n

ctio
n

 (m
ask)

P
28 = A

larm
 1 stan

d
-b

y fu
n

ctio
n

 (m
ask)

P
28 = A

larm
 1 stan

d
-b

y fu
n

ctio
n

 (m
ask)

P
28 = A

larm
 1 stan

d
-b

y fu
n

ctio
n

 (m
ask)

P
28 = A

larm
 1 stan

d
-b

y fu
n

ctio
n

 (m
ask)

A
vailable only w

hen P
9 =

 A
L1.P

, A
L1.b or A

L1.d.
O

F
F

 =
 stand-by function disabled

O
n  =

 stand-by function enabled
N

O
T

E
: If the alarm

 is program
m

ed as band or deviation
alarm

, this function m
asks the alarm

 condition after a set
point change or at the instrum

ent start-up until the
process variable reaches the alarm

 threshold plus or
m

inus hysteresis. If the alarm
 is program

m
ed as a

process alarm
, this function m

asks the alarm
 condition at

instrum
ent start-up until process variable reaches the

alarm
 threshold plus or m

inus hysteresis.

P
29 = A

larm
 2 actio

n
P

29 = A
larm

 2 actio
n

P
29 = A

larm
 2 actio

n
P

29 = A
larm

 2 actio
n

P
29 = A

larm
 2 actio

n
A

vailable only w
hen P

12 =
 A

L2.P
, A

L2.b or A
L2.d.

dir
=

direct (relay energized in alarm
 condition)

rE
V

=
reverse (relay de-energized in alarm

 condition)

P
30 = A

larm
 2 stan

d
 b

y fu
n

ctio
n

 (m
ask)

P
30 = A

larm
 2 stan

d
 b

y fu
n

ctio
n

 (m
ask)

P
30 = A

larm
 2 stan

d
 b

y fu
n

ctio
n

 (m
ask)

P
30 = A

larm
 2 stan

d
 b

y fu
n

ctio
n

 (m
ask)

P
30 = A

larm
 2 stan

d
 b

y fu
n

ctio
n

 (m
ask)

A
vailable only w

hen P
12 =

 A
L2.P

, A
L2.b or A

L2.d.
O

F
F

 =
 S

tand by disabled
O

n  =
 S

tand by enabled

P
31 = A

larm
 3 actio

n
P

31 = A
larm

 3 actio
n

P
31 = A

larm
 3 actio

n
P

31 = A
larm

 3 actio
n

P
31 = A

larm
 3 actio

n
A

vailable only w
hen P

14 is different from
 nonE

 and P
51 is

different from
 diS

.
dir

=
direct (relay energized in alarm

 condition)
rE

V
=

reverse (relay de-energized in alarm
 condition)

P
32 = alarm

 3 stan
d

 b
y fu

n
ctio

n
 (m

ask)
P

32 = alarm
 3 stan

d
 b

y fu
n

ctio
n

 (m
ask)

P
32 = alarm

 3 stan
d

 b
y fu

n
ctio

n
 (m

ask)
P

32 = alarm
 3 stan

d
 b

y fu
n

ctio
n

 (m
ask)

P
32 = alarm

 3 stan
d

 b
y fu

n
ctio

n
 (m

ask)
A

vailable only w
hen P

14 is different from
 nonE

.
O

F
F

 =
 S

tand by disabled
O

n  =
 S

tand by enabled

P
33 = O

F
F

S
E

T
 ap

p
lied

 to
 th

e m
easu

red
 valu

e
P

33 = O
F

F
S

E
T

 ap
p

lied
 to

 th
e m

easu
red

 valu
e

P
33 = O

F
F

S
E

T
 ap

p
lied

 to
 th

e m
easu

red
 valu

e
P

33 = O
F

F
S

E
T

 ap
p

lied
 to

 th
e m

easu
red

 valu
e

P
33 = O

F
F

S
E

T
 ap

p
lied

 to
 th

e m
easu

red
 valu

e
T

his w
ill set a constant O

F
F

S
E

T
 throughout the readout

range. It is skipped for linear inputs.
-

F
or readout ranges w

ith decim
al figure, P

33 is
program

m
able from

 -19.9 to 19.9.

P
23 =

P
23 =

P
23 =

P
23 =

P
23 =

P
o

w
er o

u
tp

u
t o

f th
e seco

n
d

ary co
n

tro
l o

u
tp

u
t

P
o

w
er o

u
tp

u
t o

f th
e seco

n
d

ary co
n

tro
l o

u
tp

u
t

P
o

w
er o

u
tp

u
t o

f th
e seco

n
d

ary co
n

tro
l o

u
tp

u
t

P
o

w
er o

u
tp

u
t o

f th
e seco

n
d

ary co
n

tro
l o

u
tp

u
t

P
o

w
er o

u
tp

u
t o

f th
e seco

n
d

ary co
n

tro
l o

u
tp

u
t

(co
o

lin
g

)
(co

o
lin

g
)

(co
o

lin
g

)
(co

o
lin

g
)

(co
o

lin
g

)
T

his param
eter is available only w

hen tw
o control outputs

are program
m

ed.
 It is applied to the control output w

ith direct action.
norL

=
the pow

er output assigned to the secondary
control output is the result of the P

ID
 algorithm

.
cñP

L
=

the pow
er output assigned to the secondary

control output is the com
plem

ent of the P
ID

 result
(100 - value calculated by P

ID
 algorithm

).

P
24 =

P
24 =

P
24 =

P
24 =

P
24 =

P
o

w
er o

u
tp

u
t d

isp
layed

 fo
r th

e seco
n

d
ary

P
o

w
er o

u
tp

u
t d

isp
layed

 fo
r th

e seco
n

d
ary

P
o

w
er o

u
tp

u
t d

isp
layed

 fo
r th

e seco
n

d
ary

P
o

w
er o

u
tp

u
t d

isp
layed

 fo
r th

e seco
n

d
ary

P
o

w
er o

u
tp

u
t d

isp
layed

 fo
r th

e seco
n

d
ary

co
n

tro
l o

u
tp

u
t (co

o
lin

g
)

co
n

tro
l o

u
tp

u
t (co

o
lin

g
)

co
n

tro
l o

u
tp

u
t (co

o
lin

g
)

co
n

tro
l o

u
tp

u
t (co

o
lin

g
)

co
n

tro
l o

u
tp

u
t (co

o
lin

g
)

T
his param

eter is available only w
hen tw

o control outputs
are program

m
ed.

 It is applied to the control output w
ith direct action.

norL
=

the display w
ill show

 the result of the P
ID

algorithm
 calculated for the secondary control

output.
cñP

L=
the display w

ill show
 the com

plem
ent to the result

of the P
ID

 algorithm
 calculated for the secondary

control output
(100 - value calculated by P

ID
 algorithm

).

P
25 = C

o
o

lin
g

 m
ed

ia.
P

25 = C
o

o
lin

g
 m

ed
ia.

P
25 = C

o
o

lin
g

 m
ed

ia.
P

25 = C
o

o
lin

g
 m

ed
ia.

P
25 = C

o
o

lin
g

 m
ed

ia.
A

vailable only w
hen tw

o control outputs are program
m

ed.
A

Ir =
 A

ir
O

IL =
 O

il
H

2O
 =

 W
ater

C
hanging P

25 param
eter, the instrum

ent forces the cycle
tim

e and relative cooling gain param
eter to the default value

related w
ith the chosen cooling m

edia.
W

hen
P

25 =
 A

Ir
- C

Y
x =

 10 s and rC
 =

 1.00
P

25 =
 O

IL
- C

Y
x =

 4 s and rC
 =

 0.80
P

25 =
 H

2O
- C

Y
x =

 2 s and rC
 =

 0.40

P
26 =

P
26 =

P
26 =

P
26 =

P
26 =

R
elative co

o
lin

g
 g

ain
 calcu

lated
 b

y S
M

A
R

T
R

elative co
o

lin
g

 g
ain

 calcu
lated

 b
y S

M
A

R
T

R
elative co

o
lin

g
 g

ain
 calcu

lated
 b

y S
M

A
R

T
R

elative co
o

lin
g

 g
ain

 calcu
lated

 b
y S

M
A

R
T

R
elative co

o
lin

g
 g

ain
 calcu

lated
 b

y S
M

A
R

T
fu

n
ctio

n
.

fu
n

ctio
n

.
fu

n
ctio

n
.

fu
n

ctio
n

.
fu

n
ctio

n
.

T
his param

eter is present only w
hen tw

o control outputs
are program

m
ed.

O
F

F
 =

 S
M

A
R

T
 algorithm

 does not calculate the rC
param

eter value
O

n =
 S

M
A

R
T

 calculates the rC
 param

eter value.

X
K

S
-m

A
-1-A

0.p65
26/04/01, 16.46
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P
38 =

P
38 =

P
38 =

P
38 =

P
38 =

M
in

im
u

m
 valu

e o
f th

e in
teg

ral tim
e calcu

lated
M

in
im

u
m

 valu
e o

f th
e in

teg
ral tim

e calcu
lated

M
in

im
u

m
 valu

e o
f th

e in
teg

ral tim
e calcu

lated
M

in
im

u
m

 valu
e o

f th
e in

teg
ral tim

e calcu
lated

M
in

im
u

m
 valu

e o
f th

e in
teg

ral tim
e calcu

lated
b

y th
e S

M
A

R
T

 alg
o

rith
m

.
b

y th
e S

M
A

R
T

 alg
o

rith
m

.
b

y th
e S

M
A

R
T

 alg
o

rith
m

.
b

y th
e S

M
A

R
T

 alg
o

rith
m

.
b

y th
e S

M
A

R
T

 alg
o

rith
m

.
T

his param
eter is skipped w

hen no one of the output is
configured as control output or P

35 =
0.

It is program
m

able from
 00.01[m

m
.ss] to  02.00 [m

m
.ss].

P
39 = M

A
N

U
A

L
 fu

n
ctio

n
P

39 = M
A

N
U

A
L

 fu
n

ctio
n

P
39 = M

A
N

U
A

L
 fu

n
ctio

n
P

39 = M
A

N
U

A
L

 fu
n

ctio
n

P
39 = M

A
N

U
A

L
 fu

n
ctio

n
T

his param
eter is skipped w

hen no one of the output is
configured as control output.

O
F

F
 =

m
anual function is disabled

O
n =

m
anual function can be enabled/disabled by

M
A

N
 pushbutton or serial link.

P
40 =

P
40 =

P
40 =

P
40 =

P
40 =

D
evice statu

s at in
stru

m
en

t start u
p

.
D

evice statu
s at in

stru
m

en
t start u

p
.

D
evice statu

s at in
stru

m
en

t start u
p

.
D

evice statu
s at in

stru
m

en
t start u

p
.

D
evice statu

s at in
stru

m
en

t start u
p

.
T

his param
eter is skipped w

hen no one of the output is
configured as control output or P

39 =
O

F
F

.
0 =

T
he instrum

ent starts in A
U

T
O

 m
ode.

1 =
It starts in m

anual m
ode w

ith pow
er output =

0
2 =

It starts in the sam
e w

ay it w
as prior to the pow

er
shut dow

n (if in m
anual m

ode the pow
er output is set

to zero).
3 =

It starts in the sam
e w

ay it w
as prior to the pow

er
shut dow

n (if in m
anual m

ode the pow
er output w

ill
be the last value prior to pow

er shut dow
n).

P
41 = T

im
eo

u
t selectio

n
P

41 = T
im

eo
u

t selectio
n

P
41 = T

im
eo

u
t selectio

n
P

41 = T
im

eo
u

t selectio
n

P
41 = T

im
eo

u
t selectio

n
T

his param
eter allow

s to set the tim
e duration of the

tim
eout for param

eter setting used by the instrum
ent

during the operating m
ode.

tn. 10 =
 10 seconds

tn. 30 =
 30 seconds

P
42 = C

o
n

d
itio

n
s fo

r o
u

tp
u

t safety valu
e

P
42 = C

o
n

d
itio

n
s fo

r o
u

tp
u

t safety valu
e

P
42 = C

o
n

d
itio

n
s fo

r o
u

tp
u

t safety valu
e

P
42 = C

o
n

d
itio

n
s fo

r o
u

tp
u

t safety valu
e

P
42 = C

o
n

d
itio

n
s fo

r o
u

tp
u

t safety valu
e

T
his param

eter is skipped w
hen no one of the output is

configured as control output.
0 =

 N
o safety value (see "E

rror M
essages" chapter)

1 =
S

afety value applied w
hen overrange or underrange

condition is detected.
2 =

S
afety value applied w

hen overrange condition is
detected.

3 =
S

afety value applied w
hen underrange condition is

detected.

-
F

or readout ranges w
ithout decim

al figure, P
33 is

program
m

able from
 -199 to 199.

P
34 = D

isp
layab

le p
ro

tected
 p

aram
eters

P
34 = D

isp
layab

le p
ro

tected
 p

aram
eters

P
34 = D

isp
layab

le p
ro

tected
 p

aram
eters

P
34 = D

isp
layab

le p
ro

tected
 p

aram
eters

P
34 = D

isp
layab

le p
ro

tected
 p

aram
eters

T
his param

eter is skipped w
hen P

20 =
 0.

O
F

F
 =

P
rotected param

eters cannot be displayed.
O

n =
P

rotected param
eter can be displayed.

P
35= S

M
A

R
T

 fu
n

ctio
n

P
35= S

M
A

R
T

 fu
n

ctio
n

P
35= S

M
A

R
T

 fu
n

ctio
n

P
35= S

M
A

R
T

 fu
n

ctio
n

P
35= S

M
A

R
T

 fu
n

ctio
n

T
his param

eter is skipped w
hen no one of the output is

configured as control output.
0 =

S
M

A
R

T
 function disabled.

1 =
T

he S
M

A
R

T
 enable/disable is N

O
T

 protected by safety
lock.

2 =
T

he S
M

A
R

T
 enable/disable is under safety lock protec-

tion.

P
36 =

P
36 =

P
36 =

P
36 =

P
36 =

M
axim

u
m

 valu
e o

f th
e p

ro
p

o
rtio

n
al b

an
d

M
axim

u
m

 valu
e o

f th
e p

ro
p

o
rtio

n
al b

an
d

M
axim

u
m

 valu
e o

f th
e p

ro
p

o
rtio

n
al b

an
d

M
axim

u
m

 valu
e o

f th
e p

ro
p

o
rtio

n
al b

an
d

M
axim

u
m

 valu
e o

f th
e p

ro
p

o
rtio

n
al b

an
d

calcu
lated

 b
y th

e S
M

A
R

T
 alg

o
rith

m
.

calcu
lated

 b
y th

e S
M

A
R

T
 alg

o
rith

m
.

calcu
lated

 b
y th

e S
M

A
R

T
 alg

o
rith

m
.

calcu
lated

 b
y th

e S
M

A
R

T
 alg

o
rith

m
.

calcu
lated

 b
y th

e S
M

A
R

T
 alg

o
rith

m
.

T
his param

eter is skipped w
hen no one of the output is

configured as control output or P
35 =

0.
T

his param
eter is program

m
able from

 P
37 value to

200.0 %
.

P
37 =

P
37 =

P
37 =

P
37 =

P
37 =

M
in

im
u

m
 valu

e o
f th

e p
ro

p
o

rtio
n

al b
an

d
M

in
im

u
m

 valu
e o

f th
e p

ro
p

o
rtio

n
al b

an
d

M
in

im
u

m
 valu

e o
f th

e p
ro

p
o

rtio
n

al b
an

d
M

in
im

u
m

 valu
e o

f th
e p

ro
p

o
rtio

n
al b

an
d

M
in

im
u

m
 valu

e o
f th

e p
ro

p
o

rtio
n

al b
an

d
calcu

lated
 b

y th
e S

M
A

R
T

 alg
o

rith
m

.
calcu

lated
 b

y th
e S

M
A

R
T

 alg
o

rith
m

.
calcu

lated
 b

y th
e S

M
A

R
T

 alg
o

rith
m

.
calcu

lated
 b

y th
e S

M
A

R
T

 alg
o

rith
m

.
calcu

lated
 b

y th
e S

M
A

R
T

 alg
o

rith
m

.
T

his param
eter is skipped w

hen no one of the output is
configured as control output or P

35 =
0.

It is program
m

able from
 1.0%

 to P
36 value.

R
eal curve

R
eadout

A
djusted

curveInput

P
33

X
K

S
-m

A
-1-A

0.p65
26/04/01, 16.46
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P
48 = E

xten
sio

n
 o

f th
e an

ti-reset-w
in

d
 u

p
P

48 = E
xten

sio
n

 o
f th

e an
ti-reset-w

in
d

 u
p

P
48 = E

xten
sio

n
 o

f th
e an

ti-reset-w
in

d
 u

p
P

48 = E
xten

sio
n

 o
f th

e an
ti-reset-w

in
d

 u
p

P
48 = E

xten
sio

n
 o

f th
e an

ti-reset-w
in

d
 u

p
R

ange: from
 -30 to +

30 %
 of the proportional band.

N
O

T
E

N
O

T
E

N
O

T
E

N
O

T
E

N
O

T
E

: a positive value increases the high lim
it of the anti-

reset-w
ind up (over set point) w

hile a negative value
decreases the low

 lim
it of the anti-reset-w

ind up (under
set point).

P
49 = S

et p
o

in
t in

d
icatio

n
F

n.S
P

 =
during operative m

ode, w
hen the instrum

ent
perform

s a ram
p, it w

ill show
 the final set point

value.
O

P
.S

P
 =

during operative m
ode, w

hen the instrum
ent

perform
s a ram

p, it w
ill show

 the operative set
point.

P
50 = O

p
erative set p

o
in

t alig
n

m
en

t at in
stru

m
en

t
start u

p
0 =

 A
t start up the operative set point w

ill be aligned to the
set point selected according to the digital input status.

1 =
 A

t start up the operative set point w
ill be aligned to the

m
easured value, the selected set point value w

ill be
reached by the program

m
ed ram

p (see G
rd1 and

G
rd2  operative param

eters).
N

O
T

E
N

O
T

E
N

O
T

E
N

O
T

E
N

O
T

E
: if the instrum

ent detects an out of range or an
error condition on the m

easured value it w
ill ever operate

as described for P
50 =

 0.

P
51 = "L

o
o

p
 b

reak alarm
" fu

n
ctio

n
.

dIS
 =

A
larm

 not used
E

nb =
T

he alarm
 condition of the "Loop break alarm

"
(LB

A
) w

ill be show
n by the O

U
T

 4 LE
D

 only.
E

nbO
 =

T
he alarm

 condition of the "Loop break alarm
"

(LB
A

) w
ill be show

n by the O
U

T
 4 LE

D
 and by

the O
U

T
 4 relay status.

N
O

T
E

S
:

1)
T

he alarm
 3 and the "Loop break alarm

" are in O
R

condition on the sam
e output (O

U
T

 4).
2)

T
he alarm

 3 action type is program
m

ed by P
31

param
eter.

3)
T

he loop break alarm
 reset type is program

m
ed by

P
15 param

eter.
4)

F
or m

ore details see "Loop B
reak A

larm
 function" at

pag 19.

P
43 = O

u
tp

u
t safety valu

e
P

43 = O
u

tp
u

t safety valu
e

P
43 = O

u
tp

u
t safety valu

e
P

43 = O
u

tp
u

t safety valu
e

P
43 = O

u
tp

u
t safety valu

e
T

his param
eter is skipped w

hen no one of the output is
configured as control output or P

42 =
 0.

It can be set
-

from
 0 to 100 %

 w
hen one control output is selected

-
from

 -100 %
 to 100 %

 w
hen tw

o control outputs are
selected

P
44 = D

ig
ital filter o

n
 th

e m
easu

red
 valu

e
P

44 = D
ig

ital filter o
n

 th
e m

easu
red

 valu
e

P
44 = D

ig
ital filter o

n
 th

e m
easu

red
 valu

e
P

44 = D
ig

ital filter o
n

 th
e m

easu
red

 valu
e

P
44 = D

ig
ital filter o

n
 th

e m
easu

red
 valu

e
It is possible to apply to the displayed value a digital filter
of the first order w

ith a tim
e constant equal to :

- 4 s for T
C

 and R
T

D
 inputs

- 2 s for linear inputs
noF

L. =
 no filter

F
Ltr =

 filter enabled

P
45 = D

ig
ital filter o

n
 th

e retran
sm

itted
 valu

e
P

45 = D
ig

ital filter o
n

 th
e retran

sm
itted

 valu
e

P
45 = D

ig
ital filter o

n
 th

e retran
sm

itted
 valu

e
P

45 = D
ig

ital filter o
n

 th
e retran

sm
itted

 valu
e

P
45 = D

ig
ital filter o

n
 th

e retran
sm

itted
 valu

e
T

his param
eter is available only w

hen P
5 =

 P
v.rt.

It is possible to apply to the retransm
itted value a digital

filter of the first order w
ith a tim

e constant equal to:
- 4 s for T

C
 and R

T
D

 inputs
- 2 s for linear inputs

noF
L. =

 no filter
F

Ltr =
 filter enabled

P
46 =

P
46 =

P
46 =

P
46 =

P
46 =

C
o

n
tro

l actio
n

 typ
e.

C
o

n
tro

l actio
n

 typ
e.

C
o

n
tro

l actio
n

 typ
e.

C
o

n
tro

l actio
n

 typ
e.

C
o

n
tro

l actio
n

 typ
e.

T
his param

eter is skipped w
hen none of the output is

configured as control output.
P

id
=

 T
he instrum

ent operates w
ith a P

ID
 algorithm

.
P

i
=

 T
he instrum

ent operates w
ith a P

I algorithm
.

P
47 - S

et p
o

in
t access

P
47 - S

et p
o

in
t access

P
47 - S

et p
o

in
t access

P
47 - S

et p
o

in
t access

P
47 - S

et p
o

in
t access

0
only S

P
 is accessible.

1
only S

P
 and S

P
2 are accessible.

2
all 4 set points are accessible.
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B

P
52 = L

o
o

p
 b

reak alarm
 d

eviatio
n

T
his param

eter is available only w
hen P

51 is different
from

 "diS
".

R
ange: from

 0 to 500 units.

P
53 =

L
o

o
p

 b
reak alarm

 tim
e.

T
his param

eter is available only w
hen P

51 is different
from

 "dIS
".

P
rogram

m
able from

 00.01 to 40.00 m
m

.ss.

P
54 = L

o
o

p
 b

reak alarm
 h

ysteresis.
T

his param
eter is available only w

hen P
51 is different

from
 "dIS

".
P

rogram
m

able from
 1to 50%

 of the pow
er output.

P
55 =

S
ecu

rity co
d

e fo
r co

n
fig

u
ratio

n
 p

aram
eters

0
N

o protection (it is alw
ays possible to m

odify all
configuration param

eters);
1

A
lw

ays protected (it is not possible to m
odify any

configuration param
eter);

from
 2 to 9999 security code for configuration param

eter
protection.

N
o

tes:
1) If a value from

 2 to 9999 has been assigned as security
code it cannot be displayed anym

ore, w
hen returning

on this param
eter the display w

ill show
 "O

n".
2) If the security code is forgotten a m

aster key code is
available, by this code it is ever possible to enter in
m

odify configuration m
ode (S

.C
nF

 =
 1 or from

 2 to
9999).
T

he m
aster key code is located in A

ppendix A
.

F
ill out and cut the part of the A

ppendix A
 reserved to

the security codes if it is desired to keep them
 secrets.

C
. E

n
d

  = E
n

d
 co

n
fig

u
ratio

n
T

his param
eter allow

s to com
e back to the run tim

e m
ode.

N
O

 =
the instrum

ent rem
ains in configuration m

ode and
com

es back to the first display of the configura-
tion m

ode (dF
.C

n).
Y

E
S

 =
T

his selection ends the configuration m
ode. the

instrum
ent perform

s an autom
atic reset and

restart the run tim
e m

ode.

X
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S
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A
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G

B

O
P

E
R

A
T

IV
E

 M
O

D
E

O
P

E
R

A
T

IV
E

 M
O

D
E

O
P

E
R

A
T

IV
E

 M
O

D
E

O
P

E
R

A
T

IV
E

 M
O

D
E

O
P

E
R

A
T

IV
E

 M
O

D
E

D
IS

P
L

A
Y

 F
U

N
C

T
IO

N
S

T
he upper display show

s the m
easured values w

hile the
low

er display show
s the program

m
ed set point value (w

e
define the above condition as “norm

al display m
ode”).

N
o

te:  W
hen the rate of change (G

rd1, G
rd2) is utilized,

the displayed set point value m
ay be different

from
 the operating setpoint.

B
y pushing the F

U
N

C
 key for m

ore than 3 s but less than
10s. it is possible to change the inform

ation on the low
er

display as follow
s:

�
�follow

ed by the pow
er value of the output configured as

"rE
v" (from

 0.0 to 100.0%
).

P
ush F

U
N

C
 key again, the  low

er display w
ill show

:
�
�follow

ed by the pow
er value of the output configured as

"dir" (from
 0.0 to 100.0%

).
N

O
T

E
: the graphic sym

bol "
 

. 
" m

eans 100.0 %
.

P
ush F

U
N

C
 key again, the low

er display w
ill show

:
�. follow

ed by the firm
w

are version.
P

ush F
U

N
C

 pushbutton again. T
he  display w

ill return
in "N

orm
al D

isplay M
ode".

N
O

T
E

: T
he inform

ation w
ill be displayed only if the relative

function has been previously configured.
W

hen no pushbutton is pressed during the tim
e out (see

P
41), the display w

ill autom
atically return in "N

orm
al

D
isplay M

ode".
In order to keep the desired inform

ation continuously on
the low

er display, depress �
 or  �

 pushbuttons to
rem

ove the tim
eout.

W
hen is desired to return in "N

orm
al D

isplay M
ode" push

F
U

N
C

 pushbutton again.

S
E

T
 P

O
IN

T
S

T
his instrum

ent is provided of 4 set points (S
P

, S
P

2, S
P

3
and S

P
4).

B
y setting the P

47 param
eter it is possible to lim

it the
num

ber of the available set points.
T

he set point selection is possible only by logic inputs 1
and 2  (term

inals 6, 7 and 8).

Logic input 1
Logic input 2

O
p. S

et point

open (6 -7)
open (6 -8)

S
P

open (6 -7)
closed (6 -8)

S
P

2

closed (6 -7)
open (6 -8)

S
P

3

closed (6 -7)
closed (6 -8)

S
P

4

IN
D

IC
A

T
O

R
S

°C
Lit w

hen the process variable is show
n in

centigrade degree.
°F

Lit w
hen the process variable is show

n in
F

ahrenheit degree.
S

M
R

T
-

F
lashing w

hen the first part of the S
M

A
R

T
algorithm

 is active.
-

Lit w
hen the second part of the S

M
A

R
T

algorithm
 is active.

O
U

T
1

flashes w
ith a duty cycle proportional to the O

U
T

1 pow
er.

O
U

T
2

Lit w
hen O

U
T

 2 is O
N

 or alarm
 1 is in the alarm

state.
O

U
T

3
Lit w

hen O
U

T
 3 is O

N
 or  alarm

 2 is in the alarm
state.

O
U

T
4

-
Lit w

hen the alarm
 3 is in alarm

 condition.
-

F
lashing w

ith slow
 rate w

hen loop break alarm
is in alarm

 condition
-

F
lashing w

ith high rate w
hen alarm

 3 and loop
break alarm

 are in alarm
 condition.

R
E

M
Lit w

hen the instrum
ent is in R

E
M

O
T

E
 condition

(functions and param
eters are controlled via

serial link).
S

P
X

Lit w
hen S

P
2, S

P
3 or S

P
4 are used.

F
lashes w

hen a set point from
 serial link is used.

M
A

N
Lit w

hen the instrum
ent is in M

A
N

U
A

L m
ode.
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G

B

E
N

A
B

L
E

/D
IS

A
B

L
E

 T
H

E
 C

O
N

T
R

O
L

 O
U

T
P

U
T

S
W

hen the instrum
ent is in "norm

al display m
ode", by keeping

depressed for m
ore than 5 s �

 and F
U

N
C

 pushbuttons, it is
possible to disable the control outputs. In this open loop
m

ode the device w
ill function as an indicator, the low

er
display w

ill show
 the w

ord O
F

F
 and all control outputs w

ill
also be in the O

F
F

 state (the real output is conditioned by P
21

and P
23 param

eter also).
W

hen the control outputs are disabled the alarm
s are also

in non alarm
 condition.

T
he alarm

s output conditions depend on the alarm
 action

type (see P
27-P

29-P
31).

D
epress for m

ore than 5 s �
 and F

U
N

C
 pushbuttons to

restore the control status.
T

he alarm
 standby function, if configured, w

ill be
activated.
T

he enabling/disabling status w
ill not be lost at pow

er
dow

n.

M
A

N
U

A
L

 F
U

N
C

T
IO

N
T

he M
A

N
U

A
L m

ode function can be accessed (only if
enabled by P

39=
O

n) by depressing the M
A

N
 pushbutton

for m
ore than 1 sec.

T
he com

m
and is accepted and executed only if the

display is in "N
orm

al D
isplay M

ode".
W

hen in M
A

N
U

A
L m

ode the LE
D

's M
A

N
 annunciator w

ill
light up w

hile the low
er display show

s the pow
er output

values.
T

he value of  "rE
v" output is show

n in the tw
o m

ost significant
digit field w

hile the value of "dir" output is show
n in the tw

o
less significant digit field.
T

he decim
al point betw

een the tw
o values w

ill be flashing
to indicate instrum

ent in M
A

N
U

A
L m

ode.
N

o
te:

 A
 graphic sim

bol " 
 

 " is used for "rE
v" out =

 100
 A

 graphic sim
bol " 

 
 " is used for "dir" out =

 100

W
hen the instrum

ent is in m
anual m

ode the output
resolution is equal to 1 %

.
T

he pow
er output can be m

odified by using �
 and �

pushbuttons.
B

y depressing, for m
ore than 1 seconds,  M

A
N

 again the
device returns in A

U
T

O
 m

ode.

P
u

sh
b

u
tto

n
 fu

n
ctio

n
ality d

u
rin

g
 o

p
eratin

g
 m

o
d

e
P

u
sh

b
u

tto
n

 fu
n

ctio
n

ality d
u

rin
g

 o
p

eratin
g

 m
o

d
e

P
u

sh
b

u
tto

n
 fu

n
ctio

n
ality d

u
rin

g
 o

p
eratin

g
 m

o
d

e
P

u
sh

b
u

tto
n

 fu
n

ctio
n

ality d
u

rin
g

 o
p

eratin
g

 m
o

d
e

P
u

sh
b

u
tto

n
 fu

n
ctio

n
ality d

u
rin

g
 o

p
eratin

g
 m

o
d

e
F

U
N

C
 =

�
w

hen the instrum
ent is in "norm

al display
m

ode"
1)

w
ith a brief pressure (<

3s) it starts the
run tim

e param
eter m

odification
procedure.

2)
w

ith a pressure w
ithin 3s to 10s it

changes the indication on the low
er

display (see "display function").
3)

w
ith a pressure longer than 10s it

enables the lam
p test(see "Lam

p T
est"

paragraph).
�

D
uring param

eter m
odification, it allow

s to
m

em
orize the new

 value of the selected
param

eter and go to the next param
eter

(increasing order).
M

A
N

   =
It allow

s to enable or disable the m
anual

function and, during param
eter m

odification,
to scroll back the param

eters w
ithout

m
em

orizing the new
 setting.

�
      =

�
 D

uring param
eter m

odification, it allow
s to

increase the value of the selected
param

eter
�

 D
uring M

A
N

U
A

L m
ode, it allow

s to increase
the output value.

�
      =

�
 D

uring param
eter m

odification, it allow
s to

decrease the value of the selected
param

eter
�

 D
uring M

A
N

U
A

L m
ode, it allow

s to decrease
the output value.

�
+

M
A

N
=

D
uring param

eter m
odification they allow

 to
jum

p to the m
axim

um
 program

m
able value.

�
+

M
A

N
=

D
uring param

eter m
odification they allow

 to
jum

p to the m
inim

um
 program

m
able value.

�
+

�
=

A
re used to start default operative param

eter
loading procedure.

F
U

N
C

 +
 M

A
N

 =
 D

uring operative m
ode, w

hen depressed
together for m

ore than 4 s, they allow
 to start

the configuration m
ode.

N
O

T
E

N
O

T
E

N
O

T
E

N
O

T
E

N
O

T
E

: a 10 or 30 seconds tim
e out (see P

 41) can be
selected for param

eter m
odification during run tim

e m
ode.

If, during operative param
eter m

odification, no pushbutton
is pressed for m

ore than 10 (30) seconds, the instrum
ent

goes autom
atically to the “norm

al display m
ode” and the

eventual m
odification of the last param

eter w
ill be lost.
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G

B

T
he transfer from

 A
U

T
O

 to M
A

N
U

A
L and viceversa is

bum
pless (this function is not provided if integral action is

excluded).
If transfer from

 A
U

T
O

 to M
A

N
U

A
L is perform

ed during the
first part of S

M
A

R
T

 algorithm
 (T

U
N

E
) w

hen returning in
A

U
T

O
 the device w

ill be forced autom
atically to the

second part of the S
M

A
R

T
 algorithm

 (A
D

A
P

T
IV

E
).

A
t pow

er up the device w
ill be in the status defined by P

40
param

eter.
N

o
te:

W
hen start up occurs in M

anual m
ode w

ith pow
er

output set to 0, the control outputs w
ill be in

accordance w
ith the follow

ing form
ula: "rE

V
"

output - "dir" output =
 0

D
IR

E
C

T
 A

C
C

E
S

S
 T

O
 S

E
T

P
O

IN
T

W
hen the device is in A

U
T

O
 m

ode and in “N
orm

al D
isplay

M
ode”, it is possible to access directly to setpoint

m
odification (S

P
, S

P
2, S

P
3 or S

P
4).

P
ushing �

 or �
 for m

ore than 2 s, the setpoint w
ill begin

changing.
T

he new
 setpoint value becom

es operative since no
pushbutton has been depressed at the end of a 2 s
tim

eout.

S
E

R
IA

L
 L

IN
K

T
he device can be connected to a host com

puter by a
serial link.
T

he host can put the device in LO
C

A
L (functions and

param
eters are controlled via keyboard) or in R

E
M

O
T

E
(functions and param

eters are controlled via serial link).
T

he R
E

M
O

T
E

 status is signalled by a LE
D

 labelled R
E

M
.

T
his instrum

ent allow
s to m

odify the operative and
configuration param

eters, via serial link.
T

he necessary conditions to im
plem

ent this function are
the follow

ing:
1)

S
erial param

eters from
 S

E
r1 to S

E
r4 should be

properly configurated using the standard front
keyboard procedure

2)
D

evice m
ust be in the O

P
E

R
A

T
IN

G
 m

ode
D

uring the dow
nloading of configuration the device

goes in open loop w
ith all output in O

F
F

 state.
A

t the end of configuration procedure, the device perform
s

an autom
atic reset and then returns to close loop control.

S
M

A
R

T
 fu

n
ctio

n
It is used to optim

ize autom
atically the control action.

T
o enable the S

M
A

R
T

 function, push the F
U

N
C

pushbutton until "S
ñrt" param

eter is show
n.

P
ushing  �

  or  �
  set the display "O

n" and push the
F

U
N

C
 pushbutton.

T
he S

M
R

T
 LE

D
 w

ill turn on or flashing according to the
selected algorithm

.
W

hen the sm
art function is enabled, it is possible to

display but not to m
odify the control param

eters.
T

o disable the S
M

A
R

T
 function, push the F

U
N

C
pushbutton again until "S

ñrt" param
eter is show

n.
P

ushing  �
  or  �

  set the display "O
F

F
" and push the

F
U

N
C

 pushbutton.
T

he S
M

R
T

 LE
D

 w
ill turn off.

T
he instrum

ent w
ill m

aintain the actual set of control
param

eter and w
ill enabled param

eter m
odification.

N
O

T
E

S
 :

1)
T

he S
M

A
R

T
 function is disabled w

hen:
a) O

N
/O

F
F

 control is program
m

ed
b) the instrum

ent is in m
anual m

ode
c) P

35 is equal to zero.
2)

T
he S

M
A

R
T

 enabling/disabling can be pro-
tected by safety key. (see P

35)

L
A

M
P

 T
E

S
T

W
hen it is desired to verify the display efficiency, push

F
U

N
C

 pushbutton for m
ore than 10 s. T

he instrum
ent w

ill
turn O

N
, w

ith a 50 %
 duty cycle, all the LE

D
s of the

display (w
e define this function  "LA

M
P

 T
E

S
T

").
N

o tim
e out is applied to the LA

M
P

 T
E

S
T

.
W

hen it is desired to com
e back to the norm

al display
m

ode, push F
U

N
C

 pushbutton again.
D

uring the LA
M

P
 T

E
S

T
 the instrum

ent continues to
control the process but no keyboard function is available
(exception m

ade for the F
U

N
C

 pushbutton).
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G

B

O
P

E
R

A
T

IV
E

 P
A

R
A

M
E

T
E

R
S

P
ush the F

U
N

C
 pushbutton, the low

er display w
ill show

the param
eter code w

hile the upper display w
ill show

s the
value or the status (O

N
 or O

F
F

) of the selected
param

eter.
B

y �
 or �

 pushbutton it is possible to set  the desired
value or the desired status.
P

ushing the F
U

N
C

 pushbutton, the instrum
ent m

em
orizes

the new
 value (or the new

 status) and goes to the next
param

eter.
S

om
e of the follow

ing param
eter m

ay be skipped
according to the instrum

ent configuration.

P
aram

.
D

E
S

C
R

IP
T

IO
N

S
P

M
ain

 set p
o

in
t (in

 en
g

. u
n

its).
S

P
 is operative w

hen logic inputs 1and  2 are
open.
R

ange: from
 rL to rH

.
S

ñrt
S

M
A

R
T

 statu
s.

T
he O

n or O
F

F
 indication show

s the actual
status of the S

M
A

R
T

 function (enabled or
disabled respectively).
S

et O
n to enable the S

M
A

R
T

 function.
S

et O
F

F
 to disable the S

M
A

R
T

 function.
ñ.rS

t
M

an
u

al reset o
f th

e alarm
s.

T
his param

eter is skipped if none of the alarm
s

has the m
anual reset function.

S
et O

n and push F
U

N
C

 to reset the alarm
s.

S
P

2
A

u
xiliary set p

o
in

t (in
 en

g
. u

n
its).

R
ange: F

rom
 rL to rH

.
S

P
2 is operative w

hen logic input 1 is open, the
logic input 2 is closed and P

47 is different from
0.

S
P

3
A

u
xiliary set p

o
in

t (in
 en

g
. u

n
its).

R
ange: F

rom
 rL to rH

.
S

P
3 is operative w

hen logic input 1 is closed, the
logic input 2 is open and P

47=
2.

S
P

4
A

u
xiliary set p

o
in

t (in
 en

g
. u

n
its).

R
ange: F

rom
 rL to rH

.
S

P
4 is operative w

hen logic inputs 1and  2 are
closed and P

47 =
 2.

nnn
S

o
ftw

are key fo
r p

aram
eter p

ro
tectio

n
.

T
his param

eter is skipped if P
20 =

 0 or 1
O

n =
 the instrum

ent is in LO
C

K
condition

"L
O

O
P

 B
R

E
A

K
 A

L
A

R
M

" F
U

N
C

T
IO

N
T

he functioning principle of this alarm
 is based on the

concept that, w
ith a steady load and steady pow

er output,
the process rate of rise [deviation (P

52)/tim
e (P

53)] is
steady as w

ell.
T

hus, analyzing the process rate of rise of the lim
it

conditions it is possible to estim
ate the tw

o rates of rise
w

hich define the correct  process behaviour.
T

he lim
it conditions are betw

een "O
LL" and "O

LH
"

param
eters.

T
he LB

A
 function is autom

atically activated w
hen the

control algorithm
 requires the m

axim
um

 or the m
inim

um
pow

er and, if the process response is slow
er than the

estim
ated rate of rise, the instrum

ent generates an alarm
indication in order to show

 that one or m
ore elem

ent of the
control loop is in fault condition.
D

eviatio
n

: from
 0 to 500 units.

T
im

er: from
 1 sec. to 40 m

in.
H

ysteresis: from
 1%

 to 50 %
 of the output span.

N
O

T
E

S
:

1) T
he LB

A
 does not operate during the soft start.

2) F
or this special function the hysteresis is related w

ith
the pow

er output value and not w
ith its rate of rise.

X
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G

B

O
F

F
 =

 the instrum
ent is in U

N
LO

C
K

 condition
W

hen it is desired to sw
itch from

 LO
C

K
 to

U
N

LO
C

K
 condition, set a value equal to P

20
param

eter.
W

hen it is desired to sw
itch from

 U
N

LO
C

K
 to

LO
C

K
 condition, set a value different from

 P
20

param
eter.

A
L1

A
larm

 1 th
resh

o
ld

 (in
 en

g
. u

n
its).

T
his param

eter is available only if P
 9 is equal

to "A
L1.P

", "A
L1.b" or "A

L1.d".
R

anges:
- S

pan lim
its for process alarm

.
- F

rom
 0 to 500 units for band alarm

.
- F

rom
 -500 to 500 units for deviation alarm

.
H

S
A

1
A

larm
 1 h

ysteresis
T

his param
eter is available only if P

 9 is equal
to "A

L1.P
", "A

L1.b" or "A
L1.d".

R
ange:F

rom
 0.1%

 to 10.0%
 of the input span

or 1 LS
D

A
L2

A
larm

 2 th
resh

o
ld

 (in
 en

g
. u

n
its).

F
or other details see A

L1param
eter.

H
S

A
2

A
larm

 2 h
ysteresis

F
or other details see H

S
A

1param
eter.

A
L3

A
larm

 3 th
resh

o
ld

 (in
 en

g
. u

n
its).

F
or other details see A

L1param
eter.

H
S

A
3

A
larm

 3 h
ysteresis

F
or other details see H

S
A

1param
eter.

P
b

P
ro

p
o

rtio
n

al b
an

d
R

ange: from
 1.0%

 to 200.0%
 of the input span.

W
hen P

b param
eter is set to zero, the control

action becom
es O

N
-O

F
F

.
N

o
te: W

hen device is w
orking w

ith S
M

A
R

T
algorithm

 the P
b value w

ill be lim
ited by P

36
and P

37 param
eters.

H
yS

H
ysteresis fo

r O
N

/O
F

F
 co

n
tro

l actio
n

R
ange: from

 0.1%
 to 10.0%

 of the input span.
ti

In
teg

ral tim
e

T
his param

eter is skipped if P
b=

0 (O
N

/O
F

F
action).
R

ange:
F

rom
 00.01 to 20.00 m

m
.ss

A
bove this value the display blanks and the

integral action is excluded.
N

o
te: W

hen the device is w
orking w

ith S
M

A
R

T
algorithm

, the m
inim

um
 value of the integral

tim
e w

ill be lim
ited by P

38 param
eter.

td
D

erivative tim
e

T
his param

eter is skipped if P
b=

0 (O
N

/O
F

F
action).
R

ange:F
rom

 00.00 to 10.00 m
m

.ss.
N

o
tes:

1)W
hen device is w

orking w
ith S

M
A

R
T

algorithm
 the td value w

ill be equal to a quarter
of T

i value.
2)W

hen P
46 is equal to "P

i", the derivative
action is alw

ays excluded.
IP

In
teg

ral p
re-lo

ad
T

his param
eter is skipped if P

b=
0 (O

N
/O

F
F

action).
R

anges:
- F

rom
 0.0 to 100.0 %

 of the output  if device is
configured w

ith one control output.
- F

rom
 -100.0 to 100.0%

 of the output if device
is configured w

ith tw
o control outputs.

C
y2

O
u

tp
u

t 2 cycle tim
e

T
his param

eter is available only if P
9 is equal to

"rE
v" or "dir".

R
ange:F

rom
 1 to 200 s

C
y3

O
u

tp
u

t 3 cycle tim
e

T
his param

eter is available only if P
12 is equal

to "rE
v" or "dir".

R
ange:F

rom
 1 to 200 s

rC
R

elative C
o

o
lin

g
 g

ain
.

T
his param

eter is skipped if P
b=

0 (O
N

/O
F

F
action) or device is configured w

ith one control
output only.
R

ange:
F

rom
 0.20 to 1.00

N
o

te: W
hen the device is w

orking w
ith S

M
A

R
T

algorithm
 and P

26 is set to O
N

 the R
C

G
 value

is lim
ited in accordance w

ith the selected type
of cooling m

edia:
- from

 0.85 to 1.00 w
hen P

25 =
 A

Ir
- from

 0.80 to 0.90 w
hen P

25 =
 O

IL
- from

 0.30 to 0.60 w
hen P

25 =
 H

2O
O

LA
P

D
ead

 b
an

d
/O

verlap
 b

etw
een

 H
/C

 o
u

tp
u

ts
T

his param
eter is skipped if P

b=
0 (O

N
/O

F
F

action) or device is configured w
ith one control

output only.
A

 negative O
LA

P
 value show

s a dead band
w

hile a positive value show
s an overlap.

R
ange:

F
rom

 -20 to 50%
 of the proportional

band.
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G

B

rL
S

et p
o

in
t lo

w
 lim

it (in
 en

g
. u

n
its).

R
ange: from

 m
in. range value (P

3) to rH
.

N
o

te: W
hen P

3 has been m
odified, rL w

ill be
realigned to it

rH
S

et p
o

in
t h

ig
h

 lim
it (in

 en
g

. u
n

its).
R

ange:from
 rL to full scale value (P

4)
N

o
te: W

hen P
4 has been m

odified, rH
 w

ill be
realigned to it

G
rd1

R
am

p
 ap

p
lied

 to
 an

 in
creasin

g
  set p

o
in

t
ch

an
g

es
R

ange:
F

rom
 1 to 100 digits per m

inute.
A

bove this value the display show
s “Inf”

m
eaning that the transfer w

ill be done as a step
change.

G
rd2

R
am

p
 ap

p
lied

 to
 a d

ecreasin
g

 set p
o

in
t

ch
an

g
es

F
or other details see G

rd1 param
eter.

O
LL

O
u

tp
u

t lo
w

 lim
it

R
ange:

- F
rom

 0.0 to O
LH

 of the output w
hen device is

configured w
ith one control output.

- F
rom

 -100.0 to O
LH

 of the output w
hen

device is configured w
ith tw

o control outputs.
O

LH
O

u
tp

u
t h

ig
h

 lim
it

R
ange: from

 0.0 to 100.0%
.

tO
L

T
im

e d
u

ratio
n

 o
f th

e o
u

tp
u

t p
o

w
er lim

iter
R

ange: from
 1 to 540 m

in.A
bove this value the

display show
s “InF

” m
eaning that the lim

iting
action is alw

ays on
N

o
te: T

he tO
L can be m

odified but the new
value w

ill becom
e operative only at the next

instrum
ent start up.

rñP
C

o
n

tro
l o

u
tp

u
t m

ax. rate o
f rise (in percent

per second).
T

his param
eter is available w

hen P
b is different

from
 zero or one control output is linear.

R
ange: from

 0.1%
/s to 25.0 %

/s.A
bove 25.0 %

/
s the display show

s “InF
” m

eaning that no ram
p

lim
itation is im

posed.

E
R

R
O

R
 M

E
S

S
A

G
E

S
E

R
R

O
R

 M
E

S
S

A
G

E
S

E
R

R
O

R
 M

E
S

S
A

G
E

S
E

R
R

O
R

 M
E

S
S

A
G

E
S

E
R

R
O

R
 M

E
S

S
A

G
E

S

O
V

E
R

R
A

N
G

E
, U

N
D

E
R

R
A

N
G

E
 A

N
D

 S
E

N
S

O
R

 L
E

A
D

S
O

V
E

R
R

A
N

G
E

, U
N

D
E

R
R

A
N

G
E

 A
N

D
 S

E
N

S
O

R
 L

E
A

D
S

O
V

E
R

R
A

N
G

E
, U

N
D

E
R

R
A

N
G

E
 A

N
D

 S
E

N
S

O
R

 L
E

A
D

S
O

V
E

R
R

A
N

G
E

, U
N

D
E

R
R

A
N

G
E

 A
N

D
 S

E
N

S
O

R
 L

E
A

D
S

O
V

E
R

R
A

N
G

E
, U

N
D

E
R

R
A

N
G

E
 A

N
D

 S
E

N
S

O
R

 L
E

A
D

S
B

R
E

A
K

 IN
D

IC
A

T
IO

N
S

B
R

E
A

K
 IN

D
IC

A
T

IO
N

S
B

R
E

A
K

 IN
D

IC
A

T
IO

N
S

B
R

E
A

K
 IN

D
IC

A
T

IO
N

S
B

R
E

A
K

 IN
D

IC
A

T
IO

N
S

T
he device is capable to detect a fault on the process

variable (O
V

E
R

R
A

N
G

E
 or U

N
D

E
R

R
A

N
G

E
 or S

E
N

S
O

R
LE

A
D

S
 B

R
E

A
K

).
W

hen the process variable exceeds the span lim
its

established by configuration param
eter P

 1 an
O

V
E

R
R

A
N

G
E

 condition w
ill be show

n on display as show
in the follow

ing figure:

A
n U

N
D

E
R

R
A

N
G

E
 condition w

ill be show
n on display as

show
n in the follow

ing figure:

W
hen P

42 is equal to 0, the follow
ing conditions m

ay
occur:
-

T
he instrum

ent is set for one output only and an
O

V
E

R
R

A
N

G
E

 is detected, the O
U

T
 turns O

F
F

 (if
reverse action) or O

N
 (if direct action).

-
T

he instrum
ent is set for heating/cooling action and an

O
V

E
R

R
A

N
G

E
 is detected, O

U
T

 "rE
V

" turns O
F

F
 and

O
U

T
 "dir" turns O

N
.

-
T

he instrum
ent is set for one output only and an

U
N

D
E

R
R

A
N

G
E

 is detected, the O
U

T
 turns O

N
 (if

reverse action) or O
F

F
 (if direct action).

-
T

he instrum
ent is set for heating/cooling action and an

U
N

D
E

R
R

A
N

G
E

 is detected, O
U

T
 "rE

V
" turns O

N
 and

O
U

T
 "dir" turns O

F
F

.
W

hen P
42 is different from

 zero and an out of range
condition is detected, the instrum

ent operates in
accordance w

ith P
42 and P

43 param
eters.
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G

B

T
he sensor leads break can be signalled as:

- for T
C

/m
V

 input
:

O
V

E
R

R
A

N
G

E
 or U

N
D

E
R

R
A

N
G

E
selected by a solder jum

per
- for R

T
D

 input
:

O
V

E
R

R
A

N
G

E
- for m

A
/V

 input
:

U
N

D
E

R
R

A
N

G
E

N
o

te: O
n the m

A
/V

 input the leads break can be detected
only w

hen the range selected has a zero elevation (4/20
m

A
 or 1/5 V

 or 2/10 V
)

O
n R

T
D

 input a special test is provided to signal
O

V
E

R
R

A
N

G
E

 w
hen input resistance is less than 15 ohm

(S
hort circuit sensor detection).

E
R

R
O

R
 M

E
S

S
A

G
E

S
E

R
R

O
R

 M
E

S
S

A
G

E
S

E
R

R
O

R
 M

E
S

S
A

G
E

S
E

R
R

O
R

 M
E

S
S

A
G

E
S

E
R

R
O

R
 M

E
S

S
A

G
E

S
T

he instrum
ent perform

s sam
e self-diagnostic algorithm

.
W

hen an error is detected, the instrum
ent show

s on the
low

er display the “E
rr” indication w

hile the upper display
show

s the code of the detected error.

E
R

R
O

R
 L

IS
T

E
R

R
O

R
 L

IS
T

E
R

R
O

R
 L

IS
T

E
R

R
O

R
 L

IS
T

E
R

R
O

R
 L

IS
T

S
E

r
S

erial interface param
eter error

100
W

rite E
E

P
R

O
M

 error.
150

C
P

U
 error.

200
T

entative to w
rite on protected m

em
ory.

201 - 2xx
C

onfiguration param
eter error. T

he tw
o

less significant digits show
n the num

ber of
the w

rong param
eter (ex. 209 E

rr show
s

an E
rror on P

9 param
eter)

299
E

rror in control outputs selection
301

E
rror  on calibration of the selected input

307
R

J input calibration error
320

Linear output calibration error
400

C
ontrol param

eters error
500

A
uto-zero error

502
R

J error
510

E
rror during calibration procedure

N
O

T
E

N
O

T
E

N
O

T
E

N
O

T
E

N
O

T
E

1)
W

hen a configuration param
eter error is detected, it is

sufficient to repeat the configuration procedure of the
specify param

eter.
2)

If an error 400 is detected, push the  �
 push-button

and, m
aintaining the pressure, push the �

 push-button
and load the default param

eters; at this point repeat
control param

eter setting.
3)

F
or all the other errors, contact your supplier.
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G

B

T
em

p
eratu

re d
rift: (C

J excluded)
<

 200 ppm
/°C

 of span for m
V

 and T
C

 ranges 1, 3, 5, 7, 20, 21,
22, 24.

<
 300 ppm

/°C
 of span for m

A
/V

<
 400 ppm

/°C
 of span for  R

T
D

 range 11, 28 and T
C

 ranges 0,
2, 4, 6, 23.

<
 500 ppm

/°C
 of span for R

T
D

 range 10 and T
C

 ranges 8, 9,
25, 26.

<
 800 ppm

/°C
 of span for R

T
D

 range 27.
O

p
erative tem

p
eratu

re: from
 0 to 50 °C

.
S

to
rag

e tem
p

eratu
re : -20 to +

70 °C
H

u
m

id
ity: from

 20 %
 to 85%

 R
H

, non condensing.
P

ro
tectio

n
s:

1) W
A

T
C

H
 D

O
G

 circuit for autom
atic restart.

2) D
IP

 S
W

IT
C

H
 for protection against tam

pering of
configuration and calibration param

eters.

M
A

IN
T

E
N

A
N

C
E

1)
R

E
M

O
V

E
 P

O
W

E
R

 F
R

O
M

 T
H

E
 P

O
W

E
R

 S
U

P
P

LY
T

E
R

M
IN

A
LS

 A
N

D
 F

R
O

M
 R

E
LA

Y
 O

U
T

P
U

T
 T

E
R

M
I-

N
A

LS
2)

R
em

ove the instrum
ent from

 case.
3)

U
sing a vacuum

 cleaner or a com
pressed air jet (m

ax. 3
kg/cm

2) rem
ove all deposit of dust and dirt w

hich m
ay

be present on the louvers and on the internal circuits
trying to be careful for not dam

age the electronic
com

ponents.
4) T

o clean external plastic or rubber parts use only a cloth
m

oistened w
ith:

- E
thyl A

lcohol (pure or denatured) [C
2 H

5 O
H

] or
- Isopropil A

lcohol (pure or denatured) [(C
H

3 )2 C
H

O
H

] or
- W

ater (H
2 O

)
5)

V
erify that there are no loose term

inals.
6)

B
efore re-inserting the instrum

ent in its case, be sure
that it is perfectly dry.

7)
re-insert the instrum

ent and turn it O
N

.

G
E

N
E

R
A

L
 IN

F
O

R
M

A
T

IO
N

S

G
E

N
E

R
A

L
 S

P
E

C
IF

IC
A

T
IO

N
S

C
ase: P

C
-A

B
S

 black color; self-extinguishing degree: V
-0

according to U
L 746C

.
F

ro
n

t p
ro

tectio
n

 - designed and tested for IP
 65 (*) and

N
E

M
A

 4X
 (*) for indoor locations (w

hen panel gasket is
installed).
(*) T

est w
ere perform

ed in accordance w
ith C

E
I 70-1 and

N
E

M
A

 250-1991 S
T

D
.

R
ear  term

in
al b

lo
ck: screw

 term
inals (screw

 M
3, for

cables from
 φ 0.25 to φ 2.5 m

m
2 or from

 A
W

G
 22 to A

W
G

14 ) w
ith connection diagram

s and safety rear cover.
W

eig
h

t:
360 g (0.8 lb) for T

K
S

450 g (1 lb) for M
K

S
.

P
o

w
er su

p
p

ly:
- 100V

 to 240V
 A

C
 50/60H

z (-15%
 to +

 10%
 of the

nom
inal value).

- 24 V
 A

C
/D

C
 ( +

 10 %
 of the nom

inal value).
P

o
w

er co
n

su
m

p
tio

n
: 5.5 W

 m
ax.

In
su

latio
n

 resistan
ce: >

 100 M
Ω

 according to
IE

C
 1010-1.

D
ielectric stren

g
th

: 2300 V
 rm

s according to
E

N
 61010-1.

D
isp

lay u
p

d
atin

g
 tim

e: 500 m
s.

S
am

p
lin

g
 tim

e:
250 m

s for linear inputs
500 m

s for T
C

 and R
T

D
 inputs.

C
o

n
tro

l o
u

tp
u

t u
p

d
atin

g
 tim

e:
250 m

s for linear inputs
500 m

s for T
C

 and R
T

D
 inputs.

C
o

n
tro

l o
u

tp
u

t reso
lu

tio
n

: 0.1%
 of the span.

In
stru

m
en

t reso
lu

tio
n

: 30000 counts.
A

ccu
racy: +

 0,2%
 f.s.v..  +

 1 digit @
 25 °C

 am
bient

tem
perature.

C
o

m
m

o
n

 m
o

d
e rejectio

n
: 120 dB

 at 50/60 H
z.

N
o

rm
al m

o
d

e rejectio
n

: 60 dB
 at 50/60 H

z.
E

lectro
m

ag
n

etic co
m

p
atib

ility an
d

 safety req
u

ire-
m

en
ts: T

his instrum
ent is m

arked C
E

.
T

herefore, it is conform
ing to council directives 89/336/

E
E

C
 (reference harm

onized standard E
N

 50081-2 and
E

N
 50082-2) and to council directives 73/23/E

E
C

 and
93/68/E

E
C

 (reference harm
onized standard E

N
 61010-1).

In
stallatio

n
 categ

o
ry: II

P
o

llu
tio

n
 d

eg
ree: 2
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1
F

M
O

N
T

A
G

E

C
et instrum

ent a été conçu pour être cablé de façon
perm

anente, pour être installé sur une arm
oire contenant

tous les cablages et la partie postérieure de l'instrum
ent.

C
hoisir une position propre pour le m

ontage, d'accès
facile m

êm
e à l'arrière et, autant que possible, sans

vibrations. La tem
pérature am

biante doit être com
prise

entre 0° et 50°C
.

L'instrum
ent peut être m

onté sur un panneau d'épaisseur
m

axi. 15 m
m

P
our les dim

ensions d'encom
brem

ent et de perçage, se
reporter à la P

ag. IV
.

La rugosité superficielle doit être m
eilleure que 6,3 µ

m
.

L'instrum
ent est doté d'uni joiut garniture en caoutchouc

pour panneau.
P

our garantir les protections IP
65 et N

E
M

A
 4, introduire la

garniture livrée avec l'appareil entre l'instrum
ent et le

panneau (voir F
igure 1)

P
er fissare lo strum

ento al pannello, procedere com
e

segue:
P

our fixer l'instrum
ent au panneau, agir com

m
e suit:

1) enfiler le joiut sur le boîtier de l'instrum
ent.

2) introduire l'instrum
ent dans le trou.

3) en m
aintenant ferm

em
ent l'instrum

ent sur le
panneau, introduire la bretelle de fixation.

4) au m
oyen d'un tourne-vis, serrer les vis à un

couple com
pris entre 0,3 et 0,4 N

m
.

R
A

C
C

O
R

D
E

M
E

N
T

S
A

) E
N

T
R

E
E

S
 D

E
 M

E
S

U
R

E
N

O
T

E
: D

es élém
ents extérieurs (ex. barrière zener)

raccordés entre le capteur et les bornes d'entrée de
l'instrum

ent, peuvent provoquer des erreurs de m
esure

dues à une im
pédence trop élevée ou déséquilibrée, ou à

la présence de courants de perte.

E
N

T
R

E
E

 P
O

U
R

 T
H

E
R

M
O

C
O

U
P

L
E

F
ig. 2

R
A

C
C

O
R

D
E

M
E

N
T

 D
E

 T
H

E
R

M
O

C
O

U
P

LE
S

R
ésistan

ce extérieu
re: m

axi. 100 Ω
, avec erreur m

axi.
égale à 0,1%

 de l'étendue de l'échelle sélectionnée.
S

o
u

d
u

re fro
id

e: com
psensation autom

atique de 0 à 50°C
P

récisio
n

 d
e la so

u
d

u
re fro

id
e : 0.1 °C

/°C
Im

p
éd

an
ce d

’en
trée: >

 1M
Ω

C
alib

ratio
n

: suivant  IE
C

 584-1 et D
IN

 43710 -1977.

N
O

T
E

S
:

1)
N

e pas placer de câbles de signaux parallèlem
ent ou à

proxim
ité des câbles de puissance ou des sources de

perturbations
2)

P
our le raccordem

ent de la T
C

 utiliser un câble de
com

pensation/extension approprié et, autant que possible,
blindé.

3)
Q

uand on utilise un câble blindé, une seule extrém
ité du

blindage doit être raccordée à la terre.
F

ig. 1 vis

bretelle

vis

panneau

joiut

bretelle

13

+_

13

+_

B
lindage

B
lindage

X
K

S
-m

A
-2-A

0.p65
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2
F

E
N

T
R

E
E

 L
IN

E
A

IR
E

F
ig. 4

R
A

C
C

O
R

D
E

M
E

N
T

 P
O

U
R

 E
N

T
R

E
E

S
E

N
 m

A
, m

V
 ou V

N
O

T
E

S
:

1)
N

e pas placer les câbles des signaux parallèlem
ent ou

à proxim
ité des câbles de puissance ou à des sources

de perturbations.
2)

F
aire attention aux résistances de ligne, une résistance

de ligne trop haute peut provoquer des erreurs de
m

esure.
3)

Q
uand on utilise un câble blindé, une seule extrém

ité
du blindage doit être raccordée à la terre.

4

R
T

D

1
3

4

R
T

D

1
3

E
N

T
R

E
E

 P
O

U
R

 T
H

E
R

M
O

R
E

S
IS

T
A

N
C

E

F
ig. 3 R

A
C

C
O

R
D

E
M

E
N

T
 D

E
 T

H
E

R
M

O
R

E
S

IS
T

A
N

C
E

E
n

trée: de R
T

D
 P

t 100 Ω
, raccordem

ent à 3 fils.
R

ésistan
ce d

e lig
n

e: com
pensation autom

atique m
axi.

20 Ω
/fil avec erreur non m

esurable.
C

alib
ratio

n
: suivant D

IN
 43760 .

N
O

T
E

S
:

1)
N

e pas placer les câbles des signaux parallèlem
ent ou

à proxim
ité des câbles de puissance ou à des sources

de perturbations.
2)

F
aire attention aux résistances de ligne, une résistance

de ligne trop haute (supérieure à 20 Ω
/fil) peut

provoquer des erreurs de m
esure.

3)
Q

uand on utilise un câble blindé, une seule extrém
ité

du blindage doit être raccordée à la terre.
4)

Les 3 fils doivent avoir la m
êm

e im
pédance.

E
n

trée T
yp

e

1314151617181920

0 - 60 m
V

12 - 60 m
V

   0 - 20 m
A

   4 - 20 m
A

0 -   5  V
1 -   5  V
0 - 10  V
2 - 10  V

Im
p

éd
en

ce

>
 1 M

Ω

<
 5 Ω

 >
 200 kΩ

>
 400 kΩ

P
récisio

n

0.2 %
  +

 1 digit
@

 25°C

B
lindage

_ +
m

A
,

m
V

ouV
3 1

+_G

m
A

m
V

ouV

13

X
K

S
-m

A
-2-A

0.p65
26/04/01, 16.47
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3
F

E
N

T
R

E
E

 D
E

 T
X

F
ig. 5

R
A

C
C

O
R

D
E

M
E

N
T

 P
O

U
R

 T
R

A
N

S
M

E
T

T
E

U
R

S
N

O
T

E
S

:
1)

N
e pas placer les câbles des signaux parallèlem

ent ou
à proxim

ité des câbles de puissance ou à des sources
de perturbations.

2)
Q

uand on utilise un câble blindé, une seule extrém
ité

du blindage doit être raccordée à la terre et, si
possible, au borne 6 de l'instrum

ent.
3) P

our l'entrée  20 m
A

, l'im
pédance d'entrée est <

 5 Ω
.

4) L' alim
entation auxiliaire (A

U
X

) peut engendrer 24 V
c.c. ( +

 10%
), 25 m

A
 m

axim
um

.
5)

C
ette entrée N

’E
S

T
 P

A
S

 isolée par rapport à l’entrée de
m

esure. L’instrum
ent raccordé à l’entrée auxiliaire doit

garantir une isolation m
axi. type double ou renforcée

entre la sortie de l’instrum
ent et l’alim

entation.

B
) E

N
T

R
E

E
S

 L
O

G
IQ

U
E

S
N

O
T

E
S

:
1)

N
e pas placer de câbles de signaux parallèlem

ent ou à
proxim

ité des câbles de puissance ou des sources de
perturbations

2)
U

tiliser un contact extérieur approprié pour une
capacité de 0,5 m

A
, 5 V

 c.c.
3)

L'instrum
ent contrôle toutes les 100 m

s l'état des
contacts

4)
Les entrées logiques N

E
 S

O
N

T
 P

A
S

 isolées par
rapport aux entrées de m

esure. U
ne isolation double

ou renforcée, entre les entrées et l’alim
entation, doit

être garantie par l’élém
ent externe.

F
ig. 6

R
A

C
C

O
R

D
E

M
E

N
T

 D
E

S
 E

N
T

R
E

E
S

LO
G

IQ
U

E
S

C
et instrum

ent est doté de 4 points de consigne locaux
(S

P
, S

P
2, S

P
3 et S

P
4).

La sélection du point de consigne de fonctionnem
ent ne

peut être effectuée qu'au m
oyen de la com

binaison des
entrées logiques 1 et 2 (bornes 6, 7 et 8).

E
ntrée log. 1

E
ntrée log. 2

 P
oint de cons.

ouvert (6 - 7)
ouvert (6 - 8)

S
P

ouvert (6 - 7)
ferm

é (6 - 8)
S

P
2

ferm
é (6 - 7)

ouvert (6 - 8)
S

P
3

ferm
é(6 - 7)

ferm
é (6 - 8)

S
P

4

3 16 5
P

W
R

+

O
U

T
+

O
U

T
-

P
W

R
-

IN
 +

IN
 -

A
U

X
 +

A
U

X
 -

3 16 5
P

W
R

+

O
U

T
+

G
N

D

IN
 +

IN
 -

A
U

X
 +

A
U

X
 -

3 16 5

O
U

T
-

O
U

T
+

IN
 +

IN
 -

A
U

X
 +

A
U

X
 -

8

E
ntrée logique 2

7

E
ntrée logique 1

6

Transmetteurs
à 3 fils

Transmetteurs
à 2 fils

Transmetteurs
à 4 fils

X
K

S
-m

A
-2-A

0.p65
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4
F

C
H

A
R

G
E

S
 IN

D
U

C
T

IV
E

S

D
ans la com

m
utation des charges inductives, certaines

charges inductives peuvent provoquer des transitoires et
des perturbations qui peuvent com

prom
ettre les prestations

de l'instrum
ent.

Les protections internes (varistances) garantissent la
protection contre les perturbations pour des charges ayant
une com

posante inductive m
axi. de 0,5 A

.
D

es problèm
es analogues peuvent  être créés par la

com
m

utation des charges via un contact extérieur m
onté en

série sur le contact de sortie de l'instrum
ent.

F
ig. 8  C

O
N

T
A

C
T

 E
X

T
E

R
IE

U
R

 M
O

N
T

E
 E

N
 S

E
R

IE
 S

U
R

LE
 C

O
N

T
A

C
T

 D
E

 S
O

R
T

IE
 D

E
 L'IN

S
T

R
U

M
E

N
T

E
n de tels cas, nous recom

m
andons de raccorder un filtre

R
C

 en parallèle avec le contact extérieur, suivant les
indications F

ig. 8.
Les valeurs de la capacité (C

) et de la résistance (R
) sont

indiquées au tableau suivant:

D
e toute façon, les câbles raccordés aux sorties à relais,

doivent être aussi éloignés que possible des câbles des
signaux.

C
harge ind.

(m
A

)

<
40

  m
A

<
150

m
A

<
0.5

A

C(µF
)

0.047
0.1

0.33

R(Ω
)

100
2247

P
.

(W
)

1/222

T
ension de
service

260 V
 A

C
260 V

 A
C

260 V
 A

C

C
) S

O
R

T
IE

 A
 R

E
L

A
IS

F
ig. 7 R

A
C

C
O

R
D

E
M

E
N

T
 D

E
S

 S
O

R
T

IE
S

 A
 R

E
LA

IS
T

outes les sorties à relais sont protégées, au m
oyen de

varistances, pour des charges dont la com
posante

inductive m
axi. est de 0,5 A

.
La capacité du contact correspondant à la sortie 2 est
égale à 3A

/250V
 c.a sur charge résistive.

La capacité du contact correspondant aux sorties 3 et 4
est égale à 2A

/250V
 c.a.  sur charge résistive.

Le nom
bre d'opérations est égal  à  1 x 10

5  à la capacité
indiquée.
Les recom

andations suivantes peuvent éviter de sérieux
problèm

es causés par l'utilisation des sorties à relais pour
piloter les charges inductives.

N
O

T
E

:
1)

P
our éviter le risque d'électrocution ne raccorder

l'alim
entation qu'après avoir effectué tous les autres

raccordem
ents.

2)
Le raccordem

ent au réseau doit être effectué à l'aide
de câbles n° 16 A

W
G

 ou supérieurs, résistant à une
tem

pérature m
ini. de 75°C

.
3)

U
tiliser exclusivem

ent des conducteurs en cuivre.
4)

E
viter de placer les câbles des signaux parallèlem

ent
ou à proxim

ité des câbles de puissance ou des
sources de perturbations.

O
U

T
 3

O
U

T
 4

O
U

T
 2

18
N

O
 - O

U
T

 4

19
N

O
 - O

U
T

 3

C
 - O

U
T

 3/4
2022

21
CN
O

R
CC

H
A

R
G

E

LIG
N

E
 D

E
P

U
IS

S
A

N
C

E

X
K

S
-m

A
-2-A

0.p65
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5
F

S
O

R
T

IE
 L

O
G

IQ
U

E
 P

O
U

R
 L

A
 C

O
M

M
A

N
D

E
 D

E
 S

S
R

F
ig. 9

R
A

C
C

O
R

D
E

M
E

N
T

 P
O

U
R

 LE
P

ILO
T

A
G

E
 D

E
 R

E
LA

IS
 S

T
A

T
IQ

U
E

S

Il s'agit d'une sortie à tem
ps proportionnel.

N
iveau

 lo
g

iq
u

e 0: V
out <

 0.5 V
 c.c.

N
iveau

 lo
g

iq
u

e 1: C
ourant m

axi. =
 20 m

A
.

- 24 V
 +

 20 %
 @

 20 m
A

N
O

TE
: C

ette sortie N
'E

S
T

 P
A

S
 isolée.

U
n isolem

ent double ou renforce entre l'instrum
ent et la ligne

de puissance doit être effectué par le relais statique extérieur.

S
O

R
T

IE
 L

IN
E

A
IR

E
L'instrum

ent est équipé d'une sortie linéaire
(O

U
T

 1) program
m

able de la façon suivante:
-

sortie de régulation (chauffage ou refroidissem
ent)

-
deuxièm

e sortie de régulation (refroidissem
ent)

-
retransm

ission analogique de la valeur m
esurée

-
retransm

ission analogique du point de consigne
de fonctionnem

ent

F
ig. 10  R

A
C

C
O

R
D

E
M

E
N

T
 S

O
R

T
IE

 m
A

T
yp

e: 0 - 20 m
A

 o 4 - 20 m
A

 program
m

able et isolée.
C

h
arg

e m
axi.: 500 Ω

.
R

éso
lu

tio
n

:
- 0.1%

  si elle est utilisée  com
e sortie de régulation

- 0.05 %
 si elle est utilisée com

m
e retransm

ission
analogique.

+_
_ +

1617

O
U

T
 2

R
E

LA
IS

S
T

A
T

IQ
U

E

+_

+_

20 mA

1415

O
U

T
 1

X
K

S
-m

A
-2-A

0.p65
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6
F

D
) A

L
IM

E
N

T
A

T
IO

N

F
ig. 12 R

A
C

C
O

R
D

E
M

E
N

T
 A

 L'A
LIM

E
N

T
A

T
IO

N

N
O

T
E

:
1)

A
vant de raccorder l'instrum

ent au réseau, vérifier que
la tension de ligne correspond aux indications de la
plaque signalétique de l'instrum

ent.
2)

P
our éviter le risque d'électrocution ne raccorder

l'alim
entation qu'après avoir effectué tous les autres

raccordem
ents.

3)
Le raccordem

ent au réseau doit être effectué à l'aide
de câbles n° 16 A

W
G

 ou supérieurs, résistant à une
tem

pérature m
ini. de 75°C

.
4)

U
tiliser exclusivem

ent des conducteurs en cuivre.
5)

E
viter de placer les câbles des signaux parallèlem

ent
ou à proxim

ité des câbles de puissance ou des sources
de perturbations.

6)
E

n cas d'alim
entation de 24 V

 c.c. la polarité n'a
aucune im

portance.
7)

Les circuits d'alim
entation sont protégés par un fusible

sous m
iniature, type T

, 1A
, 250 V

. S
i le fusible est

endom
m

agé, nous conseillons de vérifier tout le circuit
d'alim

entation; dans ce cas, il vaut m
ieux expédier

l'appareil au fournisseur.
8)

Les norm
es sur la sécurité concernant les instrum

ents
raccordés en perm

anence à l'alim
entation électrique

exigent:
- un interrupteur ou un disjoncteur sur
l'installation électrique de l'im

m
euble;

- cet interrupteur doit se trouver à proxim
ité de

l'instrum
ent et l'opérateur doit pouvoir y

accéder facilem
ent;

- cet interrupteur doit être m
arqué com

m
e le

dispositif de coupure de l'instrum
ent.

N
O

T
E

: un seul interrupteur ou disjoncteur peut
com

m
ander plusieurs instrum

ents.
9)

S
i l'alim

entation prevoit le fil de neutre, le brancher au
contact 13.

L
IA

IS
O

N
 N

U
M

E
R

IQ
U

E
La liaison num

érique type R
S

-485 perm
et de raccorder 30

unités m
axi. à une seule unité m

aster.

F
ig. 11 -

R
A

C
C

O
R

D
E

M
E

N
T

 D
E

 LA
 LIA

IS
O

N
N

U
M

E
R

IQ
U

E
  R

S
-485

Les câbles de raccordem
ent ne doivent pas dépasser

1500 m
ètres, avec une vitesse de transm

ission égale à
9600 B

A
U

D
T

yp
e: isolèe R

S
-485

P
ro

to
co

les: M
O

D
B

U
S

, JB
U

S
, E

R
O

 polling/selecting.
V

itesse d
e co

m
m

u
n

icatio
n: program

m
able de 600 à

19200 B
A

U
D

.
F

o
rm

at: 7 ou 8 bit program
m

able.
P

arité: pair, im
pair ou nulle

B
it d

e sto
p

: un.
A

d
resses:

-
de 1 à 95 pour le protocole  E

R
O

.
-

de 1 à 255 pour les autres protocoles
N

iveau
x d

e so
rtie: suivant standard E

IA
.

N
O

T
E

:
1)

C
ete liaison num

erique est isolèe.
2)

C
i-après nous reportons la définition d'après les norm

es
E

IA
 pour les liaisons num

ériques R
S

-422 et R
S

-485
concernant la signification et la direction de la tension
aux bornes.
a)La borne "A

" du générateur doit être négative par
rapport à la borne "B

"pour l'état binaire 1 (M
A

R
K

 ou
O

F
F

).
b) La borne "A

"du générateur doit être positive par
rapport à la borne "B

" pour l'état binaire 0 (S
P

A
C

E
ou O

N
).

109 11

B
'/B

B
/B

'

A
/A

'
A

'/A
MASTER

13

R (S,T)

R
 (S

,T
)

N

12

N

C
O

M
M

U
N

INSTRUMENT

R
éseau

 de 100 V
 à 240 V

 ca (50/60H
z)

ou 24 V
 A

C
/D

C

X
K

S
-m

A
-2-A

0.p65
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7
F

A

A

B

M
IS

E
 A

U
 P

O
IN

T
 P

R
E

L
IM

IN
A

IR
E

 D
U

 M
A

T
E

R
IE

L
IN

F
O

R
M

A
T

IQ
U

E
C

o
m

m
en

t extraire l’in
stru

m
en

t d
e so

n
 b

o
îtier

1)
E

teindre l’instrum
ent

2)
P

ousser délicatem
ent le blocage A

 vers la droite.

3)
E

n laissant le blocage A
 décroché, extraire le côté droit de

l’instrum
ent.

4)
P

ousser délicatem
ent le blocage B

 vers la gauche.
5)

E
n laissant le blocage B

 décroché, extraire l’instrum
ent.

M
IS

E
 A

U
 P

O
IN

T
 P

R
E

L
IM

IN
A

IR
E

 D
U

 M
A

T
E

R
IE

L
IN

F
O

R
M

A
T

IQ
U

E
1) E

xtraire l'instrum
ent de son boîtier.

2) S
électionner le type d'entrée désirée en positionnant le

contact J1 suivant les indications reportées au tableau
ci-dessous:

E
ntrée

J1

type
1-2

3-4
5-6

7-8
9-10

T
C

-R
T

D
ouvert

ferm
é

ouvert
ouvert

ouvert

60 m
V

ouvert
ferm

é
ouvert

ouvert
ouvert

5 V
ferm

é
ouvert

ferm
é

ouvert
ouvert

10 V
ouvert

ouvert
ferm

é
ouvert

ouvert

20 m
A

ouvert
ouvert

ouvert
ferm

é
ferm

é

N
O

T
E

N
O

T
E

N
O

T
E

N
O

T
E

N
O

T
E

: le contact non utilisé peut être placé sur les fiches
7-9.

F
ig. 13 J1

   1    3   5   7    9

    2   4   6   8  10

X
K

S
-m

A
-2-A

0.p65
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8
F

O
U

V
E

R
T

U
R

E
 D

U
 C

IR
C

U
IT

 D
'E

N
T

R
E

E
C

es instrum
ents perm

ettent de relever l'ouverture du
circuit d'entrée.
P

our les entrées de R
T

D
, l'ouverture du circuit d'entrée est

visualisée com
m

e une condition de dépassem
ent d'échelle

positif.
P

our les entrées de T
C

, on peut, au contraire, sélectionner
le type d'indication en positionnant les contacts C

H
2 et

S
H

2 com
m

e suit:

D
ép. d'échelle positif (std)

C
H

2= ferm
é

S
H

2= ouvert

D
ép. d'échelle négatif

C
H

2= ouvert
S

H
2= ferm

é

Les deux élém
ents se trouvent sur le côté de la soudure

de la carte C
P

U
.

F
ig. 14

S
E

L
E

C
T

IO
N

 D
U

 T
Y

P
E

 D
E

 S
O

R
T

IE
 P

O
U

R
 L

A
 S

O
R

T
IE

 2
A

u m
oyen du contact J303 on peut sélectionner le type de

contact utilisé pour la sortie 2 (N
O

 =
 1-2 (S

T
D

) ou
N

C
 =

 2-3).

F
ig. 15

N
O

T
E

S
 G

E
N

E
R

A
L

E
S

 d
e co

n
fig

u
ratio

n
.

F
U

N
C

=
P

erm
et de m

ém
oriser la nouvelle valeur du

param
ètre sélectionné et passer au param

ètre
suivant (ordre croissant).

M
A

N
=

P
erm

et de visualiser les param
ètres

en ordre décroissant, sans m
ém

oriser
les nouvelles valeurs.

�
=

P
erm

et d'augm
enter la valeur du

param
ètre sélectionné.

�
=

P
erm

et de dim
inuer la valeur du

param
ètre sélectionné.

S
H

2
C

H
2

3
21

J303

X
K

S
-m

A
-2-A
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b) A
ppuyer sur les touches �

 ou �
 pour program

m
er la

sélection suivante:

= (“m
onitor” ou de vérification”) cette

sélection perm
et de contrôler sans

m
odifier la valeur attribuée aux

param
ètres de configuration.

=
(m

odifier) cette sélection perm
et de

contrôler et de m
odifier la valeur

attribuée aux param
ètres de

configuration.
c) A

ppuyer sur la touche F
U

N
C

.

N
O

T
E

S
:

1)
S

i on n’appuie sur aucune touche pendant plus de 10 s
(ou 30 s com

m
e la program

m
ation dans le param

ètre
P

39 (sélection du tem
ps différé), l’instrum

ent retourne
autom

atiquem
ent à l’état norm

al de visualisation.
2)

S
i l’état “m

odifier” est autorisé, l’instrum
ent interrom

pt
l’action de régulation et:
- program

m
e les sorties de régulation sur O

F
F

;
- invalide les alarm

es;
- invalide la ligne en série;
- élim

ine les tem
ps différés program

m
és.

3)
S

i les param
ètres de configuration sont protégés par

un code de sécurité, l'indicateur affiche:

E
n appuyant sur les touches �

ou
�

 program
m

er une
valeur égale à celle du code de sécurité ou du code
passe-partout (voir annexe A

).
N

o
te : le code passe-partout perm

et d'accéder à l'état
m

odification des param
ètres de configuration perm

et
d'accéder à l'état m

êm
e si un code de sécurité a été

attribué ou si les param
ètres sont toujours protégés.

(P
51 =

 1).
P

our sortir de l'état de m
odification des param

ètres de
configuration, agir com

m
e suit:

a)
appuyer plusieurs fois sur la touche "F

U
N

C
" ou "M

A
N

"
jusqu'a ce que le systèm

e affiche le param
ètre "C

.E
nd".

b)
appuyer sur la touche ”�

” ou“�
” pour sélectionner

l'indication "Y
E

S
".c)

C
O

N
FIG

U
R

A
TIO

N
 D

E
 L

'IN
S

T
R

U
M

E
N

T

D
ialo

g
u

e u
tilisateu

r et état d
e co

n
fig

u
ratio

n
Q

uand l'instrum
ent est en état de fonctionnem

ent et
qu'aucune m

odification des param
ètres n'est en cours,

l'instrum
ent indique sur l'indicateur supérieur la variable

m
esurée et sur l'indicateur inférieur la consigne

program
m

ée (cette indication est définie com
m

e étant le
"m

ode norm
al de visualisation").

N
o

te co
n

cern
an

t les sym
b

o
les g

rap
h

iq
u

es u
tilisés

p
o

u
r le co

d
e m

n
ém

o
n

iq
u

e d
e visu

alisatio
n

.
L’instrum

ent visualise certains caractères à l’aide de
sym

boles spéciaux.
C

i-après nous reportons la correspondance entre les
sym

boles et les caractères.
S

ym
bole

C
aractère

"
"

k

"
"

m

"
"

V

"
"

W

"
"

Z

"
"

J

P
R

O
C

E
D

U
R

E
S

 D
E

 C
O

N
F

IG
U

R
A

T
IO

N

A
u dém

arrage l’instrum
ent part dans l’état qu’il avait avant

d’être éteint (état de configuration ou dialogue utilisateur).

S
i on veut passer du dialogue utilisateur à l'état de

configuration, agir com
m

e suit :
a) en appuyant sur les touches F

U
N

C
 et M

A
N

 pendant
plus de 4 secondes, l’instrum

ent affiche:

La m
êm

e visualisation est affichée si l'instrum
ent

dém
arre en état de configuration

X
K

S
-m

A
-2-A

0.p65
26/04/01, 16.47
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c) A
ppuyer sur la touche “F

U
N

C
”. L'instrum

ent sort de
l'état de m

odification des param
ètres de configuration,

il effectue une initialisation autom
atique et dém

arre en
dialogue utilisateur.

F
o

n
ctio

n
n

em
en

t d
es to

u
ch

es p
en

d
an

t l'état d
e

co
n

fig
u

ratio
n

F
U

N
C

 =
P

erm
et de m

ém
oriser la nouvelle valeur du

param
ètre sélectionné et passer au

param
ètre suivant (ordre croissant).

M
A

N
  =

P
erm

et de visualiser les param
ètres en ordre

décroissant sans m
ém

oriser les nouvelles
valeurs.

�
    =

P
erm

et d'augm
enter la valeur du param

ètre
sélectionné.

�
    =

P
erm

et de dim
inuer la valeur du param

ètre
sélectionné.

P
A

R
A

M
E

T
R

E
S

 D
E

 C
O

N
F

IG
U

R
A

T
IO

N
N

o
tes:

1)
La séquence com

plète des param
ètres est décrite aux

pages suivantes, m
ais l’instrum

ent affiche seulem
ent

les param
ètres concernant le m

atériel inform
atique

spécifique et la configuration program
m

ée
précédem

m
ent (ex. en program

m
ant O

U
T

 3 =
 0, tous

les param
ètres correspondant à la sortie 3 seront

om
is).

2)
P

endant la configuration des param
ètres dans l’état

“m
odifier”,  l’indicateur inférieur affiche le code

m
ném

onique du param
ètre sélectionné, tandis que

l’indicateur supérieur affiche la valeur ou l’état attribué
au param

ètre sélectionné.

d
F

.C
n

 = C
h

arg
em

en
t d

es p
aram

ètres p
ar d

éfau
t

U
niquem

ent disponible dans l'état de m
odification des

param
ètres de configuration.

O
F

F
  =

A
ucun changem

ent des données
tb1     =

C
hargem

ent des param
ètres du tableau

E
uropéenne (T

b.1).
tb2

=
C

hargem
ent des param

ètres du tableau
A

m
éricaine (T

b.2).
N

O
T

E
 :

l'annexe A
 reporte la liste des deux tableaux des

param
ètres par défaut.

S
E

r1 = P
aram

ètre d
e liaiso

n
 n

u
m

ériq
u

e
O

F
F

=
 Liaison num

érique non utilisée
E

ro
=

 P
olling/selecting E

R
O

nbU
S

=
 M

odbus
jbU

S
=

Jbus

S
E

r2 = A
d

resse p
o

u
r la liaiso

n
 n

u
m

ériq
u

e
N

on disponibile quand S
E

r1 = O
F

F
.

E
chelle:

de 1 à 95 pour le param
ètre E

R
O

.
de 1 à 255 pour tous les autres param

ètres
N

O
T

E
: La liaison num

érique type R
S

 485 perm
et de

raccorder sur la m
êm

e ligne 31 instrum
ents m

axi.

S
E

r3 = V
itesse d

e tran
sm

issio
n

 d
es d

o
n

n
ées

N
on disponible quand S

E
r1 =

 O
F

F
E

chelle: de 600 à 19200 baud.
N

O
T

E
: les 19200 baud sont visualisés par 19.2.

S
E

r4 = F
o

rm
at d

e la liaiso
n

 n
u

m
ériq

u
e

N
on disponibile quand S

E
r1 = O

F
F

7E
=

7 bit +
 bit de parité (seulem

ent
param

ètre E
R

O
)

7O
=

7 bit +
 bit de disparité (seulem

ent
param

ètre E
R

O
)

8E
=

8 bit +
 bit de parité

8O
=

8 bit +
 bit de disparité

8
=

8 bit sans parité

P
1 - T

yp
e d

’en
trée et éch

elle d
e m

esu
re

0
=

 T
C

 type
L

échelle
0

/
+

400.0 °C
1

=
 T

C
 type

L
échelle

0
/

+
900 °C

2
=

 T
C

 type
J

échelle
-100.0

/
+

400.0 °C
3

=
 T

C
 type

J
échelle

-100
/

+
1000 °C

4
=

 T
C

 type
K

échelle
-100.0

/
+

400.0 °C
5

=
 T

C
 type

K
échelle

-100
/

+
1370 °C

6
=

 T
C

 type
T

échelle
-199.9

/
+

 400.0 °C
7

=
 T

C
 type

N
échelle

-100
/

+
1400 °C

8
=

 T
C

 type
R

échelle
0

/
+

1760 °C
9

=
 T

C
 type

S
échelle

0
/

+
1760 °C

10
=

 R
T

D
 type

P
t 100

échelle
-199.9

/
+

400.0 °C
11

=
 R

T
D

 type
P

t 100
échelle

 -200
/

+
800 °C

12
=

 m
V

Linéaire
échelle

0
/

60 m
V

13
=

 m
V

Linéaire
échelle

12
/

60 m
V

14
=

 m
A

Linéaire
échelle

0
/

20 m
A

15
=

 m
A

Linéaire
échelle

4
/

20 m
A

X
K

S
-m

A
-2-A
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N
o

tes:
1) Q

uand le param
ètre P

4 est m
odifié, l'instrum

ent fixe
autom

atiquem
ent au param

ètre rH
 la nouvelle valeur

de P
4.

2) S
i une entrée linéaire est sélectionnée, la valeur de  P

4
peut être inférieure à la valeur de P

3 et on obtient ainsi
une visualisation inverse.

Les valeurs d'échelle m
ini. et m

axi. sont utilisées par
l'algorithm

e P
ID

, par la fonction S
M

A
R

T
 et par les

fonctions d'alarm
e, pour calculer l'étendue de l'échelle

d'utilisation.
N

O
T

E
: L'étendue m

inim
um

 de l'échelle d'utilisation
(S

 =
 P

4 - P
3), en valeur absolue, est égale à:

P
our les entrées linéaires,  S

 > 100 unités.
P

our les entrées de TC
 avec indication °C

 , S
 > 300 °C

.
P

our les entrées de TC
 avec indication °F , S

 > 550 °F.
P

our les entrées de R
TD

 avec indication °C
 ,  S

 > 100 °C
.

P
our les entrées de R

TD
 avec indication °F ,  S

 > 200 °F.

P
5 = F

o
n

ctio
n

 d
e la so

rtie 1
rE

v =
utilisée com

m
e sortie de régulation avec

action inverse (chauffage)
dir

=
utilisée com

m
e sortie de régulation avec

action directe (refroidissem
ent)

P
v.rt=

utilisée com
m

e retransm
ission de la valeur

m
esurée

S
P

.rt=
utilisée com

m
e retransm

ission du point de
consigne de fonctionnem

ent

P
6 = T

yp
e d

e so
rtie

0-20 =
 sortie 1 type 0 - 20 m

A
.

4-20 =
 sortie 1 type 4 - 20 m

A
.

16
=

 V
Linéaire

échelle
0

/
5 V

17
=

 V
Linéaire

échelle
1

/
5 V

18
=

 V
Linéaire

échelle
0

/
10 V

19
=

 V
Linéaire

échelle
2

/
10 V

20
=

 T
C

 type
L

échelle
0

/
+

1650 °F
21

=
 T

C
 type

J
échelle

-150
/

+
1830 °F

22
=

 T
C

 type
K

échelle
-150

/
+

2500 °F
23

=
 T

C
 type

T
échelle

-330
/

+
750 °F

24
=

 T
C

 type
N

échelle
-150

/
+

2550 °F
25

=
 T

C
 type

R
échelle

0
/

+
3200 °F

26
=

 T
C

 type
S

échelle
0

/
+

3200 °F
27

=
 R

T
D

 type
P

t 100
échelle

-199.9
/

+
400.0 °F

28
=

 R
T

D
 type

P
t 100

échelle
-330

/
+

1470 °F
N

O
T

E
: program

m
ant P

1 =
 0, 2, 4, 6, 10 ou 27,

l'instrum
ent program

m
e autom

atiquem
ent P

44 =
 P

45  =
F

Ltr. P
our toutes les autres échelles P

44 =
 P

45 =
 nO

F
L.

P
2 = P

o
sitio

n
 d

u
 p

o
in

t d
écim

al
C

e param
ètre est exclusivem

ent disponible pour les
entrées linéaires  (P

1 =
  12, 13, 14, 15, 16, 17, 18 ou 19).

----. 
=

 A
ucun chiffre décim

al.
---.- 

= U
n chiffre décim

al
--.-- 

= D
eux chiffres décim

aux
-.--- 

= T
rois chiffres décim

aux

P
3 = V

aleu
r d

’éch
elle m

in
i

P
our les entrées  linéaires, P

3 est program
m

able de -1999
à 4000.
P

our les entrées de T
C

 et R
T

D
, P

3 est program
m

able à
l'intérieur de l'échelle.
N

o
tes:

1)
Q

uand le param
ètre P

3 est m
odifié, l'instrum

ent fixe
autom

atiquem
ent au param

ètre rL la nouvelle valeur
de P

3.
2)

S
i une entrée linéaire est sélectionnée, la valeur de  P

3
peut être supérieure à la valeur de P

4 et on obtient
ainsi une visualisation inverse.

P
4 = V

aleu
r d

'éch
elle m

axi.
P

our les entrées linaires, P
4 est program

m
able de -1999

à 4000.
P

our les entrées de T
C

 et R
T

D
, P

4 est program
m

able à
l'intérieur de l'échelle d'entrée avec les lim

ites indiquées
ci-après.

t

E
ntrée

t

S
ortie

t

E
ntrée

t

S
ortie

A
C

T
IO

N
 IN

V
E

R
S

E
A

C
T

IO
N

 D
IR

E
C

T
E

X
K

S
-m

A
-2-A

0.p65
26/04/01, 16.47

11



12
F

H
.L.

=
m

axim
um

 (hors bande) avec initialisation
m

anuelle.
L.L.

=
m

inim
um

 (à l'intérieur de la bande) avec
initialisation m

anuelle.

P
12 = F

o
n

ctio
n

 d
e la so

rtie 3
nonE

=
sortie non utilisée.

rE
v

=
sortie de régulation avec action inverse
(chauffage).

dir
=

sortie de régulation avec action directe
(refroidissem

ent).
A

L2.P
=

sortie de l'alarm
e 2 avec alarm

e 2
program

m
ée en tant qu'alarm

e de procédé.
A

L2.b
=

sortie de l'alarm
e 2 avec alarm

e 2
program

m
ée en tant qu'alarm

e de bande.
A

L2.d
=

sortie de l'alarm
e 2 avec alarm

e 2
program

m
ée en tant qu'alarm

e de déviation
N

O
T

E
:

E
n program

m
ant P

12 =
 rE

v, le param
ètre C

y3 sera forcé à
15 secondes.
E

n program
m

ant P
12 =

 dir, le param
ètre C

y3  sera forcé à
10 secondes si  P

25 =
 A

ir
4 secondes si P

25 =
 O

IL
2 secondes si P

25 =
 H

2O
N

O
T

E
S

 su
r les relatio

n
s en

tre les p
aram

ètres P
5, P

9 e
P

12
1)

S
eule 1 des 3 sorties peut être  type "rE

v".
2)

S
eule 1 des  3 sorties peut être  type "dir".

3)
O

n peut configurer les 3 sorties de façon à ce
qu'aucune n'agisse en tant que sortie de régulation
(dans ce cas l'instrum

ent devient un indicateur norm
al).

P
13 = D

ialo
g

u
e u

tilisateu
r alarm

e 2
E

xclusivem
ent disponible si P

12=
 A

L2.P
, A

L2.b ou A
L2.d.

H
.A

. =
m

axi. (hors bande) avec initialisation
autom

atique.
L.A

. =
m

ini. (à l'intérieur de la bande) avec
initialisation autom

atique.
H

.L. =
m

axi. (hors bande) avec initialisation m
an.

L.L. =
m

ini. (à l'intérieur de la bande) avec
initialisation m

anuelle.

P
14 = F

o
n

ctio
n

 d
e la so

rtie 4.
nonE

=
sortie non utilisée.

A
L3.P

=
sortie de l'alarm

e 3 avec alarm
e 3 pro-

gram
m

ée  en tant qu'alarm
e de procédé.

P
7 = E

ch
elle m

in
i. d

e retran
sm

issio
n

C
e param

ètre est uniquem
ent disponible quand P

5=
 P

v.rt
ou S

P
.rt.

E
chelle: de -1999 à 4000.

P
8 = E

ch
elle m

axi. d
e retran

sm
issio

n
C

e param
ètre est uniquem

ent disponible quand P
5=

 P
v.rt

ou S
P

.rt.
E

chelle: de  -1999 à 4000.

P
9 = F

o
n

ctio
n

 d
e la so

rtie 2.
nonE

=
sortie non utilisée.

rE
v

=
sortie de régulation avec action inverse
(chauffage).

dir
=

sortie de régulation avec action directe
(refroidissem

ent).
A

L1.P
=

sortie de l'alarm
e 1 avec alarm

e 1
program

m
ée en tant qu'alarm

e de procédé.
A

L1.b
=

sortie de  l'alarm
e 1program

m
ée en tant

qu'alarm
e de bande.

A
L1.d

=
sortie de l'alarm

e 1 program
m

ée en tant
qu'alarm

e de déviation.
N

O
T

E
:

E
n program

m
ant P

9 = rE
v, le param

ètre C
y2 sera forcé aux valeurs

suivantes:
15 secondes si P

10 = rE
L

4 secondes si  P
10 = S

S
r

E
n program

m
ant P

9 = dir, le param
ètre C

y2 sera
forcé aux valeurs suivantes:

10 secondes si P
25 = A

ir
4 secondes si  P

25 =
 O

IL
2 secondes si P

25 =
 H

2O

P
10 = typ

e d
i so

rtie 2.
C

e param
ètre est sauté quand P

9 =
 nonE

.
rE

L =
 relais

S
S

r =
 S

S
R

 (relais statique)
N

O
T

E
:

Q
uand P

9 =
 rE

v et P
10 =

 rE
L, le param

ètre C
y2 sera forcé

à 15 secondes.
Q

uand P
9 =

 rE
v et P

10 =
 S

S
R

, le param
ètre C

y2 sera
forcé à 4 secondes.

P
11 = D

ialo
g

u
e u

tilisateu
r d

e l'alarm
e 1

E
xclusivem

ent disponible si P
9 =

 A
L1.P

, A
L1.b ou A

L1.d.
H

.A
. =

m
axim

um
 (hors bande) avec initialisation

autom
atique.

L.A
.

=
m

inim
um

 (à l'intérieur de la bande) avec
initialisation autom

atique.

X
K

S
-m

A
-2-A
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P
19 = S

eu
il d

e la fo
n

ctio
n

 S
O

F
T

 S
T

A
R

T
S

euil, exprim
é en unité technique, pour l'activation

autom
atique de la fonction S

O
F

T
 S

T
A

R
T

 (lim
ite

tem
porisée du niveau de sortie).

E
chelle: à l'intérieur du cham

p de visualisation.
N

O
T

E
: P

19 sera ignoré quand le param
ètre tO

L est égal à
InF.
S

i on veut invalider la fonction soft start, program
m

er ce
param

ètre à la valeur m
ini. affichable ou program

m
er les

param
ètres O

LL et O
LH

 de façon à éviter toute restriction.

P
20 = C

lé d
e sécu

rité
0

=
A

ucune protection des param
ètres.

L'instrum
ent est toujours non protégé et tous

les param
ètres sont m

odifiables.
1

=
L'instrum

ent est toujours protégé et aucun
param

ètre (sauf le point de consigne S
P

, S
P

2,
S

P
3, S

P
4 et l'initialisation m

anuelle des
alarm

es) ne peut être m
odifié (pour la

protection de la fonction S
M

A
R

T
 se reporter

au param
ètre P

35)
de 2 à 4999 = C

e code secret sera utilisé pendant l'utilisation
de validation/invalidation de la protection des param

ètres
de régulation.
S

ur le point de consigne S
P

, S
P

2, S
P

3, S
P

4 et
l'initialisation m

anuelle des alarm
es, la protection des

param
ètres n'a aucun effet (pour la protection de la

fonction S
M

A
R

T
 se reporter au param

ètre P
35).

de 5000 à 9999 = C
e code secret sera utilisé pendant

l'utilisation de validation/invalidation de la protection des
param

ètres de régulation.
S

ur le point de consigne S
P

, S
P

2, S
P

3, S
P

4,
l'initialisation m

anuelle des alarm
es, A

L1, A
L2, A

L3, la
protection des param

ètres n'a aucun effet (pour la
protection de la fonction S

M
A

R
T

 se reporter au
param

ètre P
35).

N
O

T
E

 : pendant la configuration de P
20, le systèm

e affiche
0, 1, S

F
t.A

 (pour un code secret com
pris entre 2 et

4999) ou S
F

t.b (pour un code secret com
pris entre

5000 et 9999).

P
21 = P

u
issan

ce d
e la so

rtie p
rin

cip
ale.

C
e param

ètre est sauté quand aucune sortie est
program

m
ée com

m
e sortie de régulation.

norL
=

la puissance de sortie attribuée à la sortie

A
L3.b =

sortie de l'alarm
e 3 avec alarm

e 3 program
m

ée
en tant qu'alarm

e de bande.
A

L3.d =
sortie de l'alarm

e 3 avec alarm
e 3 program

m
ée en

tant qu'alarm
e de déviation.

N
O

T
E

 : L'alarm
e 3 et le  "Loop break alarm

" (LB
A

),
utilisent tous la sortie 4 (condition O

R
).

P
15 = D

ialo
g

u
e u

tilisateu
r alarm

e 3
E

xclusivem
ent disponible si P

14=
 A

L3.P
, A

L3.b, A
L3.d ou

P
51=

 E
nb o E

nbO
.

H
.A

. =
m

axi. (hors bande) avec initialisation
autom

atique.
L.A

. =
m

ini. (à l'intérieur de la bande) avec
initialisation autom

atique.
H

.L. =
m

axi. (hors bande) avec initialisation m
an.

L.L. =
m

ini. (à l'intérieur de la bande) avec
initialisation m

anuelle.
N

O
T

E
 : le "loop break alarm

" utilise le type d'initialisation
(m

anuel ou autom
atique) sélectionné via  ce param

ètre.

P
16

=
P

ro
g

ram
m

ab
ilité d

u
 seu

il et d
e

l'h
ystérésis d

e l'alarm
e 3.

U
niquem

ent disponible si P
14 est différent de "nonE

".
O

P
rt

=
Le seuil d'alarm

e et l'hystérésis de
l'alarm

e 3 peuvent être m
odifiés pendant

l'état de fonctionnem
ent.

C
O

nF
=

Le suil d'alarm
e et l'hystérésis de l'alarm

e
3 peuvent être m

odifiés pendant l'état de
configuration.

P
17 = S

eu
il alarm

e  3
U

niquem
ent disponible si P

14 =
 A

L3.P
, A

L3.b ou A
L3.d  et

P
16 =

 C
O

nF
.

E
chelle:

P
our une alarm

e de procédé, à l'intérieur de
l'échelle d'entrée (P

3-P
4).

P
our des alarm

es de déviation: de -500 à 500
unités.

P
18 = H

ystérésis alarm
e 3

U
niquem

ent disponible P
14 =

 A
L3.P

, A
L3.b ou A

L3.d  et
P

16 =
 C

O
nF

.
E

chelle:
de 0,1%

 à 10,0%
 de l'étendue de l'échelle

d'utilisation (P
4 - P

3) ou 1 LS
D

.

X
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F

O
IL = huile.

H
2O

 =
 eau.

E
n m

odifiant la valeur de P
25, le tem

ps de cycle et le gain
correspondant de refroidissem

ent seront forcés pour
prendre la valeur correspondante prédéfinie, soit:
S

i
P

25 =
 A

Ir
- C

Y
X

 =
 10 s et rC

 =
 1.00

P
25 =

 O
IL

- C
Y

X
 =

 4 s et rC
 =

 0.80
P

25 = H
2O

- C
Y

X
 = 2 s et rC

 = 0.40

P
26

=
G

ain
 relatif d

e refro
id

issem
en

t calcu
lé

p
ar la fo

n
ctio

n
 S

M
A

R
T

C
e param

ètre est uniquem
ent disponible si 2 sorties de

régulation ont été program
m

ées
O

F
F

=
la fonction S

M
A

R
T

 ne calcule pas la
valeur du param

ètre rC
.

O
n

=
La fonction S

M
A

R
T

 calcule égalem
ent la

valeur du param
ètre rC

.

P
27 = A

ctio
n

 d
e l'alarm

e 1.
D

isponible si  P
9=

 A
L1.P

, A
L1.b ou A

L1.d.
dir

=
action directe (relais excité en état
d'alarm

e)
rE

V
=

A
ction inverse (relais désexcité en état

d'alarm
e)

P
28 =  M

asq
u

ag
e d

e l'alarm
e 1

D
isponible seulem

ent si P
9= A

L1.P
, A

L1.b ou A
L1.d.

O
F

F
=

M
asquage invalidé

O
n

=
M

asquage autorisé
N

O
T

E
: quand l'alarm

e est program
m

ée com
m

e alarm
e de

bande ou de déviation, cette fonction invalide les fonctions
d'alarm

e après une m
odification du point de consigne ou

de la m
ise en service; elle l'autorise de nouveau quand la

variable de procédé atteint la valeur de seuil plus ou m
oins

l'hystérésis. S
i l'alarm

e est program
m

ée com
m

e alarm
e de

procédé, cette fonction invalide les fonctions d'alarm
e au

m
om

ent de la m
ise en service puis les autorise de

nouveau quand la variable de procédé atteint la valeur de
seuil plus ou m

oins l'hystérésis.

P
29 = A

ctio
n

 d
e l'alarm

e 2.
D

isponible si  P
12 =

 A
L2P

, A
L2b ou  A

L2.d.
dir =

 action directe (relais exclité en état d'alarm
e)

rE
V

=
action inverse (relais désexcité en état
d'alarm

e)

principale est le résultat de l'algorithm
e

P
ID

.
cnP

L
=

la puissance de sortie attribuée à la sortie
principale est égale au com

plém
ent de la

valeur calculée par l'algorithm
e P

ID
 (100-

valeur calculée)

P
22 = V

isu
alisatio

n
 d

e la p
u

issan
ce

attrib
u

ée à la so
rtie p

rin
cip

ale
C

e param
ètre est sauté quand aucune sortie est

program
m

ée com
m

e sortie de régulation.
norL

=
l'indicateur visualise la valeur de la
puissance calculée par l'algorithm

e P
ID

pour la sortie principale.
cnP

L
=

l'indicateur visualise le com
plém

ent de la
valeur de puissance calculé par
l'algorithm

e P
ID

 pour la sortie principale.

P
23

=
P

u
issan

ce d
e la so

rtie seco
n

d
aire

(refro
id

issem
en

t)
C

e param
ètre est uniquem

ent disponible si deux sorties de
régulation ont été program

m
ées.

P
23 est appliqué à la sortie avec action directe

norL
=

la puissance de sortie attribuée à la sortie
secondaire résulte de l'algorithm

e P
ID

.
cnP

L
=

la puissance de sortie attribuée à la sortie
secondaire est égale au com

plém
ent de

valeur calculé par l'algorithm
e P

ID
 (100-

valeur calculée)

P
24

 =V
isu

alisatio
n

 d
e la p

u
issan

ce attrib
u

ée
à  la so

rtie seco
n

d
aire (refro

id
issem

en
t)

C
e param

ètre est uniquem
ent disponible si deux sorties de

régulation ont été program
m

ées.
P

24 concerne la sortie avec action directe
norL

=
l'indicateur visualise la valeur de

puissance
calculée par l'algorithm

e P
ID

 pour la sortie
secondaire

cnP
L

=
l'indicateur visualise le com

plém
ent de la

valeur de puissance calculé par
l'algorithm

e P
ID

 pour la sortie secondaire.

P
25 = E

lém
en

t d
e refro

id
issem

en
t

U
niquem

ent disponible si 2 sorties de régulation ont été
program

m
ées.
A

Ir =
 air.
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F

O
F

F
=

Les param
ètres protégés ne sont pas

visualisés.
O

n
=

Les param
ètres protégés peuvent être

visualisés.

P
35 =  F

o
n

ctio
n

 S
M

A
R

T
C

e param
ètre n'est disponible que si l'une des sorties à été

program
m

ée conne sortie de régulation.
0

=
La fonction S

M
A

R
T

 est invalidée.
1

=
L'autorisation/invalidation de S

M
A

R
T

 n'est
pas protégée par la clé de sécurité.

2
=

L'autorisation/invalidation est protégée par la
clé de sécurité.

P
36

=
V

aleu
r m

axi. d
e b

an
d

e p
ro

p
o

rtio
n

n
elle

calcu
lée p

ar la fo
n

ctio
n

 S
M

A
R

T
.

P
36 est sauté quand aucune sortie est program

m
ée com

m
e

sortie de régulation ou P
35=0. C

e param
ètre est

program
m

able de  P
37 à 200,0%

.

P
37

=
V

aleu
r m

in
i. d

e b
an

d
e p

ro
p

o
rtio

n
n

elle
calcu

lée p
ar la fo

n
ctio

n
 S

M
A

R
T

P
37  est sauté quand aucune sortie est program

m
ée com

m
e

sortie de régulation ou P
35 =0.

P
37 est program

m
able de 1.0%

 à la valeur de P
36.

P
38

=
V

aleu
r m

in
i. d

e tem
p

s in
tég

ral
p

ro
g

ram
m

ab
le p

o
u

r la fo
n

ctio
n

  S
M

A
R

T
.

P
38  est sauté quand aucune sortie est program

m
ée com

m
e

sortie de régulation ou P
35=

0.
P

38 est program
m

able de 00,1 [m
m

.ss] à 02,00 [m
m

.ss]

P
39  =  F

o
n

ctio
n

n
em

en
t en

 m
o

d
e M

A
N

U
E

L
P

39 est sauté quand aucune sortie est program
m

ée
com

m
e sortie de régulation

O
F

F
=

le m
ode M

A
N

U
E

L est invalidé
O

n
=

le m
ode M

A
N

U
E

L peut être
autorisé/invalidé avec la touche

M
A

N
.

P
40 = E

tat d
e l'in

stru
m

en
t à la m

ise en
 service

P
40 est sauté quand aucune sortie est program

-m
ée

com
m

e sortie de régulation ou P
39  =

 O
F

F
.

0 =
L'instrum

ent dém
arre en m

ode A
U

T
O

M
A

T
IQ

U
E

1 =
L'instrum

ent dém
arre en m

ode m
anuel avec

puissance de sortie  = 0
2 =

L'instrum
ent part à l'état qu'il avait avant d'être

P
30 =  M

asq
u

ag
e d

e l'alarm
e 2

D
isponible seulem

ent si  P
12=

A
L2.P

, A
L2.b ou A

L2.d.
O

F
F

=
m

asquage invalidé
O

n
=

m
asquage autorisé

P
31 = A

ctio
n

 d
e l'alarm

e 3
D

isponible seulem
ent si P

14 est différent de nonE
 et P

51
est différent de diS

.
dir

=
A

ction directe (relais excité en état d'alarm
e)

rE
V

=
A

ction inverse (relais désexcité en état
d'alarm

e)

P
32 = M

asq
u

ag
e alarm

e 3
D

isponible seulem
ent si P

14 est différent de nonE
.

O
F

F
=

m
asquage autorisé

O
n

=
m

asquage invalidé

P
33 =  D

E
V

IA
T

IO
N

 ap
p

liq
u

ée à la valeu
r m

esu
rée

C
e param

ètre perm
et de program

m
er une D

E
V

IA
T

IO
N

constante sur toute l'échelle de m
esure.

P
33 n'est pas disponible pour les entrées linéaires

-
P

our les échelles de visualisation à chiffre
décim

al, P
33 peut être program

m
é de  -19.9 à 19.9.

-
P

our les échelles de visualisation sans chiffre décim
al,

P
33 peut être program

m
é de  -199 à 199.

P
34 = V

isu
alisatio

n
 d

es p
aram

ètres p
ro

tég
és

C
e param

ètre N
'E

S
T

 P
A

S
 disponibile si P

20 =
 0.

V
isualisation      courbe

réelle

P
33

E
ntrée

C
ourbe

m
odif.

X
K

S
-m

A
-2-A

0.p65
26/04/01, 16.47

15



16
F

noF
L. =

 aucun filtre
F

Ltr =
 F

iltre autorisé.
P

45 = F
iltre d

ig
ital su

r la valeu
r retran

sm
ise

D
isponible uniquem

ent si P
5 =

 P
v.rt.

P
45 perm

et d'appliquer à la valeur retransm
ise un filtre

digital ayant une contante de tem
ps égale à:

- 4 sec. pour entrées de T
C

 ou R
T

D
- 2 sec. pour entrées linéaires

noF
L. =

 aucun filtre
F

Ltr =
 F

iltre autorisé

P
46 = T

yp
e d

'actio
n

 d
e rég

u
latio

n
P

46 est sauté quand aucune sortie est program
m

ée
com

m
e sortie de régulation.

P
id =

 L'instrum
ent agit avec l'algorithm

e P
ID

P
i    =

 L'instrum
ent agit avec l'algorithm

e P
I.

P
47 = A

ccès au
 P

O
IN

T
 D

E
 C

O
N

S
IG

N
E

0
seul le param

ètre S
P

 est accessible.
1

les param
ètres S

P
 et S

P
2 sont accessibles

2
tous les 4 points de consigne sont accessibles.

P
48 = E

xten
sio

n
 d

e l'an
ti-in

itialisatio
n

 - w
in

d
 u

p
E

chelle : de -30 à +30 %
 de la bande proportionnelle.

N
O

T
E

: une valeur positive augm
ente la lim

ite m
axi. de la

fonction (au-dessus du point de consigne) tandis qu'une
valeur négative dim

inue la lim
ite m

ini. de la fonction (en-
dessous du point de consigne).

P
49 = In

d
icatio

n
 d

u
 p

o
in

t d
e co

n
sig

n
e

F
n.S

P
 =

au cours du dialogue utilisateur, quand
l’instrum

ent effectue une ram
pe, l’indicateur

inférieur visualise le point de consigne inférieur.
O

P
.S

P
 =

au cours du dialogue utilisateur, quand
l’instrum

ent effectue une ram
pe, l’indicateur

inférieur visualise le point de consigne de
fonctionnem

ent.

P
50 =

A
lignem

ent du point de consigne de
fonctionnem

ent à la m
ise en service.

0 =
À

 la m
ise en service, le point de consigne de

fonctionnem
ent est aligné sur la valeur de le point de

éteint (s'il était en m
ode m

anuel, la puissance
de sortie sera forcée à zéro).

3 =
L'instrum

ent part à l'état qu'il avait avant d'être
éteint (s'il était en m

ode m
anuel, la puissance

de sortie sera égale à la valeur qu'il avait
avant d'être éteint).

P
41 =  S

électio
n

 d
u

 T
em

p
s d

ifféré
C

e param
ètre perm

et de m
odifier la durée du tem

ps différé
appliqué à la m

odification des param
ètres et utilisé par

l'instrum
ent pendant la phase de fonctionnem

ent.
tn. 10 =

 10 secondes
tn 30 =

 30 secondes

P
42

=
F

o
n

ctio
n

n
em

en
t d

e la valeu
r d

e
sécu

rité d
e la so

rtie.
P

42 est sauté quand aucune sortie à été program
m

ée
com

m
e sortie de régulation.

0
=

A
ucune sécurité (voir  "M

essages d'erreur")
1

=
V

aleur de sécurité utilisée quand l'instrum
ent

relève une condition de dépassem
ent

d'échelle positif ou négatif
2

=
V

aleur de sécurité utilisée quand l'instrum
ent

relève une condition de dépassem
ent

d'échelle positif
3

=
V

aleur de sécurité utilisée quand l'instrum
ent

relève une condition de dépassem
ent

d'échelle négatif.

P
43

=
V

aleu
r d

e sécu
rité p

o
u

r la so
rtie d

e
rég

u
latio

n
P

43 est sauté quand aucune sortie est program
m

ée com
m

e
sortie de régulation ou  P

42 =0.
-

D
e 0 à 100 %

 avec une seule sortie de régulation.
-

D
e -100 %

 à 100 %
 avec deux sorties de régulation.

P
44 =  F

iltre d
ig

ital su
r la valeu

r visu
alisée.

P
44 perm

et d'appliquer à la valeur m
esurée un filtre digital

ayant une constante de tem
ps égale à:

- 4 sec. pour entrées de T
C

 ou R
T

D
- 2 sec. pour entrées linéaires

X
K

S
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17
F

consigne sélectionné  en fonction de l’état de l'entrée
logique.

1=
À

 la m
ise en service, le point de consigne de

fonctionnem
ent est aligné sur la valeur m

esurée pour
atteindre ensuite le point de consigne sélectionné au
m

oyen d’une ram
pe program

m
able (voir les param

ètres
de fonctionnem

ent G
rd1 et G

rd2).
N

O
TE

: si l’instrum
ent relève une sortie d’échelle ou une

condition d’erreur sur la valeur m
esurée, on agit com

m
e si

P
50 est égal à 0.

P
51 = F

o
n

ctio
n

 "L
o

o
p

 b
reak alarm

" (L
B

A
)

dIS
 =

A
larm

e non utilisée.
E

nb =
La condition d'alarm

e de la fonction (LB
A

) est
uniquem

ent signalée par l'allum
age de la LE

D
O

U
T

 4.
E

nbO
 =

La condition d'alarm
e de la fonction (LB

A
) est

signalée par l'allum
age de la LE

D
 O

U
T

 4, la
sortie 4 est visualisée com

m
e sortie pour l'alarm

e
LB

A
.

N
O

T
E

:
1)

L'alarm
e 3 et le "Loop break alarm

" (LB
A

), utilisent
tous la sortie 4 (condition O

R
).

2)
Le "Loop break alarm

" prend le type d'initialisation
sélectionné via le param

ètre P
15.

3)
P

our plus de renseignem
ents se reporter au

paragraphe "F
onction Loop B

reak A
larm

" page 19.

P
52 =

D
éviatio

n
 d

e l'alarm
e L

B
A

C
e param

ètre est disponible si P
51 est autre que diS

.
P

rogram
m

able de 0 à 500 unités.

P
53 =

P
ro

g
ram

m
atio

n
 d

u
 tem

p
s d

ifféré d
e l'alarm

e
L

B
A

C
e param

ètre est disponible si P
51 est autre que diS

.
P

rogram
m

able de 00.01 à 40.00 m
m

.ss.

P
54 =

H
ystérésis d

e l'alarm
e L

B
A

C
e param

ètre est disponible si P
51 est autre que diS

.

P
rogram

m
able de 1 à 50%

 de la puissance de la sortie.

P
55 =

C
o

d
e  d

e sécu
rité p

o
u

r les p
aram

ètres d
e

co
n

fig
u

ratio
n

0
aucune protection (la m

odification de tous les
param

ètres de configuration est toujours possible.
1

l'instrum
ent est toujours protégé (aucun param

ètre
ne peut être m

odifié).
de 2 à 9999 codes de sécurité pour la protection des

param
ètres de configuration.

N
o

te:
1)

S
i un code de sécurité de 2 à 9999 a été attribué, il ne sera

plus visualisé et l'indicateur affiche "O
n" quand le sys-

tèm
e retourne au param

ètre spécifique.
2)

O
n peut attribuer un nouveau code de sécurité si le

code original a été oublié.
3)

U
n code passe-partout est uniquem

ent disponible pour
les param

ètres de configuration,  ; via ce code on peut
entrer dans l'état de m

odification des param
ètres

m
êm

e si une protection a été program
m

ée et (S
.C

nF
 =

1 ou  de 2 à 9999).
Le code est indiqué dans l'annexe A

.
4)

D
ans l'annexe A

 on peut écrire  et, éventuellem
ent,

tenir secrets les codes de sécurité de tous les
param

ètres.

C
. E

n
d

  = F
in

 d
e la co

n
fig

u
ratio

n
V

ia ce param
ètre on peut retourner au dialogue utilisateur.

N
O

 =
par cette sélection, l'instrum

ent retourne à la
visualisation initiale de l'état de configuration
"m

odification"  (dF
.C

n).
Y

E
S

 =
par cette sélection, l'état de configuration
"m

odification" s'achève ; l'instrum
ent effectue une

initialisation  autom
atique et dém

arre en dialogue

X
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F

utilisateur.

D
IA

L
O

G
U

E
 U

T
IL

IS
A

T
E

U
R

E
T

A
T

 D
E

 F
O

N
C

T
IO

N
N

E
M

E
N

T
 D

E
 L

'IN
D

IC
A

T
E

U
R

(D
IS

P
L

A
Y

)
L'indicateur supérieur visualise la valeur m

esurée   tandis
que l'indicateur inférieur indique la valeur de point de
consigne program

m
ée (cet état est défini "m

ode norm
al de

visualisation")
N

o
te:

Q
uand on applique une ram

pe (G
rd1, G

rd2)
au point de consigne de fonctionnem

ent, la
valeur du point de consigne m

esurée
pourrait être différente de celle de
fonctionnem

ent.
A

ppuyer sur la touche F
U

N
C

 pendant un laps
de tem

ps com
pris entre 3 et 10 sec.,on peut m

odifier la
visualisation de l'indicateur inférieur en agissant com

m
e

suit:
�
�

suivi par le niveau de sortie "rE
v" (de 0,0 à 100,0%

).
A

ppuyer de nouveau sur la touche "F
U

N
C

".
L'indicateur inférieur visualisera

�
�

suivi par le niveau de sortie "dir" (de  0. à 100.0%
)..

N
O

T
E

: le sym
bole graphique"

 
. 

" indique
100.0 %

.
A

ppuyer de nouveau sur la touche "F
U

N
C

"
L'indicateur inférieur visualisera

�
�

suivi par le code de la version logicielle.
A

ppuyer de nouveau sur la touche "F
U

N
C

" et
l'indicateur retourne au m

ode norm
al de visualisation.

N
O

T
E

: Les indications des niveaux de sortie ne sont
visualisées que si la fonction correspondante à été
configurée.
E

n n'appuyant sur aucune touche pendant un tem
ps

supérieur à celui du tem
ps de m

odification (voir P
41),

l'indicateur retourne autom
atiquem

ent sur l'état norm
al de

visualisation.
P

our m
aintenir la visualisation sélectionnée, appuyer sur la

touche "�
" ou "�

".

P
our retourner au m

ode norm
al de visualisation, appuyer sur

la touche "F
U

N
C

"
P

O
IN

T
 D

E
 C

O
N

S
IG

N
E

L'instrum
ent prévoit 4 points de consigne (S

P
, S

P
2, S

P
3

ed S
P

4).
Le param

ètre P
47 peut lim

iter le nom
bre de points de

consigne utilizables.
La sélection du point de consigne de fonctionnem

ent est
effectuée au m

oyen des entrées logiques 1 et 2 (bornes
6,7 et 8).

entrée 1
entrée 2

P
. de cons. de fonct.

ouvert (6 -7)
ouvert (6 -8)

S
P

ouvert (6 -7)
ferm

é (6 -8)
S

P
2

ferm
é (6 -7)

ouvert (6 -8)
S

P
3

ferm
é (6 -7)

ferm
é (6 -8)

S
P

4

IN
D

IC
A

T
E

U
R

S
°C

A
llum

é quand la variable m
esurée est visualisée

en degrés centigrades.
°F

A
llum

é quand la variable  m
esurée est visualisée

en degrés F
ahrenheit.

S
M

R
T

C
lignote quand la prem

ière phase de l’algorithm
e

S
M

A
R

T
 est en fonctionnem

ent.
A

llum
é quand la deuxièm

e phase de l’algorithm
e

S
M

A
R

T
 est en fonctionnem

ent.
O

U
T

1
C

lignote avec un cycle de fonctionnem
ent

proportionnel à la puissance appliquée à la sortie
1.

O
U

T
2

A
llum

é quand la sortie 2 est en état O
N

 ou
l'alarm

e 1 est  la en état d'alarm
e.

O
U

T
3

A
llum

é quand la sortie 3 est en état O
N

 ou
l'alarm

e 2 est en état d'alarm
e.

O
U

T
4

A
llum

é quand l'alarm
e 3 est en état d’alarm

e.
C

lignote lentem
ent quand la fonction alarm

e
LB

A
 est en condition d'alarm

e.
C

lignote rapidem
ent quand la fonction alarm

e
LB

A
 et l'alarm

e 2 sont en état d'alarm
e.

R
E

M
A

llum
é quand l’instrum

ent est en état R
E

M
O

T
E

(les fonctions et les param
ètres sont contrôlés

par liaison num
érique)

S
P

X
A

llum
é si on utilise S

P
2, S

P
3 ou S

P
4. Il clignote

quand l'instrum
ent agit avec un point de consigne

X
K

S
-m

A
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F

norm
al de visualisation, d'entrer dans l'état de

configuration.
N

O
T

E
: U

n tem
ps différé de 10 ou de 30 secondes (voir

P
41) est appliqué à la m

odification des param
ètres

pendant l'utilisation.
S

i, au cours de la phase de m
odification d'un param

ètre,
on n'appuie sur aucune touche pendant un tem

ps
supérieur à celui du tem

ps différé, l'instrum
ent retourne

autom
atiquem

ent à l'état norm
al de visualisation en

perdant la nouvelle valeur du param
ètre sélectionné.

A
U

T
O

R
IS

A
T

IO
N

/IN
V

A
L

ID
A

T
IO

N
 D

E
S

 S
O

R
T

IE
S

 D
E

R
E

G
U

L
A

T
IO

N
Q

uand l'instrum
ent est en état norm

al de visualisation, appuyer
pendant plus de 5 secondes sur les touches �

 et FU
N

C
 pour

invalider la sortie de régulation.
D

e cette façon, l'instrum
ent devient un sim

ple indicateur.
L'indicateur inférieur visualise "O

FF" et toutes les sorties de
régulation se placent sur O

FF (l'état des sorties est égalem
ent

conditionné par la program
m

ation des param
ètres P

21 et
P

23).
Q

uand les sorties de régulation sont invalidées, les alarm
es

sont égalem
ent en état d'absence d'alarm

e.
L'état des sorties des alarm

es dépend de la configuration de
l'instrum

ent (P
27-P

29-P
31).

P
our réactiver le fonctionnem

ent norm
al de l'instrum

ent,
appuyer pendant plus de 5 sec. sur les touches �

 et  FU
N

C
.

Le m
asquage des alarm

es, s'il est program
m

é, devient actif.
L'état d'autorisation/invalidation des sorties de régulation n'est
pas perdu en cas d'arrêt de l'instrum

ent.

F
O

N
C

T
IO

N
N

E
M

E
N

T
 E

N
 M

O
D

E
 M

A
N

U
E

L
Le fonctionnem

ent m
anuel peut être autorisé (uniquem

ent s'il
est autorisé par P

39=
O

n) en appuyant sur la touche "M
A

N
"

pendant plus d'une seconde.
La com

m
ande n'est acceptée et effectuée que si l'instrum

ent
est en état norm

al de visualisation.
Q

uand l'instrum
ent est en état m

anuel, le LE
D

 "M
A

N
" est

allum
é et l'indicateur inférieur indique le niveau de sortie en

pourcentage.
Les deux chiffres les plus significatifs indiquent le niveau de la
sortie "rev" tandis que les deux chiffres les m

oins significatifs
indiquent le niveau de la sortie 2 "dir"
Le point décim

al situé entre les 2 valeurs clignote.
N

ote:

provenant d'une liaison num
érique.

M
A

N
A

llum
é quand l’instrum

ent est en état M
A

N
U

E
L.

Fonctionnem
ent des touches pendant le dialogue

utilisateur
F

U
N

C
 =

�
�quand l'instrum

ent est en "état norm
al de

visualisation"
1)

une brève pression (<3 sec.) perm
et de

com
m

encer les procédures de m
odification

des param
ètres.

2)
une pression com

prise entre 3 et 10
secondes perm

et de m
odifier la

visualisation de l’indicateur inférieur (voir
« état de fonctionnem

ent de
l’indicateur»).

3)
une pression pendant plus de 10 sec.
perm

et de valider le test de l’indicateur
(voir «Lam

p T
est»).

�
P

endant la m
odification des param

ètres,
ilperm

et de m
ém

oriser la nouvelle valeur du
param

ètre sélectionné et de passer au
param

ètre suivant (ordre croissant).
M

A
N

   =
�

E
n appuyant pendant plus de 1 sec. il perm

et de
valider/invalider la fonction m

anuelle.
�

P
endant la m

odification des param
ètres, il perm

et
de retourner au param

ètre précédent sans
m

ém
oriser la nouvelle valeur du param

ètre actuel.
�

        =
�

Il perm
et d'augm

enter la valeur du param
ètre

sélectionné.
�

perm
et d'augm

enter la valeur de la sortie
pendant le m

ode M
A

N
U

E
L.

�
         =

�
Il perm

et de réduire la valeur du param
ètre

sélectionné.
�

perm
et de réduire la valeur de la sortie pendant

le m
ode M

A
N

U
E

L.
�

+M
A

N
 =

P
endant la m

odification des param
ètres, il perm

et
le saut im

m
édiat au m

axim
um

 de la valeur
program

m
ée.

�
+M

A
N

 =
P

endant la m
odification des param

ètres, il perm
et

le saut im
m

édiat au m
inim

um
 de la valeur

program
m

ée.
�

�+
��

�=
E

lles perm
ettent de charger les param

ètres de
fonctionnem

ent par défaut.
F

U
N

C
 +

 M
A

N
 =

 S
i ces touches sont enfoncées pendant

plus de 4 secondes elles perm
ettent, dans l'état
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F

le sym
bole graphique " 

 
 " iindique O

U
T

 rE
V

 =
 100

le sym
bole graphique  " 

 
 " indique O

U
T

 dir =
 100

Q
uand l'instrum

ent est en fonctionnem
ent m

anuel, la
résolution de la sortie est égale à 1%

.
O

n peut m
odifier le niveau de sortie en utilisant les touches

"�
" et "�

"  .
E

n appuyant de nouveau sur la touche "M
A

N
" pour plus

d'1 s. l'instrum
ent retourne à l'état A

U
T

O
M

A
T

IQ
U

E
.

Le passage de A
U

T
O

M
A

T
IQ

U
E

 à M
A

N
U

E
L et viceversa,

est sans à coup (cette fonction n'est pas disponible quand
l'action intégrale est exclue).
S

i le transfert de A
U

T
O

M
A

T
IQ

U
E

 à M
A

N
U

E
L se fait

pendant la prem
ière phase de l'algorithm

e S
M

A
R

T
, quand

l'instrum
ent retourne sur A

U
T

O
, la fonction S

M
A

R
T

 repart
de la deuxièm

e phase (A
D

A
P

T
IV

E
)

A
 la m

ise en service l'instrum
ent se positionne

autom
atiquem

ent en état défini par le param
ètre P

40.
N

O
T

E
:

Q
uand l'instrum

ent dém
arre à l'état m

anuel, la
puissance de sortie (O

U
T

1-O
U

T
2) est forcée à 0.

M
O

D
IF

IC
A

T
IO

N
 D

IR
E

C
T

E
 D

U
 P

O
IN

T
 D

E
 C

O
N

S
IG

N
E

Q
uand l'instrum

ent est à l'état A
U

T
O

 et "visualisation norm
a-

le", on peut m
odifier directem

ent le point de consigne de
travail (S

P
, S

P
2, S

P
3 ou S

P
4) sans avoir besoin de consulter

les param
ètres.

E
n appuyant sur la touche  �

 ou �
 pendant plus de 2

secondes, le point de consigne visualisé com
m

ence à
varier. La nouvelle valeur devient opérationnelle 2
secondes après la dernière pression effectuée sur les
touches.

L
IA

IS
O

N
 N

U
M

E
R

IQ
U

E
C

et instrum
ent peut être connecté à un ordinateur central

au m
oyen d'une liaison num

érique.
L'ordinateur peut program

m
er l'instrum

ent en état LO
C

A
L

(les fonctions et les param
ètres peuvent être m

odifiés à
partir du clavier) ou en état R

E
M

O
T

E
 (seul l'ordinateur peut

m
odifier les fonctions et les param

ètres).
L'état R

E
M

O
T

E
 est signalé par le clignotem

ent d'une LE
D

rouge ayant le sym
bole R

E
M

.
C

es instrum
ents perm

ettent, au m
oyen d'une liaison

num
érique,  de m

odifier la valeur de tous les param
ètres de

fonctionnem
ent et de configuration. Les conditions

nécessaires pour utiliser cette fonction sont les suivantes:

1)
Les param

ètres num
ériques de  S

E
r1 à S

E
r4

doivent être program
m

és correctem
ent.

2)
L'instrum

ent doit être en état de fonctionnem
ent.

P
endant le chargem

ent des param
ètres, l'instrum

ent
n'effectue pas la régulation et force les sorties de régulation
sur 0.
A

 la fin de la procédure de configuration, l'instrum
ent

reprend autom
atiquem

ent la régulation en boucle ferm
ée en

utilisant les nouvelles program
m

ations.

F
o

n
ctio

n
 S

M
A

R
T

C
ette fonction perm

et  d'optim
iser  autom

atiquem
ent

l'action de régulation.
A

u dém
arrage, si la fonction S

M
A

R
T

 est autorisée, l'instru-
m

ent active la deuxièm
e partie de l'algorithm

e.
P

our autoriser la fonction S
M

A
R

T
, appuyer sur la touche

F
U

N
C

 et visualiser le param
ètre S

nrt.
E

n appuyant sur les touches  �
  ou �

, visualiser la
condition O

n sur l'indicateur supérieur et appuyer sur la
touche F

U
N

C
.

La LE
D

 S
M

A
R

T
 s'allum

e avec une lum
ière fixe ou

clignotante suivant la phase d’auto-syntonisation
sélectionnée par l'instrum

ent.
Q

uand   la fonction S
M

A
R

T
 est autorisée, on peut

visualiser les param
ètres de contrôle m

ais non les
m

odifier.
P

our invalider la fonction S
M

A
R

T
 il suffit de sélectionner

le param
ètre S

nrt et d'entrer O
F

F
 sur l'indicateur

supérieur; appuyer sur la touche F
U

N
C

.
L'instrum

ent conserve les valeurs actuelles des
param

ètres de régulation et autorise la m
odification de

ces m
êm

es param
ètres.

N
O

T
E

S
:

1)
E

n program
m

ant la régulation O
N

/O
F

F
 (P

b=
0) la

fonction S
M

A
R

T
 est invalidée.

2)
L'autorisation/invalidation de la fonction S

M
A

R
T

 peut
être protégée par la clé de sécurité (se reporter au
param

ètre P
35)

L
A

M
P

 T
E

S
T

P
our vérifier le fonctionnem

ent correct de l’indicateur,
appuyer sur la touche F

U
N

C
 pendant un laps de tem

ps
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F

code et l'indicateur supérieur affiche la valeur du param
ètre

sélectionné.
E

n appuyant sur les touches �
 et �

 on peut program
m

er
la valeur ou  l'état désiré.
E

n appuyant sur la touche F
U

N
C

 l'instrum
ent m

ém
orise la

nouvelle valeur (ou le nouvel état) et visualise le param
ètre

suivant.
Q

uelques uns des param
ètres suivants ne peuvent ne pas

être affichés en fonction de la configuration de l'instrum
ent.

P
aram

.D
escription

S
P

P
oint de consigne principal (en unités techniques).

S
P

 est fonctionnel quand les deux entrées logiques
sont en état ouvert.
E

chelle: de rL à rH
.

S
ñrt

état de la fonction S
M

A
R

T
Les indications O

N
 ou O

F
F

 indiquent l'état actuel de
la fonction S

M
A

R
T

.
P

rogram
m

er O
n pour autoriser S

M
A

R
T

.
P

rogram
m

er O
F

F
 pour invalider S

M
A

R
T

.
ñ.rS

t
A

cquit m
anuel des alarm

es.
C

e param
ètre est visualisé si une alarm

e au m
oins

est program
m

ée avec l'acquit m
anuel.

P
rogram

m
er O

n et appuyer sur la touche F
U

N
C

 pour
réam

orcer les alarm
es.

S
P

2
P

oint de consigne auxiliaire (en unités techniques)
E

chelle: de rL à rH
.

S
P

2  est opérationnel quand l'entrée
logique 1 est

ouverte tandis que l'entrée logique 2 est ferm
ée et

P
47 n'est pas 0.

S
P

3
P

oint de consigne auxiliaire (en unités techniques)
E

chelle: de rL à rH
.

S
P

3 est fonctionnel quand l'entrée logique 1 est
ferm

ée tandis que l'entrée logique 2 est ouverte et
P

47 =
 2.

S
P

4
P

oint de consigne auxiliaire (en unités techniques)
E

chelle:  de rL à rH
.

S
P

4 est opérationnel quand les deux entrées
logiques sont ferm

ées et P
47 =

 2.
nnn

C
lé de protection des param

ètres
E

lle n'est pas visualisée si P
20 = 0 ou 1.

O
n= La protection des param

ètres est active
O

F
F

= La protection des param
ètres est inactive

P
our désactiver la protection des param

ètres,
program

m
er une valeur égale à la valeur attribuée au

param
ètre P

20.
P

our activer de nouveau la protection des
param

ètres, program
m

er une valeur
différente de celle

supérieur à 10 sec et l’instrum
ent allum

e toutes les LE
D

 de
l’indicateur avec un cycle de fonctionnem

ent égal à 50%
.

Le LA
M

P
 T

E
S

T
 n’est pas soum

is au tem
ps différé. P

our re-
tourner au m

ode norm
al de visualisation, appuyer de nouveau

sur la touche F
U

N
C

.
P

endant le LA
M

P
 T

E
S

T
 l’instrum

ent conserve son état de
fonctionnem

ent, m
ais le clavier ne perm

et pas d’invalider
le test.

F
O

N
C

T
IO

N
 L

O
O

P
 B

R
E

A
K

 A
L

A
R

M
 (L

B
A

)
Le principe de fonctionnem

ent de cette alarm
e se base sur

le fait qu'avec une charge constante et une puissance de
sortie constante, la vitesse de variation du procédé (dévia-
tion) (P

52) / tem
ps (P

53) est, à sont tour, constante
E

n évaluant donc la vitesse de variation du procédé dans
les conditions lim

ites, on peut estim
er les deux lim

ites qui
définissent le com

portem
ent correct du procédé.

Les lim
ites se rangent entre les param

ètres " O
LL " et " O

LH
 ".

La fonction LB
A

 dém
arre autom

atiquem
ent quand

l'algorithm
e de régulation dem

ande la puissance m
axi. ou

m
ini.  S

i la réponse du procédé est plus lente par rapport aux
lim

ites estim
ées, l'instrum

ent crée une alarm
e pour signaler

qu'un ou plusieurs élém
ents du loop de régulation décèlent

une anom
alie de fonctionnem

ent.
N

O
T

E
 : pour cette fonction l'hystérésis dépend de la

valeur de la puissance de sortie et non pas de sa vitesse
de variation.
D

éviation : de 0 à 500 unités.
Tem

p
s : de 1 seconde à 40 m

inutes
H

ystérésis : de 1%
 à 50%

 de la sortie
N

O
T

E
S

 :
1)

L'alarm
e LB

A
 n'est pas dém

arrée pendant le soft start.
2)

S
i l'instrum

ent travaille avec la fonction S
M

A
R

T,
l'alarm

e LB
A

 est autorisée.
3)

P
our cette fonction l'hystérésis dépend de la valeur de

la puissance de sortie et non pas de sa vitesse de
variation.

P
A

R
A

M
E

T
R

E
S

 D
E

 F
O

N
C

T
IO

N
N

E
M

E
N

T
A

ppuyer sur la touche F
U

N
C

, l'indicateur inférieur affiche le
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F

qui est attribuée au param
ètre P

20.
A

L1
S

euil d'alarm
e 1 (en unité techniques) A

L1 est
visualisé uniquem

ent si P
9 est égal à  "A

L1.P
",

"A
L1.b" ou "A

L1.d".
E

chelles:
- à l'intérieur de l'échelle d'entrée pour l'alarm

e de
procédé.

- de 0 à 500 unités pour les alarm
es de bande.

- de -500 à 500 unités pour les alarm
es de déviation.

H
S

A
1

H
ystérésis alarm

e 1
H

S
A

 1 est visualisé uniquem
ent si P

9 est égal à
"A

L1.P
", "A

L1.b" ou"A
L1.d".

E
chelle: de 0.1%

 à 10.0%
 de l 'échelle d'entrée ou  1

LS
D

A
L2

S
euil d'alarm

e  2 (en unités techniques)
P

our d'autres détails se reporter au param
ètre A

L1.
H

S
A

2
H

ystérèsis alarm
e 2

P
our d'autres détails se reporter au param

ètre H
S

A
1.

A
L3

S
euil d'alarm

e  3 (en unités techniques)
P

our d'autres détails se reporter au param
ètre A

L1.
H

S
A

3
H

ystérèsis alarm
e 3

P
our d'autres détails se reporter au param

ètre H
S

A
1

P
b

B
ande proportionnelle

E
chelle: de 1.0%

  à  200.0%
  de l'étendue de l'échelle

d'entrée. Q
uand P

b = 0 l'action de régulation devient
type O

N
/O

F
F

.
N

ote: Q
uand on utilise la fonction S

M
A

R
T

, l'échelle
de variabilité du param

ètre P
b se lim

ite aux valeurs
attribuées aux  param

ètres P
36 et P

37.
H

yS
H

ystérésis pour régulation  O
N

/O
FF

E
chelle : de 0.1%

 à  10.0%
 de l'étendue de

l'échelle d'entrée
ti

Tem
ps intégral

"ti" n'est pas visualisé quand P
b=0 (action O

N
/O

F
F

).
E

chelle: de  00.01 à  20.00 m
m

.ss
O

utre cette valeur l'indicateur devient som
bre et

l'action intégrale est exclue.
N

ote: quand on utilise la fonction S
M

A
R

T
, la valeur

m
ini. du tem

ps intégral est définie au m
oyen du

param
ètre P

38.
td

Tem
ps dérivation

"td" n'est pas visualisé quand P
b=0 (action O

N
/O

F
F

).
E

chelle: de 00.00 à 10.00 m
m

.ss.
N

o
tes:

1) Q
uand l’instrum

ent utilise la fonction S
M

A
R

T
 “td”

prendra une valeur égale à ¼
 de la valeur de “ti”

2)S
i P

46 est égal à “P
i”, l’action de dérivation est

exclue.

IP
P

réchargem
ent de l'action intégrale

"IP
" n'est pas visualisé quand P

b=0 (action O
N

/O
F

F
).

E
chelles:

- de 0.0 à 100.0 %
 de la sortie si l'instrum

ent est
configuré pour une seule sortie de régulation.
- de -100.0 à 100.0 %

 de la sortie si l'instrum
ent est

configuré pour deux sorties de régulation.
C

y2
Tem

ps de cycle  sortie 2
C

y2est  uniquem
ent disponible si  P

9 = "rE
v" ou "dir".

E
chelle: de  1à  200 s.

C
y3

Tem
ps de cycle sortie 3

C
y3  est uniquem

ent disponible di  P
12 ="rE

v" ou
"dir".
E

chelle: de 1 à  200 s.
rC

G
ain relatif de refroidissem

ent
"rC

" n'est pas visualisé si  P
b=0 (action

O
N

/O
F

F
) ou si l'appareil est configuré pour

une sortie de régulation.
E

chelle: de 0.20 à 1.00.
N

ote: Q
uand la fonction S

M
A

R
T

 est active
et P

26 = O
n, le param

ètre "rC
" sera lim

ité
en fonction du type d'élém

ent refroiddissant
sélectionné:
- de 0.85 à 1.00 quand P

25 = A
Ir

- de 0.80 à 0.90 quand P
25 = O

IL
- de 0.30 à 0.60 quand P

25 = H
2O

O
LA

P
S

uperposition/bande m
orte entre chauffage

et refroidissem
ent

"O
LA

P
" n'est pas visualisé si P

b=0 (action O
N

/O
F

F
)

ou si l'appareil est configuré pour une sortie de
régulation.
U

ne valeur négative indique une bande m
orte, tandis

qu'une valeur positive indique une superposition.
E

chelle: de -20 à 50%
 de la bande proportionnelle.

rL
Lim

ite inférieure du point de consigne (en
unités techniques)
E

chelle: de la valeur m
ini. d'échelle (P

3) à rH
.

N
ote: si P

3 est m
odifié, rL est réaligné

autom
atiquem

ent.
rH

Lim
ite supérieure du point de consigne (en unités

techniques)
E

chelle: de rL à la valeur d'échelle m
axi. (P

4)
N

ote: si P
4 est m

odifié, rH
 est réaligné

autom
atiquem

ent.
G

rd1
R

am
pe pour incrém

enter le point de consigne
E

chelle: de 1 à 100 digit/m
inute. O

utre
cette valeur, l'indicateur visualise "Inf" et le
passage sera à degrés.

G
rd2

R
am

pe pour décrém
enter le point de consigne

P
our d'autres détails se reporter au param

ètre  G
rd1
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O
LL

L
im

ite m
in

i. d
e la so

rtie d
e rég

u
latio

n
.

E
chelle:

-  de 0.0 à O
LH

 si l'instrum
ent est program

m
é pour une

seule sortie de régulation.
-  D

e -100.0 á O
LH

 si l'instrum
ent est program

m
é

pour deux sorties de régulation.
O

LH
L

im
ite m

axi. D
e la so

rtie d
e rég

u
latio

n
E

chelle: de 0.0 à 100.0%
 de la sortie.

tO
L

D
urée de la lim

ite de puissance de sortie
E

chelle: de 1 à 540 m
in.

O
utre cette valeur l'indicateur visualise "Inf" et la lim

ite
est toujours active.
N

ote: le param
ètre tO

L peut être m
odifié n'im

porte
quand, m

ais la nouvelle valeur n'est validée qu'au
m

om
ent de la nouvelle m

ise en service de
l'instrum

ent.
rñP

V
itesse m

axi. de variation de la sortie (en
pourcentage/seconde)
C

e param
ètre est uniquem

ent disponible si P
b est

différent de zéro ou si l'une des sorties de régulation
est de type linéaire.
E

chelle: de 0,1%
/s à 25,0%

/s. O
utre cette valeur

l'indicateur affiche "Inf" et la vitesse de variation n'est pas
lim

itée.

M
E

S
S

A
G

E
S

  D
'E

R
R

E
U

R

IN
D

IC
A

T
IO

N
S

 D
E

 S
O

R
T

IE
 D

'E
C

H
E

L
L

E
 E

T
/O

U
R

U
P

T
U

R
E

 D
U

 C
A

P
T

E
U

R
C

es instrum
ents peuvent relever la sortie d'échelle et la

rupture du capteur.
Q

uand la variable dépasse les lim
ites de l'échelle fixées

par le param
ètre P

1, l'instrum
ent signale cette condition de

dépassem
ent d'échelle positif en affichant sur l'indicateur

supérieur  l'indication suivante:

U
ne condition de  D

E
P

A
S

S
E

M
E

N
T

 D
'E

C
H

E
LLE

 N
E

G
A

T
IF

(signal inférieur à la valeur d'échelle m
ini.)est affichée de la

façon suivante:

S
i P

42 est égal à 0, on à l'une des conditions suivantes:
-

S
i l'instrum

ent est program
m

é pour utiliser une seule
sortie de régulation et à relevé une condition de
D

E
P

A
S

S
E

M
E

N
T

 D
'E

C
H

E
LLE

 P
O

S
IT

IF
, la sortie 1 est

forcée sur zéro (pour action inverse), ou à 100%
 (pour

action directe).
-

S
i  l'instrum

ent est program
m

é pour utiliser deux sorties
de régulation et à relevé une condition de
D

E
P

A
S

S
E

M
E

N
T

 D
'E

C
H

E
LLE

 P
O

S
IT

IF
, la sortie "rev"

est forcée sur zéro et la sortie "dir" à 100%
.

-
S

i l'instrum
ent est program

m
é pour utiliser une seule

sortie de régulation et à relevé une condition
D

E
P

A
S

S
E

M
E

N
T

 D
'E

C
H

E
LLE

 N
E

G
A

T
IF

, la sortie est
forcée à 100%

 (pour action inverse) ou sur zéro (pour
action directe).

-
S

i l'instrum
ent est program

m
é pour utiliser deux sorties

de régulation et à relevé une condition de dépassem
ent

d'èchelle négatif, la sortie "rev" est forcée à 100%
 et la

sortie "dir" est forcée sur zéro.
Q

uand P
42 est différent de zéro et quand on à relevé une

condition de sortie d'échelle, l'instrum
ent agit en fonction de la

program
m

ation des param
ètres P

42 et P
43.
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La rupture du capteur est indiquée com
m

e suit:
-

entrée  T
C

/m
V

:
D

E
P

A
S

S
. D

'E
C

H
. P

O
S

IT
IF

ou D
E

P
A

S
S

. D
'E

C
H

.
N

E
G

A
T

IF
 pouvant être

sélectionné par contact
-

entrée R
T

D
:

D
E

P
A

S
S

. D
'E

C
H

. P
O

S
IT

IF
 ou

-
ientrée m

A
/V

:
D

E
P

A
S

S
. D

'E
C

H
. N

E
G

A
T

IF

N
o

te: pour les entrées linéaires on ne peut dépister la
rupture du capteur que par les entrées 4-20 m

A
, 1-5V

 ou
2-10V

).
P

our l'entrée R
T

D
, l'instrum

ent signale une condition de
déplacem

ent d'échelle positif quand la résistance d'entrée
est inférieure à 15 ohm

 (relevé du court-circuit du capteur).

M
E

S
S

A
G

E
S

 D
'E

R
R

E
U

R
L'instrum

ent est pourvu d'algorithm
es d'auto-diagnostic.

Q
uand une erreur est détectée, l'instrum

ent affiche sur
l'indicateur inférieur  le m

essage "E
rr" et sur l'indicateur

supérieur  le code de l'erreur détectée.
L

IS
T

E
 D

E
S

 E
R

R
E

U
R

S
 P

O
S

S
IB

L
E

S
S

E
r

E
rreur dans les param

ètres concernant la
liaison num

érique
100

E
rreur d'écriture des  E

E
P

R
O

M
.

150
E

rreur général sur  C
P

U
.

200
E

ssai d'écriture sur m
ém

oire
protégée

201 - 2xx
E

rreur des param
ètres de configuration. Les

deux chiffres les m
oins significatifs indiquent le

num
éro du param

ètre erroné (ex. 209 E
rr

indique une erreur sur le param
ètre P

9).
299

E
rreur de sélection des sorties

301
E

rreur de calibration de l'entrée
sélectionnée

307
E

rreur de calibration de l'entrée  R
J

320
E

rreur de calibration de la sortie
linéaire.

400
E

rreur sur les param
ètres de

contrôle
500

E
rreur de A

uto-zéro
502

E
rreur de R

J
510

E
rreur pendant la calibration

N
O

T
E

S
:

1)
Q

uant l'instrum
ent détecte une erreur sur les

param
ètres de configuration, il suffit de répéter la

configuration du param
ètre spécifique.

2)
S

i l'erreur 400 est détectée, appuyer en m
êm

e tem
ps

sur les touches �
 et �

�pour charger les param
ètres

prédéfinis; répéter la program
m

ation des param
ètres de

contrôle.
3)

P
our toutes les autres erreurs, contacter le fabricant.
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en m
A

 et V
.

< 400 ppm
/°C

 de l'étendue de l'échelle sélectionnée, pour les
échelles 11, 28 (R

T
D

) et 0, 2, 4, 6 et 23 (T
C

).
< 500 ppm

/°C
  de l'étendue de l'échelle sélectionnée pour les

échelles 10 (R
T

D
) et 8, 9, 25, 26 (T

C
).

< 800 ppm
/°C

  de l'étendue de l'échelle sélectionnée, pour
l'échelle  27 (R

T
D

).
T

em
p

ératu
re d

e fo
n

ctio
n

n
em

en
t: de 0 à 50 °C

.
T

em
p

ératu
re d

e sto
ckag

e: de -20 à + 70 °C
H

u
m

id
ité : de 20 %

 à 85%
 R

H
, sans condensation.

P
ro

tectio
n

s:
1) W

A
T

C
H

 D
O

G
 circuit pour le restart autom

atique
2) D

IP
 S

W
IT

C
H

  pour la protection des param
ètres de

configuration et de calibration

E
N

T
R

E
T

IE
N

1)
C

O
U

P
E

R
 LA

 T
E

N
S

IO
N

 A
 L’A

P
P

A
R

E
IL (alim

entation,
sorties à relais, etc.)

2)
E

nlever l’instrum
ent de son boîtier

3)
E

n utilisant un aspirateur ou un jet d’air com
prim

é à basse
pression (m

axi. 3 kg/cm
2), enlever les dépôts de pous-

sière et de saleté dans les fissures de ventilation et sur les
circuits en faisant attention à ne pas endom

m
ager les

com
posants.

4)
P

our nettoyer les parties extérieures en plastique ou en
caoutchouc, utiliser exclusivem

ent un chiffon propre et
légèrem

ent im
bibé de:

- alcool éthylique (pur ou dénaturé) [C
2 H

5 O
H

]
- alcool isopropylique (pur ou dénaturé) [(C

H
3 )

2  C
H

O
H

]
- eau (H

2 O
)

5)
C

ontrôler qu’aucune borne n’est desserrée
6)

A
vant de rebrancher l’instrum

ent dans son boîtier, vérifier
que l’appareil est parfaitem

ent sec.
7)

R
ebrancher l’appareil et m

ettre sous tension.

C
A

R
A

C
T

E
R

IS
T

IQ
U

E
S

 T
E

C
H

N
IQ

U
E

S

S
P

E
C

IF
IC

A
T

IO
N

S
 T

E
C

H
N

IQ
U

E
S

B
o

îtier: P
C

 noir
d

eg
ré d

'au
to

-extin
ctio

n
: suivant U

L746C
P

ro
tectio

n
 p

an
n

eau
 avan

t- Le produit est conçu et vérifié
pour garantir une protection IP

 65 et N
E

M
A

 4X
 pour

utilisation à l'abri.
Les vérifications ont été effectuées conform

ém
ent aux

standards C
E

I 70-1 et  N
E

M
A

 250-1991.
F

ace arrière:21 bornes à vis (vis M
3 pour câbles de ∅

 0.25
à ∅

 2.5 m
m

2 ou  de  A
W

G
 22  à A

W
G

14) avec les diagram
m

es de raccordem
ent et les chapeaux

de borne de sécurité.
M

asse:
T

K
S

 m
A

 =
 360 g.

M
K

S
 m

A
 =

 490 g.
A

lim
en

tatio
n

:
-

de 100V
 à  240V

 c.à. 50/60H
z  (-15%

 à + 10%
 de la

valeur nom
inale)

-
24 V

 c.c./c.à. ( +
 10 %

  de la valeur nom
inale).

A
u

to
co

n
so

m
m

atio
n

 : 5.5 W
 m

axi.
R

ésistan
ce d

'iso
lem

en
t: > 100 M

Ω
 suivant IE

C
 1010-1.

Iso
lem

en
t: 2300 V

 rm
s suivant E

N
 61010-1.

T
em

p
s d

e m
ise à jo

u
r d

e l'in
d

icateu
r: 500 m

s.
In

tervalle d
'éch

an
tillo

n
ag

e:
- 250 m

s pour les entrées linéaires
- 500 m

s pour les entrées de  T
C

 ou R
T

D
.

Tem
ps de m

ise à jour:
- 250 m

s pour entrées linéaires
- 500 m

s pour entrées de T
C

 ou R
T

D
.

R
éso

lu
tio

n
: 30000 com

ptes
P

récisio
n

: +
 0,2%

 v.f.s.  + 1 digit @
 25 °C

  de tem
pérature

am
biante.

R
éjectio

n
 d

e m
o

d
e co

m
m

u
n

 120 dB
 à 50/60 H

z.
R

éjectio
n

 d
e m

o
d

e n
o

rm
al: 60 dB

 à 50/60 H
z.

C
o

m
p

atib
ilité électro

m
ag

n
étiq

u
e et n

o
rm

es d
e

sécu
rité: C

et instrum
ent est m

arqué C
E

; il est donc
conform

e aux directives  89/336/E
E

C
 (standard

harm
onisé de référence E

N
 50081-2 et E

N
 50082-2), et

aux directives 72/23/E
E

C
 et 93/68/E

E
C

 (com
m

e référence
à la N

orm
e G

énérale N
orm

alisée E
N

 61010-1).
C

atég
o

rie d
'in

stallatio
n

: II
D

eg
ré d

e p
o

llu
tio

n
: 2

D
érive th

erm
iq

u
e: (G

J exclue)
< 200 ppm

/°C
  de l'étendue de l'échelle sélectionnée pour les

échelles 11,12 (m
V

) et 1, 3, 5, 7, 20, 21, 22, 24 (T
C

).
< 300 ppm

/°C
  de l'étendue sélectionnée pour les entrées

X
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S
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A
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