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CONNECTION DIAGRAMS
Connections are to be made with the instrument housing
installed in its proper location.

COLLEGAMENTI ELETTRICI
| collegamenti devono essere effettuati dopo che la
custodia dello strumento € stata regolarmente montata sul

pannello

7 XKS-mA-0-A0.p65
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MOUNTING REQUIREMENTS

This instrument is intended for permanent installation, for

indoor use only, in an electrical panel which encloses the

rear housing, exposed terminals and wiring on the back.

Select a mounting location where there is minimum

vibration and the ambient temperature range between 0

and 50 °C.

The instrument can be mounted on a panel up to 15 mm

thick.

For outline and cutout dimensions refer to page IV.

The surface texture of the panel must be better than

6,3 um.

The instrument is shipped with rubber panel gasket.

To assure the IP65 and NEMA 4 protection, insert the

panel gasket between the instrument and the panel as

shown in fig. 1.

While holding the instrument against the panel proceed as

follows:

1) insert the gasket in the instrument case;

2) insert the instrument in the panel cutout;

3) pushing the instrument against the panel, insert the
mounting bracket;

4) with a screwdriver, turn the screws with a torque
between 0.3 and 0.4 Nm.

panel

screw
bracket

Fig. 1

XKS-mA-1-A0.p65 1

CONNECTIONS

A) MEASURING INPUTS

NOTE: Any external components (like zener barriers ecc.)
connected between sensor and input terminals may cause
errors in measurement due to excessive and/or not
balanced line resistance or possible leakage currents.

TC INPUT I

+1 R R
| | [ v

w 1 L |

e~ \7 _ _ _ _\

Shield

I
I
I
123
~N . 4
2
@
o

Fig. 2 THERMOCOUPLE INPUT WIRING

External resistance: 100 Q max, maximum error 0,1% of
span.

Cold junction: automatic compensation from 0 to 50 °C.
Cold junction accuracy : 0.1 °C/°C

Input impedance: > 1 MQ

Calibration : according to IEC 584-1 and DIN 43710 -
1977.

NOTE:

1) Don'’t run input wires together with power cables.

2) For TC wiring use proper compensating cable
preferable shielded.

3) when a shielded cable is used, it should be connected
at one point only.

26/04/01, 16.46
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RTD INPUT

Fig. 3 RTD INPUT WIRING

Input circuit: current injection (135 pA).

Line resistance: automatic compensation up to 20 Q/wire
with no measurable error.

Calibration: according to DIN 43760

NOTES:

1) Don't run input wires together with power cables.

2) Pay attention to the line resistance; a high line
resistance may cause measurement errors.

3) When shielded cable is used, it should be grounded at
one side only to avoid ground loop currents.

4) The resistance of the 3 wires must be the same.

XKS-mA-1-A0.p65 2

LINEAR INPUT
A [
mV
|1 or
—_ |V
LV —
Shield

X\ R .
D [ [ mA
[ |1 mv
w 1 L 1 L —_— o—\
e ea——
G

Fig. 4 mA, mV AND V INPUTS WIRING

NOTES:

1) Don’t run input wires together with power cables.

2) Pay attention to the line resistance; a high line
resistance may cause measurement errors.

3) When shielded cable is used, it should be grounded at
one side only to avoid ground loop currents.

Input type impedance  p¢cracy

13 0-60mV
14 | 12-60mV
15 0-20 mA <50 N
16 4-20mA 0.2 % + 1 digit
17 0- 5V @ 25°C
>

18 1- 5V 200 ke
19 0-10 V
20 2-10 V

>1 MQ

> 400 kQ
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TXINPUT B) LOGIC INPUT
IN + ouT Safety note:
1 + 1) Do not run logic input wiring together with power
IN - oUT H cables. )
3 o E 2) Use an external dry contact capable to switch 0.5 mA,
- |= € 5V DC.
AUX + PWR w m 3) The instrument needs 100 ms to recognize a contact
5 + ¥ © status variation.
AUX - PWR Al 4) The logic inputs are NOT isolated by the measuring
6 _ input. A double or reinforced isolation between logic
inputs and power line must be assured by the external
D IN + ouT elements.
+ . Log. input 2
IN - Q
Q=
L o £ B
AUX + PWR W @ Log. input 1
= g
AUX - =
6 GND
6
IN +
ouT
IN - © 2 Fig. 6 - LOGIC INPUT WIRING
S €
AUX + w m This instrument is provided with 4 set points (SP, SP2,
ouT|™ & SP3 and SP4).
AUX - + = The set point selection is possible only by logic inputs 1
and 2 (terminals 6, 7 and 8).
Logic input 1 Logic input 2 Op. Set point
Fig. 5 TXINPUT WIRING 9 P J P P P
NOTES: open (6 -7) open (6 - 8) SP
1) Don't run input wires together with power cables. open (6 - 7) closed (6 - 8) sp2
2) When shielded cable is used, it should be grounded at
closed (6 - 7) open (6 - 8) SP3

one side only and possibly to the terminal 6 of the
instrument. closed (6 - 7) closed (6 - 8) SP4
3) The impedance of the 20 mA input, is less than 5 Q.
4) The auxiliary power supply (AUX) is rated:
24V DC (+ 10%), 25 mA maximum.
5) The auxiliary power supply (AUX) is NOT isolated from
measuring input. A duble or reinforced isolation
between instrument input and power line must be
assured by the external transmitter.

@D
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C) RELAY OUTPUTS

NO - OUT 4
ouT 4 ol@
NO - OUT 3
i
ouT3 - C-OUT 3/4
120]
c
ouT 2 6/1@
NO
L

Fig. 7 RELAY OUTPUTS WIRING

All relay outputs are protected by varistor against inductive
load with inductive component up to 0.5 A.

The contact rating of the OUT 2 is 3A/250V AC resistive
load.

The contact rating of the OUT 3 and 4 is 2A/250V AC
resistive load.

The number of operations is 1 x 10° at specified rating.
The following recommendations avoid serious problems
which may occur, when using relay output for driving
inductive loads.

NOTES:

1) To avoid electrical shock, connect power line at last.

2) For supply connections use No 16 AWG or larger wires
rated for at last 75 °C.

3) Use copper conductors only.

4) Don'’t run input wires together with power cables.

XKS-mA-1-A0.p65 4

INDUCTIVE LOADS

High voltage transients may occur when switching
inductive loads.

Through the internal contacts these transients may
introduce disturbances which can affect the performance
of the instrument.

The internal protection (varistor) assures a correct protection
up to 0.5 A of inductive component.

The same problem may occur when a switch is used in
series with the internal contacts as shown in Fig. 8.

> e

[]
LOAD

Fig. 8 EXTERNAL SWITCH IN SERIES WITH THE
INTERNAL CONTACT

POWER
LINE

In this case it is recommended to install an additional RC
network across the external contact as show in Fig. 10

The value of capacitor (C) and resistor (R) are shown in
the following table.

LOAD C | R|P
(mA) (WF)

OPERATING
@ | w)| VOLTAGE

<40 mA | 0.047| 100 | 1/2 260 V AC
<150 mA| 0.1 | 22 2 260 V AC
<05 A | 0.33 | 47 2 260 V AC

Anyway the cable involved in relay output wiring must be
as far away as possible from input or communication
cables.

26/04/01, 16.46
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VOLTAGE OUTPUTS FOR SSR DRIVE

+
6] 2 o

ouT 2 +
7 — o o
SOLID STATE

RELAY

Fig. 9 SSR DRIVE OUTPUT WIRING

It is a time proportioning output.

Logic level 0: Vout < 0.5V DC.

Logic level 1: Maximum current = 20 mA.

-14V +20% @ 20 mA

-24V+20% @ 1 mA.

NOTE: This output is not isolated. A duble or reinforced
isolation between instrument output and power supply must
be assured by the external solid state relay.

XKS-mA-1-A0.p65 5

LINEAR OUTPUT

This instrument is equipped with one isolated linear output
(OUT 1) programmable as:

- main output (heating or cooling)

- secondary output (cooling)

- analog retransmission of the measured value

- analog retransmission of the operative set point.

+

E +

15] _

ouT1

20 mA

Fig. 10 mA OUTPUT WIRING

Output type: isolated 0 - 20 or 4 - 20 mA programmable.
Maximum load: 500 Q.

Resolution:

- 0.1% when used as control output

- 0.05 % when used as analog retransmission.

26/04/01, 16.46



BN T T[] o [T (117

SERIAL INTERFACE D) POWER LINE WIRING
RS-485 interface allows to connect up to 30 devices with
one remote master unit. N
°
13
| POWER LINE 100 V to 240 V A.C
' ' 50/60Hz)
AIA ATA (
W_ 11 M D or 24V AC/DC
12
T A R (S,T) —
R B/B' B/B| S %oz
u 110 T 2
@
M E
E D@ COMMON R Fig. 12 POWER LINE WIRING
N
T % NOTE:
- 1) Before connecting the instrumentto the power line, make
sure that line voltage corresponds to the descrtiption on
Fig. 11 - RS-485 WIRING the identification label.
2) Toavoid electrical shock, connect power line at the end
The cable length must not exceed 1.5 km at 9600 BAUD. of the wiring procedure. )
It is an isolated RS-485 interface. 3) For supply connections use No 16 AWG or larger wires
Interface type: isolated RS-485 rated for at last 75 °C.
Protocol types: MODBUS, JBUS, ERO polling/selecting. 4) Use copper conductors only.
Baud rate: programmable from 600 to 19200 BAUD. 5) Don’t run input wires together with power cables.

6) For 24 V DC the polarity is a do not care condition.

7) The power supply input is fuse protected by a sub
miniature fuse rated T, 1A, 250 V.
When fuse is damaged, it is advisable to verify the power
supply circuit, so that it is necessary to send back the
instrument to your supplier.

8) The safety requirements for Permanently Connected
Equipment say:
- a switch or circuit-breaker shall be included in the
building installation;
- It shall be in close proximity to the equipment and within
easy to reach of the operator;
- it shall be marked as the disconnecting device for the
equipment.
NOTE: a single switch or circuit-breaker can drive more
than one instrument.

9) When a neutral line is present, connect it to terminal
13.

Byte format: 7 or 8 bit programmable.

Parity: even, odd or none programmable.

Stop bit: one.

Address:

- from 1 to 95 for ERO protocol

- from 1 to 255 for all the other protocols
Output voltage levels: according to EIA standard.

NOTE: The following report describes the signal sense of
the voltage appearing across the interconnection
cable as defined by EIA for RS-485.

a) The " A" terminal of the generator shall be
negative with respect to the " B * terminal for a
binary 1 (MARK or OFF) state.

b) The " A" terminal of the generator shall be
positive with respect to the " B " terminal for
a binary 0 (SPACE or ON).

XKS-mA-1-A0.p65 6 26/04/01, 16.46
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PRELIMINARY HARDWARE SETTINGS INPUT TYPE SELECTION
How to remove the instrument from its case 1) Remove the instrument from its case.
1) Switch off the instrument. 2) Itis necessary to set J1 according to the desired input type
2) Push gently the lock A on the right. as shown in the following figure.
INPUT J1
TYPE 1-2 3-4 5-6 7-8 9-10
A TC-RTD | open close open open open
60 mV open close open open open
000 5V close open close open open
S
0V open open close open open
20 mA open open open close close
3) While the lock A is maintained out, slide out the right NOTE : the not used jumper can be positioned on pin 7-9.
side of the instrument.
4 6 810
oooao

J1

Lol = = I Y

nofionoon

R
000

4) Push gently the lock B on the left.
5) While the lock B is maintained out, slide out the

instrument.
1 [} {
Qo -
o o L
‘
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OPEN INPUT CIRCUIT SELECTION OF THE OUTPUT 2 TYPE

This instrument is able to identify the open circuit for TC For the output 2 it is possible, by J303, to select the
and RTD inputs. contact used (N.O. = 1-2 (STD) or N.C = 2-3) as shown
The open input circuit condition for RTD input is shown by below:

an "overrange" indication.

For TC input, it is possible to select overrange indication
(standard) or underrange indication setting the CH102 and
SH102 according to the following table:

Overrange (STD) _ CH2 = close _ SH2 = open
Underrange [CH2=open | SH2=close

Both pads are located on the soldering side of the CPU
card

Om 0304 R324 L301
oy —
OTTHD g,

®
©G000000

N —
L
¥ ’E?

GENERAL NOTES for configuration.

FUNC = this will memorize the new value of the

selected parameter and go to the next

parameter (increasing order).

this will scroll back the parameters without

memorization of the new value.

A = this increase the value of the selected
parameter

v = this will decrease the value of the selected
parameter.

13
bl CHI
eerenne
o
ol

1
o
<
>
z
I

BE W8246.28 CPU TKSmA
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INSTRUMENT CONFIGURATION b) By the A or ¥ key it is possible to select between:
Run time and configuration modes _~I Iml ‘_L:l. = (monitor) this selection allows to monitor
When the instrument is in run time mode and no ) but not to modify the value of all
modification parameter is in progress, the measured - configuration parameters.

variable is shown on the upper display, while the set point h r EDD_ = (modify) this selection allows to monitor
is shown on the lower display (we define this condition . and to modify the value of all

"normal display mode"). configuration parameters.

c) Push the FUNC pushbutton.
General note about graphic symbols used for

mnemonic code visualization. NOTES:
The instrument displays some characters with special 1) During monitor mode, the instrument continues to
symbols. operate as in run time mode and if no push-button is
The following table shows the correspondence between depressed for more than 10 s (or 30 s according to
the symbols and the characters. P39 [time out selection"]), the instrument returns
symbol character automatically to the normal display mode.
= K 2) When modify mode is started, the instrument stops the
g control and:
oy w - sets control outputs to OFF;
" ‘n_ " m - sets alarms in no alarm condition;
. - disables the serial link;
- z - the linear output is forced to O (also for 4-20 mA
e Vv output)
. |? 3) If the configuration group is protected by security code
[A] J the display will show:

CONFIGURATION PROCEDURE

At power up, the instrument starts in the same mode

(configuration or run time) it was prior to the power OFF. By A and W keys enter a value equal to the security

code set for the configuration mode or the passe-
partout code (see appendix A.3).
Note: the master key allows to enter in modify
configuration parameters mode either if any other
configuration security code is set or if the configuration
parameters are always protected (P55 = 1).

When it is desired to exit from configuration modify mode
- = proceed as follows:

ﬁ.-J .F\_J a) Push "FUNC" or "MAN" push-button more times until

Il g the "C.End" parameter is displayed.

Lo b) Pushing "A” or “W” push-button select the "YES"

indication.

When it is desired to go from run-time mode to

configuration mode proceed as follows:

a) keep depressed the FUNC pusbutton and push the
MAN pushbutton. Maintain the pressure on both
pushbuttons for more than 4 seconds, the upper
display will show:

The same indication will be shown when the instrument
starts in configuration mode.
@ o

XKS-mA-1-A0.p65 9 26/04/01, 16.46
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c) Push “FUNC” push-button. The instrument ends the
configuration modify mode, preforms an automatic
reset and restarts in the run time mode.

Pushbutton function during configuration mode

FUNC = This memorize the new value of the
selected parameter and go to the next
parameter (increasing order).

MAN = This will scroll back the parameters without
memorization of the new value.

A = This will increase the value of the selected
parameter

v = This will decrease the value of the selected
parameter.

CONFIGURATION PARAMETERS

Notes:

1) In the following pages we will describe all the
parameters of the instrument but the instrument will
show only the parameters related with the specific
hardware and in accordance with the speci
instrument configuration (i.e. setting OUT 3 (P12) =
nonE, (not used), all the parameters related with this
output will not be displayed).

During configuration mode, the lower display shows
the mnemonic code of the selected parameter while
the upper display shows the value or the status
assigned to the selected parameter.

2

dF.Cn = Load default configuration data
Not available in monitor mode

OFF = No default data loading
th.1 = Load table 1 default data loading (european)
th.2 = Load table 2 default data loading (american)

For more details see appendix A.

SEr1 = Serial interface protocol

OFF = No serial interface
Ero =

fibUS = Modbus

jpUs  =Jbus

XKS-mA-1-A0.p65 10

SEr2 = Serial link device address

Not available when SErl = OFF

From 1 to 95 for ERO protocol

From 1 to 255 for all the other protocols

NOTE: the electrical characteristic of the RS 485 serial
interface allows the connection of 31 devices maximum.

SEr3 = Baud rate for serial link

Not available when SErl = OFF

From 600 to 19200 baud.

NOTE: 19200 baud is shown on display as 19.20.
SEr4 = Byte format for serial link

Not available when SErl = OFF

7E =7 bits + even parity (For ERO protocol only)
70 =7 bits + odd parity (For ERO protocol only)
8E = 8 hits + even parity

80 = 8 bits + odd parity

8 =8 bits without parity

P1 - Input type and standard range

0 =TCtype L range 0/ +400.0°C
1 =TCtype L range o/ +900 °C
2 =TCtype J range -100.0 / +400.0 °C
3 =TCtype J range -100 /  +1000 °C
4 =TC type K range -100.0 / +400.0 °C
5 =TCtype K range -100 /  +1370°C
6 =TCtype T range -199.9 / +400.0 °C
7 =TCtype N range -100 /  +1400°C
8 =TC type R range 0/ +1760°C
9 =TCtype S range 0/ +1760°C
10 = RTD type Pt 100 range -199.9 / +400.0°C
11 = RTD type Pt 100 range -200 / +800 °C
12=mV Linear range o/ 60 mV
13=mV Linear range 12/ 60 mV
14=mA Linear range o/ 20 mA
15=mA Linear range 4/ 20 mA
16=V Linear range o/ 5V
17=V Linear range 1/ 5V
8=V Linear range o/ v
19=V Linear range 2/ 0V
20 =TC type L range 0/ +1650 °F
21 =TC type J range -150 /  +1830 °F
22 =TC type K range -150 /' +2500 °F
23 =TC type T range -330 / +750 °F

26/04/01, 16.46
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24 =TC type N range -150 /  +2550 °F
25 =TC type R range 0/ +3200 °F
26 = TC type S range 0/ +3200 °F

27 = RTD type Pt 100 range -199.9 / +400.0 °F
28 = RTD type Pt100 range -330 /  +1470 °F
NOTE: selecting P1 =0, 2, 4, 6, 10 or 27, the instrument
set automatically P44 = P45 = FLtr. For all the remaining
ranges it will set P44 = P45 = nOFL.

P2 = Decimal point position
This parameter is available only when a linear input is
selected (P1 = 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18 or 19).
== ="=. =No decimal figure.
= = One decimal figure.
«~ 7 = Two decimal figures.

. = Three decimal figures.

P3 = Initial scale value

For linear inputs it is programmable from -1999 to 4000.

For TC and RTD input it is programmable within the input

range.

Notes:

1) When this parameter is modified, rL parameter will be
re-aligned to i

2) If a linear input is selected, the value of this parameter
can be greater than P4 in order to get a reverse
readout.

P4 = Full scale value

For linear inputs it is programmable from -1999 to 4000.

For TC and RTD inputs, it is programmable within the

input range.

Notes:

1) When this parameter is modified, rH parameter will be
re-aligned to it.

2) If a linear input is selected, the value of this parameter
can be smaller than P3 in order to get a reverse
readout.

initial and full scale values determine the input span

which is used by the PID algorithm, the SMART and the

alarm functions.

XKS-mA-1-A0.p65 11

NOTE: the minimum input span (S = P4 - P3), in absolute
value, should be set as follows:

- For linear inputs, S > 100 units.

- For TC input with °C readout, S > 300 °C.

- For TC input with °F readout, S > 550 °F.

- For RTD input with °C readout, S > 100 °C.

- For RTD input with °F readout, S > 200 °F.

P5 = Output 1 function

rEv = Out 1 used as control output with reverse action
(heating).

dir = Out 1 used as control output with direct action
(cooling).

Pv.rt = Out 1 retransmits the process variable.
SP.rt = Out 1 retransmits the operative set point.

REVERSE ACTION
Input

DIRECT ACTION
Input

- -
Output M Output H
t t

P6 = Output 1 type
0-20 = output 1 type 0 - 20 mA
4-20 = output 1 type 4 - 20 mA

P7 = Retransmission - Initial scale value
P7 is available only when P5 = Pv.rt or SP.rt.
Range: from -1999 to 4000.

P8 = Retransmission - Full scale value
P8 is available only when P5 = Pv.rt or SP.rt.
Range: from -1999 to 4000.

P9 = Output 2 function.

nonE = output not used.

rEv = Out 2 is used as control output with reverse
action (heating).

26/04/01, 16.46



BN T T[] o [T (117

dir = Out 2 is used as control output with direct
action (cooling).

ALL1.P = itis used as Alarm 1 output and the alarm 1 is

programmed as process alarm.

itis used as Alarm 1 output and the alarm 1 is

programmed as band alarm.

AL1.d =it is used as Alarm 1 output and the alarm 1 is
programmed as deviation alarm.

AL1.b

NOTES:
Setting P9 = rEv, the "out 2cycle time" (Cy2) will be forced
to: 15 seconds when P10 = rEL

4 seconds when P10 = SSr
Setting P9 = dir, the "out 2cycle time" (Cy2) will be forced
to: 10 seconds when P25 = Alr

4 seconds when P25 = OIL

2 seconds when P25 = H20

P10 = Output 2 type

This parameter is skipped when P9=nonE.

rEL = Relay SSr=SSR

NOTES:

When P9=rEv and P10 = rEL, the "out 2cycle time" (Cy2)
will be forced to 15 seconds

When P9=rEv and P10 = SSr, the "out 2cycle time" (Cy2)
will be forced to 4 seconds

P11 = Alarm 1 operating mode

Available only when P9 = AL1.P, AL1,b or AL1.d.

H.A. = High alarm (outside for band alarm) with
automatic reset.

L.A. = Low alarm (inside for band alarm) with automatic
reset.

H.L. = High alarm (outside for band alarm) with manual
reset (latched).

L.L. = Low alarm (inside for band alarm) with manual
reset(latched).

P12 = Output 3 function

nonE = output not used.

rEv = Out 3 is used as control output with reverse
action (heating).

Out 3 is used as control output with direct
action (cooling).

dir

@ 12
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AL2.P = itis used as Alarm 2 output and the alarm 2 is
programmed as process alarm.
AL2.b = itis used as Alarm 2 output and the alarm 2 is
programmed as band alarm.
AL2.d =it is used as Alarm 2 output and the alarm 2 is
programmed as deviation alarm.
NOTE:
Setting P12 = rEv, the "out 3 cycle time" (Cy3) will be
forced to 15 seconds
Setting P12 = dir, the "out 3 cycle time" (Cy3) will be
forced to: 10 seconds when P25 = Alr
4 seconds when P25 = OIL
2 seconds when P25 = H20
NOTES to P5, P9 and P12 relation.
1) Only 1 of the 3 outputs can be configured as "rEv".

2) Only 1 of the 3 outputs can be configured as "
3) When none of the 3 outputs is configured as control
output the instrument will operate as a standard

indicator.

P13 = Alarm 2 operating mode

Available only when P12 = AL2.P, AL2.b or AL2.d.

H.A. = High alarm (outside for band alarm) with
automatic reset.

L.A. = Low alarm (inside for band alarm) with automatic

reset.

H.L. = High alarm (outside for band alarm) with manual
reset(latched).

L.L.= Low alarm (inside for band alarm) with manual
reset(latched).

P14 = Output 4 function

nonE = output not used.

AL3.P = itis used as Alarm 3 output and the alarm 3 is
programmed as process alarm.

AL3.b = itis used as Alarm 3 output and the alarm 3 is
programmed as band alarm.

AL3.d =it is used as Alarm 3 output and the alarm 3 is
programmed as deviation alarm.

NOTE: The alarm 3 and the "Loop break alarm" are in OR

condition on the same output (OUT 4).
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P15 = Alarm 3 operative mode

Available onlywhen P14=AL3.P,AL3.bor AL3.dor P51=Enb

or EnbO.

H.A. = High alarm (outside for band alarm) with
automatic reset.

L.A. = Low alarm (inside for band alarm) with automatic
reset.

H.L. = High alarm (outside band ) with manual
reset(latched).

L.L. = low alarm (inside band ) with manual
reset(latched).

NOTE: The Loop break alarm assumes the same alarm
reset type selected with P15 parameter.

P16 = Programmability of the alarm 3.
Available only when P14 = AL3.P, AL3.b or AL3.d.
OPrt = Alarm 3 threshold and hysteresis are
programmable in operating mode.
COnF = Alarm 3 threshold and hysteresis are
programmable in configuration mode.

P17 = Alarm 3 threshold value
Available only when P14 = AL3.P, AL3.b or AL3.d and
P16 = COnF.
Range:  For process alarm -
P4).
For band alarm - from 0 to 500 units.
For deviation alarm - from -500 to 500 units

hin the range limits (P3 -

P18 = Alarm 3 hysteresis value

Available only when P14 = AL3.P, AL3.b or AL3.d and

P16 = COnF..

Range: from 0.1% to 10.0 % of the span selected with P3
and P4 parameters or 1LSD.

P19 = Threshold of the “Soft Start” function.

Threshold value in eng. units, to initiate the "Soft start"

function (output power limiting) at start up.

Range : within the readout span.

NOTES:

1) This threshold value will not be taken into account
when tOL = InF (power limiting ever active).

2) When it is desired to disable the soft start function, set
P19 equal to the lower readout value or set the OLL
and OLH parameters to have no power limiting.

@ 3
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P20 = Security code for run time parameters

0= No parameter protection. The device is always in
unlock condition and all parameters can be modified.

1= The device is always in lock condition and no one of
the parameters (exception made for set points SP,
SP2, SP3, SP4 and alarm manual reset) can be
modified (for SMART status see P35 parameter).

From 2 to 4999 = This combination number is a secret
value to be used, in run time (see nnn parameter) to
put device in lock/unlock condition.

For the four set points and manual reset of the alarms,
the lock/unlock condition has no effect (for SMART
status see P35).

From 5000 to 9999 = This combination number is a secret
value to be used, in run time (see nnn parameter) to
put device in lock/unlock condition.

For the four set points, AL1, AL2, AL3 and manual
reset of the alarms, the lock/unlock condition has no
effect (for SMART status see P35).

NOTE:when safety lock is selected, the secret value can
not be displayed again and the display will show 0, 1,
SFt.A (when P20 is encompassed between 2 and
4999) or SFt.b (when P20 is encompassed between
5000 and 9999).

P21 = Power output of the main control output

This parameter is skipped when no one of the output is

configured as control output.

norL = the power output assigned to the main control
output is the result of the PID algorithm.

cAiPL = the power output assigned to the main control
output is the complement of the PID result (100 -
value calculated by PID algorithm).

P22 = Power output displayed for the main control
output.

This parameter is skipped when no one of the output is

configured as control output.

norL = the display will show the result of the PID
algorithm calculated for the main control output.

cfiPL=the display show the complement to the result
of the PID algorithm calculated for the main
control output (100 - value calculated by PID
algorithm).
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P23 = Power output of the secondary control output
(cooling)

This parameter is available only when two control outputs

are programmed.

It is applied to the control output with direct action.

norL = the power output assigned to the secondary
control output is the result of the PID algorithm.

cAPL = the power output assigned to the secondary
control output is the complement of the PID result
(100 - value calculated by PID algorithm).

P24 = Power output displayed for the secondary
control output (cooling)

This parameter is available only when two control outputs

are programmed.

It is applied to the control output with direct action.

norL = the display will show the result of the PID
algorithm calculated for the secondary control
output.

cfiPL=the display will show the complement to the result
of the PID algorithm calculated for the secondary
control output
(100 - value calculated by PID algorithm).

P25 = Cooling media.
Available only when two control outputs are programmed.
Alr = Air
OIL = Qil
H20 = Water
Changing P25 parameter, the instrument forces the cycle
time and relative cooling gain parameter to the default value
related with the chosen cooling media.
When P25 = Alr -CYx=10sand rC = 1.00
P25=0IL -CYx=4sandrC=0.80
P25=H20 -CYx=2sandrC=0.40

P26 = Relative cooling gain calculated by SMART
function.

This parameter is present only when two control outputs

are programmed.

OFF = SMART algorithm does not calculate the rC
parameter value

On = SMART calculates the rC parameter value.

@
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P27 = Alarm 1 action

Available only when P9 = AL1.P, AL1.b or AL1.d.

dir = direct (relay energized in alarm condition)

rEV = reverse (relay de-energized in alarm condition)

P28 = Alarm 1 stand-by function (mask)
Available only when P9 = AL1.P, AL1.b or AL1.d.

OFF = stand-by function disabled

On = stand-by function enabled
NOTE: If the alarm is programmed as band or deviation
alarm, this function masks the alarm condition after a set
point change or at the instrument start-up until the
process variable reaches the alarm threshold plus or
minus hysteresis. If the alarm is programmed as a
process alarm, this function masks the alarm cond
instrument start-up until process variable reaches the
alarm threshold plus or minus hysteresis.

n at

P29 = Alarm 2 action

Available only when P12 = AL2.P, AL2.b or AL2.d.

dir = direct (relay energized in alarm condition)

rEV = reverse (relay de-energized in alarm condition)

P30 = Alarm 2 stand by function (mask)
Available only when P12 = AL2.P, AL2.b or AL2.d.
OFF = Stand by disabled
On = Stand by enabled

P31 = Alarm 3 action

Available only when P14 is different from nonE and P51 is
different from diS.

dir = direct (relay energized in alarm condition)

rEV = reverse (relay de-energized in alarm condition)

P32 = alarm 3 stand by function (mask)
Available only when P14 is different from nonE.
OFF = Stand by disabled

On = Stand by enabled

P33 = OFFSET applied to the measured value

This will set a constant OFFSET throughout the readout

range. It is skipped for linear inputs.

- For readout ranges with decimal figure, P33 is
programmable from -19.9 to 19.9.
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- For readout ranges without decimal figure, P33 is
programmable from -199 to 199.

Readout  Real curve

/

P33 Adjusted

curve
Input

P34 = Displayable protected parameters

This parameter is skipped when P20 = 0.
OFF = Protected parameters cannot be displayed.
On = Protected parameter can be displayed.

P35= SMART function

This parameter is skipped when no one of the output is

configured as control output.

0= SMART function disabled.

1= The SMART enable/disable is NOT protected by safety
lock.

2= The SMART enable/disable is under safety lock protec-
tion.

P36 = Maximum value of the proportional band
calculated by the SMART algorithm.

This parameter is skipped when no one of the output is

configured as control output or P35 =0.

This parameter is programmable from P37 value to

200.0 %.

P37 = Minimum value of the proportional band
calculated by the SMART algorithm.

This parameter is skipped when no one of the output is

configured as control output or P35 =0.

It is programmable from 1.0% to P36 value.

XKS-mA-1-A0.p65 15

P38 = Minimum value of the integral time calculated
by the SMART algorithm.

This parameter is skipped when no one of the output is

configured as control output or P35 =0.

It is programmable from 00.01[mm.ss] to 02.00 [mm.ss].

P39 = MANUAL function
This parameter is skipped when no one of the output is
configured as control output.
OFF = manual function is disabled
On = manual function can be enabled/disabled by
MAN pushbutton or serial link.

P40 = Device status at instrument start up.

This parameter is skipped when no one of the output is

configured as control output or P39 =OFF.

0= The instrument starts in AUTO mode.

1= It starts in manual mode with power output =0

2 = |t starts in the same way it was prior to the power
shut down (if in manual mode the power output is set
to zero).

3= |Itstarts in the same way it was prior to the power
shut down (if in manual mode the power output will
be the last value prior to power shut down).

P41 = Timeout selection

This parameter allows to set the time duration of the
timeout for parameter setting used by the instrument
during the operating mode.

tn. 10 = 10 seconds

tn. 30 = 30 seconds

P42 = Conditions for output safety value

This parameter is skipped when no one of the output is

configured as control output.

0 = No safety value (see "Error Messages" chapter)

1= Safety value applied when overrange or underrange
condition is detected.

2 = Safety value applied when overrange condition is
detected.

3= Safety value applied when underrange condition is
detected.
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P43 = Output safety value P48 = Extension of the anti-reset-wind up
This parameter is skipped when no one of the output is Range: from -30 to +30 % of the proportional band.
configured as control output or P42 = 0. NOTE: a positive value increases the high limit of the anti-
It can be set reset-wind up (over set point) while a negative value
- from 0 to 100 % when one control output is selected decreases the low limit of the anti-reset-wind up (under
- from -100 % to 100 % when two control outputs are set point).

selected

P49 = Set point indication

P44 = Digital filter on the measured value Fn.SP = during operative mode, when the instrument
It is possible to apply to the displayed value a digital filter performs a ramp, it will show the final set point
of the first order with a time constant equal to : value.

-4 s for TC and RTD inputs OP.SP = during operative mode, when the instrument

- 2 s for linear inputs performs a ramp, it will show the operative set
noFL. = no filter point.

FLtr = filter enabled
P50 = Operative set point alignment at instrument

P45 = Digital filter on the retransmitted value start up
This parameter is available only when P5 = Pv.rt. 0 = At start up the operative set point will be aligned to the
It is possible to apply to the retransmitted value a digital set point selected according to the digital input status.
filter of the first order with a time constant equal to: 1 = At start up the operative set point will be aligned to the
-4 s for TC and RTD inputs measured value, the selected set point value will be
- 2 s for linear inputs reached by the programmed ramp (see Grd1 and
noFL. = no filter Grd2 operative parameters).
FLtr = filter enabled NOTE: if the instrument detects an out of range or an
error condition on the measured value it will ever operate
P46 = Control action type. as described for P50 = 0.

This parameter is skipped when none of the output is
configured as control output.
Pid = The instrument operates with a PID algorithm. P51 ="Loop break alarm” function.
Pi = The instrument operates with a Pl algorithm. diIS= Alarm not used
Enb = The alarm condition of the “"Loop break alarm"
(LBA) will be shown by the OUT 4 LED only.

P47 - Set point access EnbO = The alarm condition of the "Loop break alarm"
0 only SP is accessible. (LBA) will be shown by the OUT 4 LED and by
1 only SP and SP2 are accessible. the OUT 4 relay status.

2 all 4 set points are accessible. NOTES:

1) The alarm 3 and the "Loop break alarm" are in OR
condition on the same output (OUT 4).

2) The alarm 3 action type is programmed by P31
parameter.

3) The loop break alarm reset type is programmed by
P15 parameter.

4) For more details see "Loop Break Alarm function" at
pag 19.
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P52 = Loop break alarm deviation

This parameter is available only when P51 is different
from "diS".

Range: from 0 to 500 units.

P53 = Loop break alarm time.

This parameter is available only when P51 is different
from "dIS".

Programmable from 00.01 to 40.00 mm.ss.

P54 = Loop break alarm hysteresis.

This parameter is available only when P51 is different
from "dIS".

Programmable from 1to 50% of the power output.

P55 = Security code for configuration parameters

0 No protection (it is always possible to modify all

configuration parameters);

1 Always protected (it is not possible to modify any

configuration parameter);

from 2 to 9999 security code for configuration parameter

protection.

Notes:

1) If a value from 2 to 9999 has been assigned as security
code it cannot be displayed anymore, when returning
on this parameter the display will show "On".

2) If the security code is forgotten a master key code is
available, by this code it is ever possible to enter in
modify configuration mode (S.CnF = 1 or from 2 to
9999).

The master key code is located in Appendix A.
Fill out and cut the part of the Appendix A reserved to
the security codes if it is desired to keep them secrets.

C. End = End configuration

This parameter allows to come back to the run time mode.

NO = the instrument remains in configuration mode and
comes back to the first display of the configura-
tion mode (dF.Cn).

YES = This selection ends the configuration mode. the
instrument performs an automatic reset and
restart the run time mode.

@ 7
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OPERATIVE MODE

DISPLAY FUNCTIONS
The upper display shows the measured values while the
lower display shows the programmed set point value (we
define the above con
Note: When the rate of change (Grd1, Grd2) is uti
the displayed set point value may be different
from the operating setpoint.
By pushing the FUNC key for more than 3 s but less than
10s. it is possible to change the information on the lower
display as follows:
. followed by the power value of the output configured as
“rEv" (from 0.0 to 100.0%).
Push FUNC key again, the lower display will show:
o followed by the power value of the output configured as
“dir" (from 0.0 to 100.0%).
NOTE: the graphic symbol “00. 00" means 100.0 %.
Push FUNC key again, the lower display show:
L. followed by the firmware version.
Push FUNC pushbutton again. The display will return
in "Normal Display Mode".
NOTE: The information will be displayed only if the relative
function has been previously configured.
When no pushbutton is pressed during the time out (see
P41), the display will automatically return in “Normal
Display Mode".
In order to keep the desired information continuously on
the lower display, depress A or W pushbuttons to
remove the timeout.
When is desired to return in "Normal Display Mode" push
FUNC pushbutton again.
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SET POINTS

This instrument is provided of 4 set points (SP, SP2, SP3
and SP4).

By setting the P47 parameter it is possible to limit the
number of the available set points.

The set point selection is possible only by logic inputs 1
and 2 (terminals 6, 7 and 8).

Logic input 1 Logic input 2 Op. Set point
open (6 -7) open (6 -8) SP
open (6 -7) closed (6 -8) SP2
closed (6 -7) open (6 -8) SP3
closed (6 -7) closed (6 -8) SP4

INDICATORS

°C Lit when the process variable is shown in
centigrade degree.

°F Lit when the process variable is shown in

Fahrenheit degree.
SMRT - Flashing when the first part of the SMART
algorithm is active.
- Lit when the second part of the SMART
algorithm is active.
OUT1 flashes with a duty cycle proportional to the OUT

1 power.

OUT2 Litwhen OUT 2 is ON or alarm 1 is in the alarm
state.

OUT3 Litwhen OUT 3is ON or alarm 2 is in the alarm
state.

OUT4 - Lit when the alarm 3 is in alarm condition.
Flashing with slow rate when loop break alarm
is in alarm condition

Flashing with high rate when alarm 3 and loop

break alarm are in alarm condition.

REM  Lit when the instrument is in REMOTE condition
(functions and parameters are controlled via
serial link).

SPX Lit when SP2, SP3 or SP4 are used.

Flashes when a set point from serial link is used.

MAN  Lit when the instrument is in MANUAL mode.
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Pushbutton functionality during operating mode

FUNC = [ when the instrument is in "normal display
mode"

1) with a brief pressure (<3s) it starts the
run time parameter modification
procedure.

2) with a pressure within 3s to 10s it
changes the indication on the lower
display (see "display function”).

3) with a pressure longer than 10s it
enables the lamp test (see "Lamp Test"
paragraph).

[ During parameter modification, it allows to
memorize the new value of the selected
parameter and go to the next parameter
(increasing order).

It allows to enable or disable the manual
function and, during parameter modification,
to scroll back the parameters without
memorizing the new setting.

A =[] During parameter modification, it allows to
increase the value of the selected
parameter

[ During MANUAL mode, it allows to increase
the output value.

V¥ = [ During parameter modification, it allows to
decrease the value of the selected
parameter

[ During MANUAL mode, it allows to decrease
the output value.

A+MAN = During parameter modification they allow to
jump to the maximum programmable value.

W+MAN = During parameter modification they allow to
jump to the minimum programmable value.

A+V = Are used to start default operative parameter
loading procedure.

FUNC + MAN = During operative mode, when depressed
together for more than 4 s, they allow to start
the configuration mode.

NOTE: a 10 or 30 seconds time out (see P 41) can be

selected for parameter modification during run time mode.

If, during operative parameter modification, no pushbutton

is pressed for more than 10 (30) seconds, the instrument

goes automatically to the “normal display mode” and the
eventual modification of the last parameter will be lost.

MAN =

@ 1w
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ENABLE/DISABLE THE CONTROL OUTPUTS

When the instrument s in "normal display mode", by keeping
depressed for more than 5 s A and FUNC pushbuttons, it is
possible to disable the control outputs. In this open loop
mode the device will function as an indicator, the lower
display show the word OFF and all control outputs
also be inthe OFF state (the real outputis conditioned by P21
and P23 parameter also).

When the control outputs are disabled the alarms are also
in non alarm condition.

The alarms output conditions depend on the alarm action
type (see P27-P29-P31).

Depress for more than 5 s A and FUNC pushbuttons to
restore the control status.

The alarm standby function, if configured, will be
activated.

The enabling/disabling status will not be lost at power
down.

MANUAL FUNCTION

The MANUAL mode function can be accessed (only if
enabled by P39=0n) by depressing the MAN pushbutton
for more than 1 sec.

The command is accepted and executed only if the
display is in "Normal Display Mode".

When in MANUAL mode the LED's MAN annunciator w
light up while the lower display shows the power output
values.

The value of "rEv" outputis shown in the two most significant
digit field while the value of "dir* output is shown in the two
less significant digit field.

The decimal point between the two values will be flashing
to indicate instrument in MANUAL mode.

Note:

A graphic simbol " 00" is used for "rEv" out = 100
A graphic simbol " " is used for "dir" out = 100
a0

When the instrument is in manual mode the output
resolution is equal to 1 %.

The power output can be modified by using A and W
pushbuttons.

By depressing, for more than 1 seconds, MAN again the
device returns in AUTO mode.
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The transfer from AUTO to MANUAL and viceversa is
bumpless (this function is not provided if integral action is
excluded).

If transfer from AUTO to MANUAL is performed during the
first part of SMART algorithm (TUNE) when returning in
AUTO the device will be forced automatically to the
second part of the SMART algorithm (ADAPTIVE).

At power up the device will be in the status defined by P40

parameter.

Note: When start up occurs in Manual mode with power
output set to 0, the control outputs will be in
accordance with the following formula: "rEv"
output - "dir" output = 0

DIRECT ACCESS TO SETPOINT

When the device is in AUTO mode and in “Normal Display
Mode”, it is possible to access directly to setpoint
modification (SP, SP2, SP3 or SP4).

Pushing A or ¥ for more than 2 s, the setpoint will begin
changing.

The new setpoint value becomes operative since no
pushbutton has been depressed at the end of a2 s
timeout.

SERIAL LINK

The device can be connected to a host computer by a

serial link.

The host can put the device in LOCAL (functions and

parameters are controlled via keyboard) or in REMOTE

(functions and parameters are controlled via serial link).

The REMOTE status is signalled by a LED labelled REM.

This instrument allows to modify the operative and

configuration parameters, via serial link.

The necessary conditions to implement this function are

the following:

1) Serial parameters from SEr1 to SEr4 should be
properly configurated using the standard front
keyboard procedure

2) Device must be in the OPERATING mode
During the downloading of configuration the device
goes in open loop with all output in OFF state.

At the end of configuration procedure, the device performs

an automatic reset and then returns to close loop control.

@ 20
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SMART function
It is used to optimize automatically the control action.
To enable the SMART function, push the FUNC
pushbutton until "Sfrt" parameter is shown.
Pushing A or ¥ set the display "On" and push the
FUNC pushbutton
The SMRT LED
selected algorithm.
When the smart function is enabled, it is possible to
display but not to modify the control parameters.
To disable the SMART function, push the FUNC
pushbutton again until "Sfirt" parameter is shown.
Pushing A or W set the display "OFF" and push the
FUNC pushbutton.
The SMRT LED turn off.
The instrument will maintain the actual set of control
parameter and will enabled parameter modification.
NOTES: 1) The SMART function is disabled when:

a) ON/OFF control is programmed

b) the instrument is in manual mode

c) P35 is equal to zero.

2) The SMART enabling/disabling can be pro-
tected by safety key. (see P35)

turn on or flashing according to the

LAMP TEST

When it is desired to verify the display efficiency, push
FUNC pushbutton for more than 10 s. The instrument wi
turn ON, with a 50 % duty cycle, all the LEDs of the
display (we define this function "LAMP TEST").

No time out is applied to the LAMP TEST.

When it is desired to come back to the normal display
mode, push FUNC pushbutton again.

During the LAMP TEST the instrument continues to
control the process but no keyboard function is available
(exception made for the FUNC pushbutton).
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"LOOP BREAK ALARM" FUNCTION

The functioning principle of this alarm is based on the

concept that, with a steady load and steady power output,

the process rate of rise [deviation (P52)/time (P53)] is

steady as well

Thus, analyzing the process rate of rise of the limit

conditions it is possible to estimate the two rates of rise

which define the correct process behaviour.

The limit conditions are between "OLL" and "OLH"

parameters.

The LBA function is automatically activated when the

control algorithm requires the maximum or the minimum

power and, if the process response is slower than the

estimated rate of rise, the instrument generates an alarm

indication in order to show that one or more element of the

control loop is in fault con

Deviation: from 0 to 500 u

Timer: from 1 sec. to 40 min.

Hysteresis: from 1% to 50 % of the output span.

NOTES:

1) The LBA does not operate during the soft start.

2) For this special function the hysteresis is related with
the power output value and not with its rate of rise.
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OPERATIVE PARAMETERS

Push the FUNC pushbutton, the lower display will show
the parameter code while the upper display will shows the
value or the status (ON or OFF) of the selected
parameter.

By A or ¥ pushbutton it is possible to set the desired
value or the desired status.

Pushing the FUNC pushbutton, the instrument memorizes
the new value (or the new status) and goes to the next
parameter.

Some of the following parameter may be skipped
according to the instrument configuration.

Param. DESCRIPTION

SP Main set point (in eng. units).
SP is operative when logic inputs 1and 2 are
open.
Range: from rL to rH.

Siirt SMART status.

The On or OFF indication shows the actual
status of the SMART function (enabled or
disabled respectively).
Set On to enable the SMART function.
Set OFF to disable the SMART function.
A.rst Manual reset of the alarms.
This parameter is skipped if none of the alarms
has the manual reset function.
Set On and push FUNC to reset the alarms.
SP2 Auxiliary set point (in eng. units).
Range: From rL to rH.
SP2 is operative when logic input 1 is open, the
logic input 2 is closed and P47 is different from
0.
SP3 Auxiliary set point (in eng. units).
Range: From rL to rH.
SP3is operative when logic input 1 is closed, the
logic input 2 is open and P47=2.
SP4 Auxiliary set point (in eng. units).
Range: From rL to rH.
SP4 is operative when logic inputs 1and 2 are
closed and P47 = 2.
nnn Software key for parameter protection.
This parameter is skipped if P20 =0 or 1
On = the instrument is in LOCK
condition
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AL1

HSA1

AL2

HSA2

AL3

HSA3

Pb

OFF = the instrument is in UNLOCK condition td
When it is desired to switch from LOCK to

UNLOCK condition, set a value equal to P20

parameter.

When it is desired to switch from UNLOCK to

LOCK condition, set a value different from P20
parameter.

Alarm 1 threshold (in eng. units).

This parameter is available only if P 9 is equal

to "AL1.P", "AL1.b" or "AL1.d".

Ranges: P
- Span limits for process alarm.

- From 0 to 500 units for band alarm.

- From -500 to 500 units for deviation alarm.

Alarm 1 hysteresis

This parameter is available only if P 9 is equal

to "AL1.P", "AL1.b" or "AL1.d".

Range:From 0.1% to 10.0% of the input span

or1LSD Cy2
Alarm 2 threshold (in eng. units).

For other details see AL1parameter.

Alarm 2 hysteresis

For other details see HSAlparameter. Cy3
Alarm 3 threshold (in eng. units).

For other details see AL1parameter.

Alarm 3 hysteresis

For other details see HSAlparameter. rC
Proportional band

Range: from 1.0% to 200.0% of the input span.

When Pb parameter is set to zero, the control

action becomes ON-OFF.

Note: When device is working with SMART

algorithm the Pb value will be limited by P36

and P37 parameters.

Hysteresis for ON/OFF control action

Range: from 0.1% to 10.0% of the input span.

Integral time

This parameter is skipped if Pb=0 (ON/OFF

action). OLAP
Range:  From 00.01 to 20.00 mm.ss

Above this value the display blanks and the

integral action is excluded.

Note: When the device is working with SMART
algorithm, the minimum value of the integral

time will be limited by P38 parameter.

@ 22
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Derivative time

This parameter is skipped if Pb=0 (ON/OFF
action).

Range:From 00.00 to 10.00 mm.ss.

Notes:

1)When device is working with SMART
algorithm the td value will be equal to a quarter
of Ti value.

2)When P46 is equal to "Pi", the derivative
action is always excluded.

Integral pre-load

This parameter is skipped if Pb=0 (ON/OFF
action).

Ranges:

- From 0.0 to 100.0 % of the output if device is
configured with one control output.

- From -100.0 to 100.0% of the output if device
is configured with two control outputs.

Output 2 cycle time

This parameter is available only if P9 is equal to
“rEv" or "dir".

Range:From 1 to 200 s

Output 3 cycle time

This parameter is available only if P12 is equal
to "rEv" or "dir".

Range:From 1 to 200 s

Relative Cooling gain.

This parameter is skipped if Pb=0 (ON/OFF
action) or device is configured with one control
output only.

Range:  From 0.20 to 1.00

Note: When the device is working with SMART
algorithm and P26 is set to ON the RCG value
is limited in accordance with the selected type
of cooling media:

- from 0.85 to 1.00 when P25 = Alr

- from 0.80 to 0.90 when P25 = OIL

- from 0.30 to 0.60 when P25 = H20

Dead band/Overlap between H/C outputs
This parameter is skipped if Pb=0 (ON/OFF
action) or device is configured with one control
output only.

A negative OLAP value shows a dead band
while a positive value shows an overlap.
Range:  From -20 to 50% of the proportional
band.
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Grdl

Grd2

OLL

OLH

toL

Set point low limit (in eng. units).

Range: from min. range value (P3) to rH.
Note: When P3 has been modified, rL will be
realigned to it

Set point high limit (in eng. units).
Range:from rL to full scale value (P4)

Note: When P4 has been modified, rH will be
realigned to it

Ramp applied to an increasing set point
changes

Range:  From 1 to 100 digits per minute.
Above this value the display shows “Inf”
meaning that the transfer be done as a step
change.

Ramp applied to a decreasing set point
changes

For other details see Grd1 parameter.

Output low limit

Range:

- From 0.0 to OLH of the output when device is
configured with one control output.

- From -100.0 to OLH of the output when
device is configured with two control outputs.
Output high limit

Range: from 0.0 to 100.0%.

Time duration of the output power limiter
Range: from 1 to 540 min.Above this value the
display shows “InF” meaning that the
action is always on

Note: The tOL can be modified but the new
value will become operative only at the next
instrument start up.

Control output max. rate of rise (in percent
per second).

This parameter is available when Pb is different
from zero or one control output is linear.
Range: from 0.1%/s to 25.0 %/s.Above 25.0 %/
s the display shows “InF” meaning that no ramp
limitation is imposed.

XKS-mA-1-A0.p65 23

ERROR MESSAGES

OVERRANGE, UNDERRANGE AND SENSOR LEADS
BREAK INDICATIONS

The device is capable to detect a fault on the process
variable (OVERRANGE or UNDERRANGE or SENSOR
LEADS BREAK).

When the process variable exceeds the span limits
established by configuration parameter P 1 an
OVERRANGE condition will be shown on display as show
in the following figure:

oooo

An UNDERRANGE condition will be shown on display as
shown in the following figure:

When P42 is equal to 0, the following conditions may
occur:

- The instrument is set for one output only and an
OVERRANGE is detected, the OUT turns OFF (if
reverse action) or ON (if direct action).

The instrument is set for heating/cooling action and an
OVERRANGE is detected, OUT "rEV" turns OFF and
OUT "dir" turns ON.

The instrument is set for one output only and an
UNDERRANGE is detected, the OUT turns ON (if
reverse action) or OFF (if direct action).

The instrument is set for heating/cooling action and an
UNDERRANGE is detected, OUT "rEV" turns ON and
OUT "dir" turns OFF.

When P42 is different from zero and an out of range
condition is detected, the instrument operates in
accordance with P42 and P43 parameters.
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The sensor leads break can be signalled as:

- for TC/mV input OVERRANGE or UNDERRANGE
selected by a solder jumper
OVERRANGE

UNDERRANGE

- for RTD input
- for mA/V input

Note: On the mA/V input the leads break can be detected
only when the range selected has a zero elevation (4/20
mA or 1/5V or 2/10 V)

On RTD input a special test is provided to signal
OVERRANGE when input resistance is less than 15 ohm
(Short circuit sensor detection).

ERROR MESSAGES

The instrument performs same self-diagnostic algorithm.
When an error is detected, the instrument shows on the
lower display the “Err” indication while the upper display
shows the code of the detected error.

ERROR LIST

SEr Serial interface parameter error

100 Write EEPROM error.

150 CPU error.

200 Tentative to write on protected memory.

201 - 2xx Configuration parameter error. The two
less significant digits shown the number of
the wrong parameter (ex. 209 Err shows
an Error on P9 parameter)

299 Error in control outputs selection

301 Error on calibration of the selected input

307 RJ input calibration error

320 Linear output calibration error

400 Control parameters error

500 Auto-zero error

502 RJ error

510 Error during calibration procedure

NOTE

1) When a configuration parameter error is detected, it is
sufficient to repeat the configuration procedure of the
specify parameter.

2) If an error 400 is detected, push the W push-button

@ 2
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and, maintaining the pressure, push the A push-button
and load the default parameters; at this point repeat
control parameter setting.

3) For all the other errors, contact your supplier.
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GENERAL INFORMATIONS

GENERAL SPECIFICATIONS
Case: PC-ABS black color; self-extinguishing degree: V-0
according to UL 746C.
Front protection - designed and tested for IP 65 (*) and
NEMA 4X (*) for indoor locations (when panel gasket is
installed).
(*) Test were performed in accordance with CEI 70-1 and
NEMA 250-1991 STD.
Rear terminal block: screw terminals (screw M3, for
cables from ¢ 0.25 to ¢ 2.5 mm? or from AWG 22 to AWG
14 ) with connection diagrams and safety rear cover.
Weight: 360 g (0.8 Ib) for TKS
450 g (1 Ib) for MKS.
Power supply:
- 100V to 240V AC 50/60Hz (-15% to + 10% of the
nominal value).

- 24V AC/DC (+ 10 % of the nominal value).
Power consumption: 5.5 W max.
Insulation resistance: > 100 MQ according to
IEC 1010-1.
Dielectric strength: 2300 V rms according to
EN 61010-1.
Display updating time: 500 ms.
Sampling time: 250 ms for linear inputs

500 ms for TC and RTD inputs.
Control output updating time:

250 ms for linear inputs

500 ms for TC and RTD inputs.
Control output resolution: 0.1% of the span.
Instrument resolution: 30000 counts.
Accuracy: + 0,2% f.s.v.. + 1 digit @ 25 °C ambient
temperature.
Common mode rejection: 120 dB at 50/60 Hz.
Normal mode rejection: 60 dB at 50/60 Hz.
Electromagnetic compatibility and safety require-
ments: This instrument is marked CE.
Therefore, it is conforming to council directives 89/336/
EEC (reference harmonized standard EN 50081-2 and
EN 50082-2) and to council directives 73/23/EEC and
93/68/EEC (reference harmonized standard EN 61010-1).
Installation category: Il
Pollution degree: 2

@ =
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Temperature drift: (CJ excluded)

<200 ppm/°C of span formV and TCranges 1, 3,5, 7, 20, 21,
22, 24.

< 300 ppm/°C of span for mA/V

<400 ppm/°C of span for RTD range 11, 28 and TC ranges 0,
2,4,6,23.

<500 ppm/°C of span for RTD range 10 and TC ranges 8, 9,
25, 26.

< 800 ppm/°C of span for RTD range 27.

Operative temperature: from 0 to 50 °C.

Storage temperature : -20 to +70 °C

Humidity: from 20 % to 85% RH, non condensing.

Protections:

1) WATCH DOG circuit for automatic restart.

2) DIP SWITCH for protection against tampering of

configuration and calibration parameters.

MAINTENANCE

1) REMOVE POWER FROM THE POWER SUPPLY
TERMINALS AND FROM RELAY OUTPUT TERMI-
NALS

2) Remove the instrument from case.

3) Using a vacuum cleaner or a compressed air jet (max. 3

kg/cm?) remove all deposit of dust and dirt which may

be present on the louvers and on the internal circuits

trying to be careful for not damage the electronic

components.

To clean external plastic or rubber parts use only a cloth

moistened with:

- Ethyl Alcohol (pure or denatured) [C,H,OH] or

- Isopropil Alcohol (pure or denatured) [(CH,),CHOH] or

- Water (H,0)

5) Verify that there are no loose terminals.

6) Before re-inserting the instrument in its case, be sure
that it is perfectly dry.

7) re-insert the instrument and turn it ON.

4

=
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MONTAGE

Cet instrument a été congu pour étre cablé de facon
permanente, pour étre installé sur une armoire contenant
tous les cablages et la partie postérieure de
Choisir une position propre pour le montage, d'acces
facile méme a l'arriére et, autant que possible, sans
vibrations. La température ambiante doit étre comprise
entre 0° et 50°C.

L'instrument peut étre monté sur un panneau d'épaisseur
maxi. 15 mm

Pour les dimensions d'encombrement et de pergage, se
reporter a la Pag. IV.

La rugosité superfi e doit étre meilleure que 6,3 um.
L'instrument est doté d'uni joiut garniture en caoutchouc
pour panneau.

Pour garantir les protections IP65 et NEMA 4, introduire la
garniture livrée avec l'appareil entre l'instrument et le
panneau (voir Figure 1)

Per fissare lo strumento al pannello, procedere come

nstrument au panneau, agir comme suit:

1) enfiler le joiut sur le boitier de l'instrument.

2) introduire l'instrument dans le trou.

3) en maintenant fermement l'instrument sur le
panneau, introduire la bretelle de fixation.

4) au moyen d'un tourne-vis, serrer les vis a un
couple compris entre 0,3 et 0,4 Nm.

vis

anneau
bretelle P

=
T

joiut

vis
bretelle

=

Fig. 1
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RACCORDEMENTS

A) ENTREES DE MESURE

NOTE: Des éléments extérieurs (ex. barriere zener)
raccordés entre le capteur et les bornes d'entrée de
instrument, peuvent provoquer des erreurs de mesure
dues a une impédence trop élevée ou déséquilibrée, ou a
la présence de courants de perte.

ENTREE POUR THERMOCOUPLE

'Nl

+1 \
_
1

|
w
[
~
-~
~N — T

/

Blindage
N T T T TN
+[1 T\ T\
-[s—¢ o
_ N Blindage
Fig. 2 RACCORDEMENT DE THERMOCOUPLES

Résistance extérieure: maxi. 100 €2, avec erreur maxi.
égale a 0,1% de I'étendue de I'échelle sélectionnée.
Soudure froide: compsensation automatique de 0 a 50°C
Précision de la soudure froide : 0.1 °C/°C

Impédance d’entrée: > 1IMQ

Calibration: suivant IEC 584-1 et DIN 43710 -1977.

NOTES:

1) Ne pas placer de cables de signaux parallélement ou &
proximité des cables de puissance ou des sources de
perturbations

2) Pour le raccordement de la TC utiliser un cable de
compensation/extension approprié et, autant que possible,
blindé.
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ENTREE POUR THERMORESISTANCE ENTREE LINEAIRE

+ | mA
mv
ou

L
I
\ — \Y
3 U — — %
Blindage

U —

A3

N T T T
1 [ [
[ | v
mvV
] \ - ou
@ N\ _\] v
Fig. 3 RACCORDEMENT DE THERMORESISTANCE G
Entrée: de RTD Pt 100 Q, raccordement a 3 fils. _—
Résistance de ligne: compensation automatique maxi. .
20 Qffil avec erreur non mesurable. Fig. 4 RACCORDEMENT POUR ENTREES
Calibration: suivant DIN 43760 . EN mA, mV ou V
NOTES:
NOTES: . X R 1) Ne pas placer les cables des signaux parallelement ou
1) Ne pas placer les cables des signaux parallélement ou & proximité des cables de puissance ou & des sources
a proximité des cables de puissance ou a des sources de perturbations.
de perturbations. ) L. 2) Faire attention aux résistances de ligne, une résistance
2) Faire attention aux résistances de ligne, une résistance de ligne trop haute peut provoquer des erreurs de
ne trop haute (supérieure a 20 Qffil) peut mesure.
provoquer des erreurs de mesure. o 3) Quand on utilise un cable blindé, une seule extrémité
3) Quand on utilise un cable blindé, une seule extrémité du blindage doit étre raccordée a la terre.

du blindage doit étre raccordée a la terre.
4) Les 3 fils doivent avoir la méme impédance.

Entrée Type Impédence Précision
13 0-60mV
14 [12-60mv | M@
15 0-20 mA <50

16 4 -20 mA 0.2 % + 1 digit

17 0- 5V @ 25°C
18 RY, > 200 kQ

19 0-10 V

20 210 V > 400 kQ
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ENTREE DE TX B) ENTREES LOGIQUES
NOTES:
1 IN + ouT ) 1) Ne pas placer de cables de signaux parallelement ou a
+ 5 proximité des cables de puissance ou des sources de
OouT |2 " perturbations
- loE 2) Utiliser un contact extérieur approprié pour une
S < capacité de 0,5 mA, 5V c.c.
PWR(G .© 3) L'instrument contrdle toutes les 100 ms |'état des
Rl contacts
PWR|= 4) Les entrées logiques NE SONT PAS isolées par
- rapport aux entrées de mesure. Une isolation double
ou renforcée, entre les entrées et |'alimentation, doit
ouT étre garantie par I'élément externe.
(%] . .
t s Entrée logique 2
9]
s 9
S & El il
PWR w ™ Entrée logique 1
+ |e® . °
©
=
GND|F
ouT n
- |3
Lo
m = Fig. 6 RACCORDEMENT DES ENTREES
outle M LOGIQUES
2,
+ m Cet instrument est doté de 4 points de consigne locaux
(SP, SP2, SP3 et SP4).
La sélection du point de consigne de fonctionnement ne
Fig. 5 RACCORDEMENT POUR TRANSMETTEURS peut étre effectuée qu'au moyen de la combinaison des
NOTES: entrées logiques 1 et 2 (bornes 6, 7 et 8). ]
1) Ne pas placer les cables des signaux parallélement ou Entrée log. 1 Entrée log. 2 Point de cons.
a proximité des cables de puissance ou a des sources ouvert (6 - 7) ouvert (6 - 8) sP
de perturbations. w:<mm&% .va ferme AAW. mwv WWW
2 d able blindé, le extrémité ermé (6 - ouvert (6 -
) Quand on utilise un cable blindé, une seule extrémité ferme(s - 7) fermé (6 - 8) apa

du blindage doit étre raccordée a la terre et, si
possible, au borne 6 de

3) Pour I'entrée 20 mA, l'impédance d'entrée est <5 Q.

4) L' alimentation auxiliaire (AUX) peut engendrer 24 V
c.c. (+ 10%), 25 mA maximum.

5) Cette entrée N'EST PAS isolée par rapport a I'entrée de
mesure. L'instrument raccordé a I'entrée auxiliaire doit
garantir une isolation maxi. type double ou renforcée
entre la sortie de I'instrument et I'alimentation.

@ :
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C) SORTIE A RELAIS

oura 18 NO - OUT 4

0‘@ NO - OUT 3

OouT 3

@ C-O0uUT 3/4
NO

Fig. 7 RACCORDEMENT DES SORTIES A RELAIS
Toutes les sorties a relais sont protégées, au moyen de
varistances, pour des charges dont la composante
inductive maxi. est de 0,5 A.

La capacité du contact correspondant a la sortie 2 est
égale a 3A/250V c.a sur charge résistive.

La capacité du contact correspondant aux sorties 3 et 4
est égale a 2A/250V c.a. sur charge résistive.

Le nombre d'opérations est égal a 1 x 10° a la capacité
indiquée.

Les recomandations suivantes peuvent éviter de sérieux
problémes causés par I'utilisation des sorties a relais pour
piloter les charges inductives.

NOTE:

1) Pour éviter le risque d'électrocution ne raccorder
I'alimentation qu'aprés avoir effectué tous les autres
raccordements.

2) Le raccordement au réseau doit étre effectué a l'aide
de cables n° 16 AWG ou supérieurs, résistant a une
température mini. de 75°C.

er exclusivement des conducteurs en cuivre.

4) Eviter de placer les cables des signaux parallelement
ou a proximité des cables de puissance ou des
sources de perturbations.

XKS-mA-2-A0.p65 4

CHARGES INDUCTIVES

Dans la commutation des charges inductives, certaines
charges inductives peuvent provoquer des transitoires et
des perturbations qui peuvent compromettre les prestations
de l'instrument.

Les protections internes (varistances) garantissent la
protection contre les perturbations pour des charges ayant
une composante inductive maxi. de 0,5 A.

Des probléemes analogues peuvent étre créés par la
commutation des charges via un contact extérieur monté en
série sur le contact de sortie de l'instrument.

- Lo v

PUISSANCE
[]
CHARGE

Fig. 8 CONTACT EXTERIEUR MONTE EN SERIE SUR
LE CONTACT DE SORTIE DE L'INSTRUMENT

En de tels cas, nous recommandons de raccorder un filtre
RC en paralléle avec le contact extérieur, suivant les
indications Fig. 8.

Les valeurs de la capacité (C) et de la résistance (R) sont
indiquées au tableau suivant:

Charge ind.| C R P. Tension de
(mA) 1F) | (Q) | (W) service
<40 mA|0.047| 100 | 1/2 260 V AC
<150 mA| 0.1 22 2 260 V AC
<05 A 0.33 | 47 2 260 V AC

De toute facon, les cables raccordés aux sorties a relais,
doivent étre aussi éloignés que possible des cables des
signaux.
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SORTIE LOGIQUE POUR LA COMMANDE DE SSR SORTIE LINEAIRE o
L'instrument est équipé d'une sortie linéaire
+ (OUT 1) programmable de la fagon suivante:
® ® - sortie de régulation (chauffage ou refroidissement)
16 - deuxieme sortie de régulation (refroidissement)
OuUT 2 + ~ - retransmission analogique de la valeur mesurée
N2

- retransmission analogique du point de consigne

@ @ (@) de fonctionnement

+
RELAIS E + <
STATIQUE £
OouT1 Py
Fig. 9 RACCORDEMENT POUR LE E _ N
PILOTAGE DE RELAIS STATIQUES
Il s'agit d'une sortie a temps proportionnel.
Niveau logique 0: Vout < 0.5 V c.c. Fig. 10 RACCORDEMENT SORTIE mA
Niveau logique 1: Courant maxi. = 20 mA.
-24V +20% @ 20 mA Type: 0 - 20 mA o 4 - 20 mA programmable et isolée.
NOTE: Cette sortie NEST PAS isolée. Charge maxi.: 500 Q.
Un isolement double ou renforce entre l'instrument et la ligne Résolution:
de puissance doit étre effectué par le relais statique extérieur. -0.1% si elle est utilisée come sortie de régulation
- 0.05 % si elle est utilisée comme retransmission
analogique.
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LIAISON NUMERIQUE
La liaison numérique type RS-485 permet de raccorder 30

unités m, a une seule unité master.
|
N AIA A'TA
T A
R B/B' B'/B S
M E
E COMMUN R
N 9] 4
T —

Fig. 11 - RACCORDEMENT DE LA LIAISON
NUMERIQUE RS-485

Les cables de raccordement ne doivent pas dépasser

1500 metres, avec une vitesse de transmission égale a

9600 BAUD

Type: isolee RS-485

Protocoles: MODBUS, JBUS, ERO polling/selecting.

Vitesse de communication: programmable de 600 a

19200 BAUD.

Format: 7 ou 8 bit programmable.

Parité: pair, impair ou nulle

Bit de stop: un.

Adresses:

- de 1 a95 pour le protocole ERO.

- de 1 a 255 pour les autres protocoles

Niveaux de sortie: suivant standard EIA.

NOTE:

1) Cete liaison numerique est isolée.

2) Ci-aprés nous reportons la définition d'aprés les normes
EIA pour les liaisons numériques RS-422 et RS-485
concernant la signification et la direction de la tension
aux bornes.

a) La borne "A" du générateur doit &tre négative par
rapport a la borne "B"pour I'état binaire 1 (MARK ou
OFF).

b) La borne "A"du générateur doit étre positive par
rapport a la borne "B" pour I'état binaire 0 (SPACE
ou ON).

@ s
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D) ALIMENTATION

N
°
@ Réseau
de 100 V & 240 V ca (50/60Hz)

E ou 24 V AC/DC
R(ST)

R (S,T)

Fig. 122 RACCORDEMENT A L'ALIMENTATION

NOTE:

1) Avant de raccorder l'instrument au réseau, vérifier que

la tension de ligne correspond aux indications de la

plaque signalétique de l'instrument.

Pour éviter le risque d'électrocution ne raccorder

I'alimentation qu'apres avoir effectué tous les autres

raccordements.

3) Le raccordement au réseau doit étre effectué a l'aide
de cables n° 16 AWG ou supérieurs, résistant a une
température mini. de 75°C.

4) Utiliser exclusivement des conducteurs en cuivre.

5) Eviter de placer les cables des signaux parallelement
ou a proximité des cables de puissance ou des sources
de perturbations.

6) En cas d'alimentation de 24 V c.c. la polarité n'a

aucune importance.

Les circuits d'alimentation sont protégés par un fusible

sous miniature, type T, 1A, 250 V. Si le fusible est

endommagé, nous cons: érifier tout le circuit

2

7

ons de véri

mentation; dans ce cas, il vaut mieux expédier
I'appareil au fournisseur.

8) Les normes sur la sécurité concernant les instruments

raccordés en permanence a l'alimentation électrique

exigent:

- un interrupteur ou un disjoncteur sur

l'installation électrique de I''mmeuble;

- cet interrupteur doit se trouver a proximité de

l'instrument et I'opérateur doit pouvoir y

accéder facilement;

- cet interrupteur doit é&tre marqué comme le

dispositif de coupure de l'instrument.

NOTE: un seul interrupteur ou disjoncteur peut

commander plusieurs instruments.

Si l'alimentation prevoit le fil de neutre, le brancher au

contact 13.

9
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MISE AU POINT PRELIMINAIRE DU MATERIEL MISE AU POINT PRELIMINAIRE DU MATERIEL
INFORMATIQUE INFORMATIQUE
Comment extraire I'instrument de son boitier 1) Extraire l'instrument de son boitier.
1) Eteindre l'instrument ) 2) Sélectionner le type d'entrée désirée en positionnant le
2) Pousser délicatement le blocage A vers la droite. contact J1 suivant les indications reportées au tableau
ci-dessous:
Entrée J1
type 1-2 3-4 5-6 7-8 9-10
A TC-RTD | ouvert | fermé ouvert | ouvert |ouvert
000 60 mV ouvert | fermé | ouvert | ouvert |ouvert
° 5V fermé | ouvert fermé | ouvert |ouvert
oV ouvert | ouvert | fermé | ouvert |ouvert

20 mA ouvert | ouvert | ouvert | fermé | fermé

3) Enlaissantle blocage A décroché, extraire le coté droitde
L

NOTE: le contact non utilisé peut étre placé sur les fiches

7-9. 246 810
J1

oooao

=|00
o
o
o
o

Y

ool g7=

09 5 ERTITITES

oo 5L 15 SrmmrmeEe
4) Pousser délicatement le blocage B vers la gauche. 99 =zeos gmoommwm
5) En laissant le blocage B décroché, extraire I'instrument. 0ok £ [Ec°S| |E ores

o0 S| |E°2| |S obmocs

olo| El S 0E] JE T

o/o] 000 nﬁu

ORI o o1 X1

01935, 5, e oo

seitEs T Eo

ol pongoon_ |° | 00000000000, |o°

S EC 12 = E i
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g [o]
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OUVERTURE DU CIRCUIT D'ENTREE SELECTION DU TYPE DE SORTIE POUR LA SORTIE 2
Ces instruments permettent de relever |'ouverture du Au moyen du contact J303 on peut sélectionner le type de
circuit d'entrée. contact utilisé pour la sortie 2 (NO = 1-2 (STD) ou

Pour les entrées de RTD, l'ouverture du circuit d'entrée est NC = 2-3).

visualisée comme une condition de dépassement d'échelle

positif.

Pour les entrées de TC, on peut, au contraire, sélectionner
le type d'indication en positionnant les contacts CH2 et
SH2 comme suit:

Dép. d'échelle positif (std) CH2=fermé | SH2= ouvert

Dép. d'échelle négatif CH2=ouvert | SH2=fermé

Les deux éléments se trouvent sur le coté de la soudure
de la carte CPU.
SH2

| E|a3es R34 L3o1

b ol Jo

NOTES GENERALES de configuration.

FUNC = Permet de mémoriser la nouvelle valeur du
parametre sélectionné et passer au parametre
suivant (ordre croissant).

MAN = Permet de visualiser les parameétres
en ordre décroissant, sans mémoriser
les nouvelles valeurs.

A = Permet d'augmenter la valeur du
parametre sélectionné.

o

i

o

o
.

parametre sélectionné.
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CONFIGURATION DE L'INSTRUMENT

Dialogue utilisateur et état de configuration

Quand l'instrument est en état de fonctionnement et
qu'aucune modification des parametres n'est en cours,
l'instrument i ndicateur supérieur la variable
mesurée et sur l'indicateur inférieur la consigne
programmeée (cette indication est définie comme étant le
"mode normal de visualisation").

Note concernant les symboles graphiques u
pour le code mnémonique de visualisa
L'instrument visualise certains caractéres a
symboles spéciaux.

Ci-aprés nous reportons la correspondance entre les
symboles et les caractéres.

Symbole Caracteére
:m: —A
m
" v
" w
=L 7
g 3

PROCEDURES DE CONFIGURATION

Au démarrage l'instrument part dans I'état qu'il avait avant
d'étre éteint (état de configuration ou dialogue utilisateur).

Si on veut passer du dialogue utilisateur & I'état de

configuration, agir comme suit :

a) en appuyant sur les touches FUNC et MAN pendant
plus de 4 secondes, I'instrument affiche:

I~z
L

mr_C
.l‘l:l:F

La méme visualisation est a
démarre en état de configuration

XKS-mA-2-A0.p65 9

b) Appuyer sur les touches A ou W pour programmer la
sélection suivante:

[}

LJ1 E. /7 = (‘monitor” ou de vérification”) cette

) sélection permet de contréler sans
| i
LorQ

controler et de modifier la valeur
attribuée aux parametres de
configuration.

c) Appuyer sur la touche FUNC.

NOTES:

1) Sion n'appuie sur aucune touche pendant plus de 10 s

(ou 30 s comme la programmation dans le parametre

P39 (sélection du temps différé), I'instrument retourne

automatiquement a I'état normal de visualisation.

Si I'état “modifier” est autorisé, I'instrument interrompt

I'action de régulation et:

- programme les sorties de régulation sur OFF;

- invalide les alarmes;

- invalide la ligne en séi

- élimine les temps différés programmés.

3) Siles paramétres de configuration sont protégés par
un code de sécurité, l'indicateur affiche:

2

-

En appuyant sur les touches Aou¥ programmer une
valeur égale a celle du code de sécurité ou du code
passe-partout (voir annexe A).
Note : le code passe-partout permet d'accéder a I'état
modification des parameétres de configuration permet
d'accéder a I'état méme si un code de sécurité a été
attribué ou si les parametres sont toujours protégés.
(P51=1).
Pour sortir de I'état de modification des parametres de
configuration, agir comme suit:
a) appuyer plusieurs fois sur la touche "FUNC" ou "MAN"
jusqu'a ce que le systeme affiche le parameétre "C.End".
b) appuyer sur la touche "A” ou“¥” pour sélectionner
dication "YES".c)
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c) Appuyer sur la touche “FUNC". L'instrument sort de
I'état de modification des parametres de configuration,
il effectue une initialisation automatique et démarre en
dialogue utilisateur.

Fonctionnement des touches pendant I'état de

configuration

FUNC = Permet de mémoriser la nouvelle valeur du
parametre sélectionné et passer au
parametre suivant (ordre croissant).

MAN = Permet de visualiser les parametres en ordre
décroissant sans mémoriser les nouvelles
valeurs.

A = Permet d'augmenter la valeur du paramétre
sélectionné

v = Permet de inuer la valeur du parameétre
sélectionné.

PARAMETRES DE CONFIGURATION

Notes:

1) La séquence compléte des parametres est décrite aux
pages suivantes, mais I'instrument affiche seulement
les paramétres concernant le matériel informatique
spécifique et la configuration programmée
précédemment (ex. en programmant OUT 3 = 0, tous
les paramétres correspondant a la sortie 3 seront
omis).

Pendant la configuration des parametres dans I'état
“modifier”, l'indicateur inférieur affiche le code
mnémonique du paramétre sélectionné, tandis que
l'indicateur supérieur affiche la valeur ou I'état attribué
au parametre sélectionné.

2

dF.Cn = Chargement des paramétres par défaut
Uniquement disponible dans I'état de modification des
parametres de configuration.

OFF = Aucun changement des données

thl = Chargement des paramétres du tableau
Européenne (Th.1).
tb2 = Chargement des parametres du tableau

Américaine (Tb.2).
NOTE : l'annexe A reporte la liste des deux tableaux des
paramétres par défaut.

@ v
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SErl = Parametre de liaison numérique
OFF =
Ero =
nbuUS =
jpus =

SEr2 = Adresse pour la liaison numérique
Non disponibile quand SErl = OFF.
Echelle: de 1 a 95 pour le paramétre ERO.

de 1 a 255 pour tous les autres paramétres
NOTE: La liaison numérique type RS 485 permet de
raccorder sur la méme ligne 31 instruments maxi.

SEr3 = Vitesse de transmission des données
Non disponible quand SErl = OFF

Echelle: de 600 a 19200 baud.

NOTE: les 19200 baud sont visualisés par 19.2.

SEr4 = Format de la liaison numérique
Non disponibile quand SErl = OFF
7E = + bit de parité (seulement
parametre ERO)
70 = 7 bit + bit de disparité (seulement
parametre ERO)
8E = 8 hit + bit de parité
80 = 8 hit + bit de disparité
8 = 8 bit sans parité

P1 - Type d’entrée et échelle de mesure

0 =TCtype L 0/ +400.0 °C
1 =TCtype L 0/ +900°C
2 =TCtype J -100.0 / +400.0 °C
3 =TCtype J -100 / +1000 °C
4 =TCtype K -100.0 / +400.0 °C
5 =TCtype K -100 /  +1370°C
6 =TCtype T -199.9 / +400.0 °C
7 =TCtype N -100 /  +1400 °C
8 =TCtype R 0/ +1760°C
9 =TCtype S 0/ +1760°C
10 =RTDtype Pt100 -199.9 / +400.0 °C
11 =RTDtype Pt100 -200 / +800 °C
12 =mv Linéaire 0/ 60 mV
13 =mV Linéaire 12/ 60 mV
14 =mA Linéaire 0/ 20 mA
15 =mA Linéaire 4/ 20 mA
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16 =V Linéaire échelle o/ 5V
17 =V Linéaire échelle 1/ 5V
18 =V Linéaire échelle 0/ oV
19 =V Linéaire échelle 2/ oV
20 =TCtype L échelle 0/ +1650 °F
21 =TCtype J échelle  -150 / +1830 °F
22 =TCtype K -150 /  +2500 °F
23 =TCtype T échelle  -330 /  +750 °F
24 =TCtype N échelle  -150 / +2550 °F
25 =TCtype R échelle 0/ +3200°F
26 =TCtype S échelle 0/ +3200 °F

27 =RTDtype Pt100 échelle -199.9 / +400.0 °F
28 =RTDtype Pt100 échelle -330 /  +1470 °F
NOTE: programmant P1 =0, 2, 4, 6, 10 ou 27,
instrument programme automatiquement P44 = P45 =
FLtr. Pour toutes les autres échelles P44 = P45 = nOFL.

P2 = Position du point décimal

Ce parameétre est exclusivement disponible pour les

entrées linéaires (P1 = 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18 ou 19).
~T77. =Aucun chiffre décimal.

« = =Un chiffre décimal

. = Deux chiffres décimaux

. = Trois chiffres décimaux

P3 = Valeur d’échelle mini

Pour les entrées linéaires, P3 est programmable de -1999

a 4000.

Pour les entrées de TC et RTD, P3 est programmable &

ntérieur de I'échelle.

Notes:

1) Quand le paramétre P3 est modifié, l'instrument fixe
automatiqguement au parametre rL la nouvelle valeur
de P3.

2) Siune entrée linéaire est sélectionnée, la valeur de P3
peut étre supérieure a la valeur de P4 et on obtient
ainsi une visualisation inverse.

P4 = Valeur d'échelle maxi.

Pour les entrées linaires, P4 est programmable de -1999
a 4000.

Pour les entrées de TC et RTD, P4 est programmable a
l'intérieur de I'échelle d'entrée avec les limites indiquées
ci-apres.

e u
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Notes:

1) Quand le parametre P4 est modifié, I'instrument fixe
automatiquement au parametre rH la nouvelle valeur
de P4.

2) Si une entrée linéaire est sélectionnée, la valeur de P4
peut étre inférieure a la valeur de P3 et on obtient ainsi
une visualisation inverse.

Les valeurs d'échelle mini. et maxi. sont utilisées par

l'algorithme PID, par la fonction SMART et par les

fonctions d'alarme, pour calculer I'étendue de I'échelle
d'utilisation.

NOTE: L'étendue minimum de I'échelle d'utilisation

(S = P4 - P3), en valeur absolue, est égale a:

Pour les entrées linéaires, S > 100 unités.

Pour les entrées de TC avec indication °C , S > 300 °C.

Pour les entrées de TC avec indication °F , S > 550 °F.

Pour les entrées de RTD ave cation °C, S >100 °C.

Pour les entrées de RTD avec indication °F , S > 200 °F.

P5 = Fonction de la sortie 1

rEv = ée comme sortie de régulation avec
action inverse (chauffage)

dir = utilisée comme sortie de régulation avec
action directe (refroidissement)

Pv.rt= utilisée comme retransmission de la valeur
mesurée

SP.rt= utilisée comme retransmission du point de
consigne de fonctionnement

ACTION INVERSE ACTION DIRECTE

Entrée Entrée

R # R ﬁ
Sortie M Sortie M
t t

P6 = Type de sortie
0-20 = sortie 1 type 0 - 20 mA.
4-20 = sortie 1 type 4 - 20 mA.
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P7 = Echelle mini. de retransmission
Ce parametre est uniquement disponible quand P5= Pv.rt
ou SP.rt.

Echelle: de -1999 & 4000.

P8 = Echelle maxi. de retransmission

Ce parametre est uniquement disponible quand P5= Pv.rt
ou SP.rt.

Echelle: de -1999 a 4000.

P9 = Fonction de la sortie 2.

nonE = sortie non utilisée.

rEv = sortie de régulation avec action inverse
(chauffage).

dir = sortie de régulation avec action directe

(refroidissement).

AL1.P = sortie de l'alarme 1 avec alarme 1
programmée en tant qu'alarme de procédé.
ALlb = sortie de l'alarme lprogrammée en tant

qu'alarme de bande.
ALld = sortie de l'alarme 1 programmée en tant
qu'alarme de déviation.
NOTE:
Enprogrammant P9 =rEv, le parameétre Cy2 seraforcé aux valeurs
suivantes: 15 secondes si P10 = rEL
4 secondes si P10 =SSr
En programmant P9 = dir, le parameétre Cy2 sera
forcé aux valeurs suivantes: 10 secondes si P25 = Air
4 secondes si P25 = OIL
2 secondes si P25 = H20

P10 = type di sortie 2.

Ce parametre est sauté quand P9 = nonE.

rEL = relais

SSr = SSR (relais statique)

NOTE:

Quand P9 =rEv et P10 = rEL, le parameétre Cy2 sera forcé
a 15 secondes.

Quand P9 =rEv et P10 = SSR, le parametre Cy2 sera
forcé a 4 secondes.

P11 = Dialogue utilisateur de I'alarme 1

Exclusivement disponible si P9 = AL1.P, AL1.b ou AL1.d.

H.A. =maximum (hors bande) avec initialisation
automatique.

LA = mum (a l'intérieur de la bande) avec

XKS-mA-2-A0.p65 12

H.L. = maximum (hors bande) avec initialisation
manuelle.
L.L. = minimum (a l'intérieur de la bande) avec

initialisation manuelle.

P12 = Fonction de la sortie 3

nonE = sortie non utilisée.

rEv = sortie de régulation avec action inverse
(chauffage).

dir = sortie de régulation avec action directe
(refroidissement).

AL2.P = sortie de I'alarme 2 avec alarme 2

programmée en tant qu'alarme de procédé.
sortie de 'alarme 2 avec alarme 2
programmée en tant qu'alarme de bande.
AL2d = sortie de l'alarme 2 avec alarme 2
programmée en tant qu'alarme de déviation

AL2.b

NOTE:
En programmant P12 = rEv, le parameétre Cy3 sera forcé a
15 secondes.
En programmant P12 = dir, le paramétre Cy3 sera forcé a
10 secondes si P25 = Air
4 secondes si P25 = OIL
2 secondes si P25 = H20
NOTES sur les relations entre les paramétres P5, P9 e
P12
1) Seule 1 des 3 sorties peut étre type "rE:
2) Seule 1 des 3 sorties peut étre type "dir".
3) On peut configurer les 3 sorties de fagon a ce
qu'aucune n'agisse en tant que sortie de régulation
(dans ce cas l'instrument devient un indicateur normal).

P13 = Dialogue utilisateur alarme 2
Exclusivement disponible si P12= AL2.P, AL2.b ou AL2.d.
H.A. =maxi. (hors bande) avec initialisation

automatique.
L.A. =mini. (a l'intérieur de la bande) avec

initialisation automatique.
H.L. =maxi. (hors bande) avec initialisation man.

initialisation manuelle.

P14 = Fonction de la sortie 4.

nonE = sortie non utilisée.

AL3.P = sortie de I'alarme 3 avec alarme 3 pro-
grammée en tant qu'alarme de procédé.
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AL3.b = sortie de l'alarme 3 avec alarme 3 programmée
en tant qu'alarme de bande.

AL3.d = sortie de 'alarme 3 avec alarme 3 programmée en
tant qu'alarme de déviation.

NOTE : L'alarme 3 et le "Loop break alarm" (LBA),

P15 = Dialogue utilisateur alarme 3

Exclusivement disponible si P14= AL3.P, AL3.b, AL3.d ou

P51= Enb o EnbO.

H.A. =maxi. (hors bande) avec i
automatique.

H.L. =maxi. (hors bande) avec initialisation man.
L.L. = mini. (& l'intérieur de la bande) avec

(manuel ou automatique) sélectionné via ce parametre.

P16 = Programmabilité du seuil et de
I'hystérésis de I'alarme 3.

Uniquement disponible si P14 est différent de "nonE".

OPrt = Le seuil d'alarme et I'hystérésis de

I'alarme 3 peuvent étre modifiés pendant

I'état de fonctionnement.

COnF = Le suil d'alarme et I'hystérésis de I'alarme
3 peuvent étre modifiés pendant I'état de
configuration.

P17 = Seuil alarme 3

Uniquement disponible si P14 = AL3.P, AL3.b ou AL3.d et

P16 = COnF.

Echel Pour une alarme de procédé, a l'intérieur de
I'échelle d'entrée (P3-P4).
Pour des alarmes de déviation: de -500 a 500
unités.

P18 = Hystérésis alarme 3

Uniquement disponible P14 = AL3.P, AL3.b ou AL3.d et

P16 = COnF.

Eche de 0,1% a 10,0% de I'étendue de I'échelle
d'utilisation (P4 - P3) ou 1 LSD.

XKS-mA-2-A0.p65 13

P19 = Seuil de la fonction SOFT START

Seuil, exprimé en unité technique, pour l'activation
automatique de la fonction SOFT START (limite
temporisée du niveau de sortie).

Echelle: a l'intérieur du champ de visualisation.

NOTE: P19 seraignoré quand le paramétre tOL estégal a
InF.

Sionveutinvalider lafonction soft start, programmer ce
parametre alavaleur mini. affichable ou programmerles
parametres OLL et OLH de facon a éviter toute restriction.

P20 = Clé de sécurité

0 = Aucune protection des parametres.
L'instrument est toujours non protégé et tous
les parametres sont modifiables.

1 = L'instrument est toujours protégé et aucun

parametre (sauf le point de consigne SP, SP2,
SP3, SP4 et l'initialisation manuelle des
alarmes) ne peut étre modifié (pour la
protection de la fonction SMART se reporter
au parametre P35)

de 2 24999 = Ce code secret sera utilisé pendant |'utilisation
de validation/invalidation de la protection des paramétres
de régulation.

Sur le point de consigne SP, SP2, SP3, SP4 et
nitialisation manuelle des alarmes, la protection des

parametres n'a aucun effet (pour la protection de la

fonction SMART se reporter au parametre P35).

de 5000 a 9999 = Ce code secret sera utilisé pendant
l'utilisation de validation/invalidation de la protection des
parameétres de régulation.

Sur le point de consigne SP, SP2, SP3, SP4,

sation manuelle des alarmes, AL1, AL2, AL3, la
protection des paramétres n'a aucun effet (pour la
protection de la fonction SMART se reporter au
parametre P35).

NOTE : pendant la configuration de P20, le systéeme affiche
0, 1, SFt.A (pour un code secret compris entre 2 et
4999) ou SFt.b (pour un code secret compris entre
5000 et 9999).

P21 = Puissance de la sortie principale.

Ce paramétre est sauté quand aucune sortie est
programmée comme sortie de régulation.

norL = lapuissance de sortie attribuée ala sortie
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principale estle résultatde I'algorithme
PID.

cnPL = la puissance de sortie attribuée a la sortie
principale est égale au complément de la
valeur calculée par I'algorithme PID (100-
valeur calculée)

P22 = Visualisation de la puissance

attribuée a la sortie principale

Ce paramétre est sauté quand aucune sortie est

programmée comme sortie de régulation.

norL = l'indicateur visualise la valeur de la

puissance calculée par l'algorithme PID

pour la sortie principale.

cnPL = lindicateur visualise le complément de la
valeur de puissance calculé par
I'algorithme PID pour la sortie principale.

P23 = Puissance de la sortie secondaire
(refroidissement)

Ce parametre est uniquement disponible si deux sorties de

régulation ont été programmées.

P23 est appliqué a la sortie avec action directe

norL = la puissance de sortie attribuée a la sortie
secondaire résulte de I'algorithme PID.
cnPL = la puissance de sortie attribuée a la sortie

secondaire est égale au complément de
valeur calculé par l'algorithme PID (100-
valeur calculée)

P24 =Visualisation de la puissance attribuée
a la sortie secondaire (refroidissement)
Ce paramétre est uniqguement disponible si deux sorties de
régulation ont été programmées.
P24 concerne la sortie avec action directe

norL = lindicateur visualise la valeur de puissance
calculée par I'algorithme PID pour la sortie
secondaire

cnPL = lindicateur visualise le complément de la

valeur de puissance calculé par
I'algorithme PID pour la sortie secondaire.

P25 = Elément de refroidissement
Uniquement disponible si 2 sorties de régulation ont été
programmées.

Alr = air.

e -«
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OIL = huile.

H20 = eau.
En modifiant la valeur de P25, le temps de cycle et le gain
correspondant de refroidissement seront forcés pour
prendre la valeur correspondante prédéfinie, soit:

Si P25=AlIr -CYX=10setrC=1.00
P25 =OIL -CYX=4setrC=0.80
P25 = H20 -CYX=2setrC=0.40

P26 = Gain relatif de refroidissement calculé

par la fonction SMART
Ce parametre est uniqguement disponible si 2 sorties de
régulation ont été programmées

OFF = lafonction SMART ne calcule pas la
valeur du parametre rC.
On = Lafonction SMART calcule également la

valeur du parametre rC.

P27 = Action de l'alarme 1.
Disponible si P9= AL1.P, AL1.b ou AL1.d.

dir = action directe (relais excité en état
d'alarme)
rEV = Action inverse (relais désexcité en état
d'alarme)

P28 = Masquage de l'alarme 1
Disponible seulement si P9= AL1.P, AL1.b ou AL1.d.

OFF = Masquage invalidé

On = Masquage autorisé
NOTE: quand l'alarme est programmée comme alarme de
bande ou de déviation, cette fonction invalide les fonctions
d'alarme aprés une modification du point de consigne ou
de la mise en service; elle l'autorise de nouveau quand la
variable de procédé atteint la valeur de seuil plus ou moins
I'hystérésis. Si l'alarme est programmée comme alarme de
procédé, cette fonction invalide les fonctions d'alarme au
moment de la mise en service puis les autorise de
nouveau quand la variable de procédé atteint la valeur de
seuil plus ou moins I'hystérésis.

P29 = Action de I'alarme 2.

Disponible si P12 = AL2P, AL2b ou AL2.d.

dir = action directe (relais exclité en état d'alarme)

rEV=actioninverse (relais désexcité en état
d'alarme)
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P30 = Masquage de l'alarme 2

Disponible seulement si P12=AL2.P, AL2.b ou AL2.d.
OFF = masquage invalidé
On = masquage autorisé

P31 = Action de l'alarme 3
Disponible seulement si P14 est différent de nonE et P51
est différent de diS.
dir = Action directe (relais excité en état d'alarme)
rEV = Action inverse (relais désexcité en état
d'alarme)

P32 = Masquage alarme 3

Disponible seulement si P14 est différent de nonE.
OFF = masquage autorisé
On = masquage invalidé

P33 = DEVIATION appliquée a la valeur mesurée
Ce paramétre permet de programmer une DEVIATION
constante sur toute I'échelle de mesure.
P33 n'est pas disponible pour les entrées
- Pour les échelles de visualisation a chiffre
décimal, P33 peut étre programmé de -19.9 & 19.9.
- Pour les échelles de visualisation sans chiffre décimal,
P33 peut étre programmé de -199 & 199.

Visualisation  courbe

éaires

P34=Visualisationdes parameétres protégés
Ce parametre N'EST PAS disponibile siP20=0.
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OFF = Lesparametres protégésnesontpas
visualisés.

On = Les parametres protégés peuvent étre
visualisés.

P35 = Fonction SMART
Ce paramétre n'est disponible que si I'une des sorties a été
programmée conne sortie de régulation.
0 = Lafonction SMART est invalidée.
1 = L'autorisation/invalidation de SMART n'est
pas protégée par la clé de sécurité.
2 = L'autorisation/invalidation est protégée par la
clé de sécurité.

P36 = Valeur maxi. de bande proportionnelle
calculée par la fonction SMART.

P36 est sauté quand aucune sortie est programmée comme

sortie de régulation ou P35=0. Ce paramétre est

programmable de P37 a 200,0%.

P37 = Valeur mini. de bande proportionnelle
calculée par la fonction SMART

P37 est sauté quand aucune sortie est programmée comme

sortie de régulation ou P35 =0.

P37 est programmable de 1.0% a la valeur de P36.

P38 = Valeur mini. de temps intégral
programmable pour la fonction SMART.
P38 est sauté quand aucune sortie est programmée comme
sortie de régulation ou P35=0.
P38 est programmable de 00,1 [mm.ss] & 02,00 [mm.ss]

P39 = Fonctionnement en mode MANUEL
P39 est sauté quand aucune sortie est programmée
comme sortie de régulation
OFF = le mode MANUEL est invalidé
On = le mode MANUEL peut étre
autorisé/invalidé avec la touche
MAN.

P40 = Etat de I'instrument a la mise en service

P40 est sauté quand aucune sortie est program-mée

comme sortie de régulation ou P39 = OFF.

0= Llinstrument démarre en mode AUTOMATIQUE

1= Linstrument démarre en mode manuel avec
puissance de sortie =0

2= L'instrumentpartalétatquilavaitavantd'étre
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éteint (s'il étaiten mode manuel, la puissance
de sortie sera forcée a zéro).

3= L'instrument part a I'état qu'il avait avant d'étre
éteint (s'il était en mode manuel, la puissance
de sortie sera égale a la valeur qu'il avait
avant d'étre éteint).

P41 = Sélection du Temps différé

Ce parameétre permet de modifier la durée du temps différé
appliqué a la modification des parameétres et utilisé par
I'instrument pendant la phase de fonctionnement.

tn. 10 = 10 secondes

tn 30 = 30 secondes

P42 = Fonctionnement de la valeur de

sécurité de la sortie.

P42 est sauté quand aucune sortie & été programmée

comme sortie de régulation.

0 = Aucune sécurité (voir "Messages d'erreur")

1 = Valeur de sécurité utilisée quand l'instrument
releve une condition de dépassement
d'échelle positif ou négatif

2 = Valeur de sécurité utilisée quand l'instrument

reléve une condition de dépassement

d'échelle positif

Valeur de sécurité utilisée quand l'instrument

releve une condition de dépassement

d'échelle négatif.

w
"

P43 = Valeur de sécurité pour la sortie de
régulation

P43 est sauté quand aucune sortie est programmée comme

sortie de régulation ou P42 =0.

- De 0a100 % avec une seule sortie de régulation.

- De -100 % a 100 % avec deux sorties de régulation.

P44 = Filtre digital sur la valeur visualisée.
P44 permet d'appliquer a la valeur mesurée un filtre digital
ayant une constante de temps égale a:

- 4 sec. pour entrées de TC ou RTD

- 2 sec. pour entrées linéaires
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noFL. = aucun filtre
FLtr = Filtre autorisé.
P45 = Filtre digital sur la valeur retransmise
Disponible uniquement si P5 = Pv.rt.
P45 permet d'appliquer a la valeur retransmise un filtre
digital ayant une contante de temps égale a:
- 4 sec. pour entrées de TC ou RTD
- 2 sec. pour entrées linéaires
noFL. = aucun filtre
FLtr = Filtre autorisé

P46 = Type d'action de régulation

P46 est sauté quand aucune sortie est programmée
comme sortie de régulation.

Pid = L'instrument agit avec l'algorithme PID

Pi = L'instrument agit avec l'algorithme PI.

P47 = Accés au POINT DE CONSIGNE

0 seul le parameétre SP est accessible.

1 les parametres SP et SP2 sont accessibles

2 tous les 4 points de consigne sont accessibles.

P48 = Extension de I'anti-initialisation - wind up
Echelle : de -30 & +30 % de la bande proportionnelle.
NOTE: une valeur positive augmente la limite maxi. de la
fonction (au-dessus du point de consigne) tandis qu'une
valeur négative diminue la limite mini. de la fonction (en-
dessous du point de consigne).

P49 = Indication du point de consigne
Fn.SP = au cours du dialogue utilisateur, quand
"instrument effectue une rampe, l'indicateur
inférieur visualise le point de consigne inférieur.
OP.SP = au cours du dialogue utilisateur, quand
instrument effectue une rampe, I'indicateur
inférieur visualise le point de consigne de
fonctionnement.

P50 = Alignement du point de consigne de
fonctionnement a la mise en service.
0= Alamise en service, le point de consigne de
fonctionnementestaligné surlavaleur dele pointde
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consigne sélectionné enfonctiondel'étatdel'entrée
logique.
1= Alamise en service, le point de consigne de
fonctionnement est aligné sur la valeur mesurée pour
atteindre ensuite le point de consigne sélectionné au
moyen d’'une rampe programmable (v
de fonctionnement Grd1 et Grd2).
NOTE: si l'instrument reléve une sortie d’échelle ou une
condition d’erreur sur la valeur mesurée, on agit comme si
P50 est égal a 0.

P51 = Fonction "Loop break alarm" (LBA)

dIS= Alarme non utilisée.

Enb = La condition d'alarme de la fonction (LBA) est
uniguement signalée par I'allumage de la LED
OuT 4.

EnbO = La condition d'alarme de la fonction (LBA) est
signalée par l'allumage de la LED OUT 4, la

LBA.

NOTE:

1) L'alarme 3 et le "Loop break alarm” (LBA), utilisent
tous la sortie 4 (condition OR).

2) Le "Loop break alarm” prend le type d'initialisation
sélectionné via le parameétre P15.

3) Pour plus de renseignements se reporter au
paragraphe "Fonction Loop Break Alarm" page 19.

P52 = Déviation de I'alarme LBA
Ce parametre est disponible si P51 est autre que diS.
Programmable de 0 a 500 unités.

P53 = Programmation du temps différé de I'alarme
LBA

Ce paramétre est disponible si P51 est autre que diS.

Programmable de 00.01 & 40.00 mm.ss.

P54 = Hystérésis de I'alarme LBA
Ce parametre estdisponible si P51 estautre que diS.
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les parametres

sortie 4 est visualisée comme sortie pour 'alarme

Programmable de 1 a50% de la puissance de la sortie.

P55 = Code de sécurité pour les paramétres de
configuration

0 aucune protection (la modification de tous les
parametres de configuration est toujours possible.

strument est toujours protégé (aucun parameétre
ne peut étre modifié).

de 2 & 9999 codes de sécurité pour la protection des
parametres de configuration.

1

Note:
1) Siuncode de sécurité de 229999 a été attribué, il ne sera
plus visualisé et l'indicateur affiche "On" quand le sys-
téme retourne au parametre spécifique.

les parametres de configuration, ; via ce code on peut
entrer dans |'état de modification des parametres
méme si une protection a été programmée et (S.CnF =
1ou de 2 a9999).

Le code est indiqué dans I'annexe A.

Dans I'annexe A on peut écrire et, éventuellement,
tenir secrets les codes de sécurité de tous les
paramétres.

4

=

C. End =Fin de la configuration
Via ce parametre on peut retourner au dialogue utilisateur.
NO = par cette sélection, I'instrument retourne a la
visualisation initiale de I'état de configuration
cation” (dF.Cn).
YES = par cette sélection, I'état de configuration
" ification” s'achéve ; l'instrument effectue une
initialisation automatique etdémarre endialogue
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utilisateur.
DIALOGUE UTILISATEUR

ETAT DE FONCTIONNEMENT DE L'INDICATEUR
(DISPLAY)
L'indicateur supérieur visualise la valeur mesurée tandis
que l'indicateur inférieur indique la valeur de point de
consigne programmeée (cet état est défini "mode normal de
visualisation")
Note: Quand on applique une rampe (Grd1, Grd2)
au point de consigne de fonctionnement, la
valeur du point de consigne mesurée
pourrait étre différente de celle de
fonctionnement.
Appuyer sur la touche FUNC pendant un laps
de temps compris entre 3 et 10 sec.,on peut modifier la
visualisation de l'indicateur inférieur en agissant comme
suit:
~. suivi par le niveau de sortie "rEv" (de 0,0 & 100,0%).
Appuyer de nouveau sur la touche "FUNC".
icateur inférieur visu
o suivi par le niveau de sortie "dir* (de 0. & 100.0%)..
NOTE: le symbole graphique'T 0. O" indique
100.0 %.
Appuyer de nouveau sur la touche "FUNC"
L'indicateur inférieur visualisera
L suivi par le code de la version logicielle.
Appuyer de nouveau sur la touche "FUNC" et
l'indicateur retourne au mode normal de visualisation.

NOTE: Les indications des niveaux de sortie ne sont
visualisées que si la fonction correspondante a été
configurée.

En n'appuyant sur aucune touche pendant un temps
supérieur a celui du temps de modification (voir P41),
l'indicateur retourne automatiquement sur I'état normal de
visualisation.

Pour maintenir la visualisation sélectionnée, appuyer sur la
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Pour retourner au mode normal de visualisation, appuyer sur
latouche "FUNC"

POINT DE CONSIGNE

L'instrument prévoit 4 points de consigne (SP, SP2, SP3

ed SP4).
Le paramétre P47 peut limiter le nombre de points de
consigne utilizables.

La sélection du point de consigne de fonctionnement est
effectuée au moyen des entrées logiques 1 et 2 (bornes
6,7 et 8).

entrée 1 entrée 2 P. de cons. de fonct.

ouvert (6 -7) ouvert (6 -8) SP
ouvert (6 -7) fermé (6 -8) SP2
fermé (6 -7) ouvert (6 -8) SP3
fermé (6 -7) fermé (6 -8) SP4

INDICATEURS

°C Allumé quand la variable mesurée est visualisée

en degrés centigrades.
°F Allumé quand la variable mesurée est visualisée

en degrés Fahrenheit.

SMRT Clignote quand la premiere phase de I'algorithme
SMART est en fonctionnement.
Allumé quand la deuxieme phase de I'algorithme
SMART est en fonctionnement.

OUT1 Clignote avec un cycle de fonctionnement
proportionnel a la puissance appliquée a la sortie
1.

OUT2 Allumé quand la sortie 2 est en état ON ou

l'alarme 1 est la en état d'alarme.

OUT3 Allumé quand la sortie 3 est en état ON ou

alarme 2 est en état d'alarme.

OUT4  Allumé quand l'alarme 3 est en état d’alarme.
Clignote lentement quand la fonction alarme
LBA est en condition d'alarme.

Clignote rapidement quand la fonction alarme
LBA et I'alarme 2 sont en état d'alarme.

REM Allumé quand l'instrument est en état REMOTE
(les fonctions et les paramétres sont controlés
par liaison numérique)

SPX  Allumé si on utilise SP2, SP3 ou SP4. Il

quand l'instrumentagitavec un pointde consigne
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provenantd'une liaison numérique.
MAN Allumé quand l'instrument est en état MANUEL.
Fonctionnement des touches pendant le dialogue

1) une breve pression (<3 sec.) permet de
commencer les procédures de modification
des parametres.

2) une pression comprise entre 3 et 10
secondes permet de modifier la
visualisation de I'indicateur inférieur (voir
« état de fonctionnement de
l'indicateur»).

3) une pression pendant plus de 10 sec.
permet de valider le test de I'indicateur
(voir «<Lamp Test»).

Pendant la modification des parameétres,

ilpermet de mémoriser la nouvelle valeur du

parameétre sélectionné et de passer au
parametre suivant (ordre croissant)

[ Enappuyant pendant plus de 1 sec. il permet de
valider/invalider la fonction manuelle.

[ Pendantlamodification des paramétres, il permet
de retourner au parametre précédent sans
mémoriserlanouvelle valeur duparamétre actuel.

[ Il permet d'augmenter la valeur du parametre
sélectionné.

[ permet d'augmenter la valeur de la sortie

a

O

MAN =

pendant le mode MANUEL.

Il permet de réduire la valeur du parametre

sélectionné.

permetde réduirelavaleur de la sortie pendant

le mode MANUEL.

A+MAN = Pendant la modification des parameétres, il permet
le saut immédiat au maximum de la valeur
programmée.

W+MAN = Pendant la modification des parametres, il permet
le saut immédiat au minimum de la valeur
programmée.

A + V¥ = Elles permettent de charger les paramétres de

fonctionnement par défaut.

FUNC + MAN = Si ces touches sont enfoncées pendant

plusde 4 secondes elles permettent, dans|'état

(]

@ »
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normal de visualisation, d'entrer dansI'état de
configuration.
NOTE: Un temps différé de 10 ou de 30 secondes (voir
P41) est appliqué a la modification des paramétres
pendant 'utilisation.
Si, au cours de la phase de modification d'un parametre,
on n'appuie sur aucune touche pendant un temps
supérieur a celui du temps différé, l'instrument retourne
automatiquement a |'état normal de visualisation en
perdant la nouvelle valeur du paramétre sélectionné.

AUTORISATION/INVALIDATION DES SORTIES DE
REGULATION

Quand linstrument est en état normal de visualisation, appuyer
pendant plus de 5 secondes sur les touches A et FUNC pour
invalider la sortie de régulation.

De cette fagon, l'instrument devient un simple indicateur.
L'indicateur inférieur visualise "OFF" et toutes les sorties de
régulation se placent sur OFF (|'état des sorties est également
conditionné par la programmation des parameétres P21 et
P23).

Quand les sorties de régulation sont invalidées, les alarmes
sont également en état d'absence d'alarme.

L'état des sorties des alarmes dépend de la configuration de
linstrument (P27-P29-P31).

Pour réactiver le fonctionnement normal de linstrument,
appuyer pendant plus de 5 sec. sur les touches A et FUNC.
Le masquage des alarmes, s'il est programmé, devient actif.
L'état d'autorisation/invalidation des sorties de régulation n'est
pas perdu en cas d'arrét de linstrument.

FONCTIONNEMENT EN MODE MANUEL

Le fonctionnement manuel peut étre autorisé (uniquement s'il
est autorisé par P39=0n) en appuyant sur la touche "MAN"
pendant plus d'une seconde.

La commande n'est acceptée et effectuée que
est en état normal de visualisation.

Quand l'instrument est en état manuel, le LED "MAN" est
allumé et l'indicateur inférieur indique le niveau de sortie en
pourcentage.

Les deux chiffres les plus significatifs indiquent le niveau de la
sortie "rev" tandis que les deux chiffres les moins significatifs
indiquent le niveau de la sortie 2 "d
Le point décimal situé entre les 2 valeurs clignote.
Note:

Strument
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le symbole graphique *O0"iindique OUT rEV =100

le symbole graphique " indique OUT dir = 100
[m]m]

Quand l'instrument est en fonctionnement manuel, la
résolution de la sortie est égale a 1%.

On peut modifier le niveau de sortie en utilisant les touches
"A'et"vy" .

En appuyant de nouveau sur la touche "MAN" pour plus
d'l s. l'instrument retourne a I'état AUTOMATIQUE.

Le passage de AUTOMATIQUE a MANUEL et viceversa,
est sans a coup (cette fonction n'est pas disponible quand
I'action intégrale est exclue).
Si le transfert de AUTOMATIQUE a MANUEL se fait
pendant la premiére phase de I'algorithme SMART, quand
l'instrument retourne sur AUTO, la fonction SMART repart
de la deuxieme phase (ADAPTIVE)
A la mise en service l'instrument se positionne
automatiquement en état défini par le parametre P40.
NOTE: Quand linstrument démarre a I'état manuel,
puissance de sortie (OUT1-OUT2) est forcée a 0.

MODIFICATION DIRECTE DU POINT DE CONSIGNE
Quand l'instrument est a I'état AUTO et "visualisation norma-
le", on peut modifier directement le point de consigne de
travail (SP, SP2, SP3 ou SP4) sans avoir besoin de consulter
les parametres.

En appuyant sur la touche A ou W pendant plus de 2
secondes, le point de consigne visualisé commence a
varier. La nouvelle valeur devient opérationnelle 2
secondes apres la derniére pression effectuée sur les
touches.

LIAISON NUMERIQUE

Cet instrument peut étre connecté a un ordinateur central
au moyen d'une liaison numérique.

L'ordinateur peut programmer l'instrument en état LOCAL
(les fonctions et les parameétres peuvent étre modifiés a
partir du clavier) ou en état REMOTE (seul l'ordinateur peut
modifier les fonctions et les paramétres).

L'état REMOTE est signalé par le clignotement d'une LED
rouge ayant le symbole REM.

Ces instruments permettent, au moyen d'une liaison
numérique, de modifier la valeur de tous les paramétres de
fonctionnement et de configuration. Les conditions
nécessaires pour utiliser cette fonction sont les suivantes:

@ »
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1) Lesparametresnumériquesde SErlaSEr4
doivent étre programmés correctement.
2) L'instrument doit étre en état de fon .
Pendant le chargement des paramétres, l'instrument
n'effectue pas la régulation et force les sorties de régulation
sur 0.

A la fin de la procédure de configuration
reprend automatiquement la régulation en boucle fermée en
ant les nouvelles programmations.

Fonction SMART

Cette fonction permet d'optimiser automatiquement
I'action de régulation.

Au démarrage, si la fonction SMART est autorisée
ment active la deuxiéme partie de |'algorithme.
Pour autoriser la fonction SMART, appuyer sur la touche
FUNC et visualiser le parametre Snrt.

En appuyant sur les touches A ou W, visualiser la
condition On sur l'indicateur supérieur et appuyer sur la
touche FUNC.

La LED SMART s'allume avec une lumiere fixe ou
clignotante suivant la phase d’auto-syntonisation
sélectionnée par l'instrument.

Quand la fonction SMART est autorisée, on peut
visualiser les parameétres de contréle mais non les

Pour invalider la fonction SMART il suffit de sélectionner

le paramétre Snrt et d'entrer OFF sur l'indicateur

supérieur; appuyer sur la touche FUNC.

L'instrument conserve les valeurs actuelles des

parametres de régulation et autorise la modification de

ces mémes parametres.

NOTES:

1) En programmant la régulation ON/OFF (Pb=0) la
fonction SMART est invalidée.

2) L'autorisation/invalidation de la fonction SMART peut
étre protégée par la clé de sécurité (se reporter au
paramétre P35)

LAMP TEST
Pour vérifier le fonctionnement correct de I'indicateur,
appuyer sur la touche FUNC pendant un laps de temps
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supérieur a 10 sec etl'instrumentallume toutes les LED de
l'indicateur avec un cycle de fonctionnement égal a 50%.

Le LAMP TEST n’est pas soumis au temps différé. Pour re-
tourner au mode normal de visualisation, appuyer de nouveau
surlatouche FUNC.

Pendant le LAMP TEST l'instrument conserve son état de
fonctionnement, mais le clavier ne permet pas d'invalider
le test.

FONCTION LOOP BREAK ALARM (LBA)
Le principe de fonctionnement de cette alarme se base sur
le fait qu'avec une charge constante et une puissance de
sortie constante, la vitesse de variation du procédé (dévia-
tion) (P52) / temps (P53) est, a sont tour, constante
En évaluant donc la vitesse de variation du procédé dans
les conditions limites, on peut estimer les deux limites qui
définissent le comportement correct du procédé.
Les limites se rangent entre les parametres " OLL "et" OLH".
Lafonction LBA démarre automatiquement quand
I'algorithme de régulation demande la puissance maxi. ou
Silaréponse du procédé est plus lente par rapport aux
limites estimées, I'instrument crée une alarme pour signaler
qu'un ou plusieurs éléments du loop de régulation décelent
une anomalie de fonctionnement.
NOTE : pour cette fonction I'hystérésis dépend de la
valeur de la puissance de sortie et non pas de sa vitesse
de variation.
Déviation : de 0 & 500 unités.
Temps : de 1 seconde a 40 minutes
Hystérésis : de 1% a 50% de la sortie
NOTES :
1) L'alarme LBA n'est pas démarrée pendant le soft start.
2) Si linstrument travaille avec la fonction SMART,
l'alarme LBA est autorisée.
3) Pour cette fonction I'hystérésis dépend de la valeur de
la puissance de sortie et non pas de sa vitesse de
variation.

PARAMETRES DE FONCTIONNEMENT
Appuyer surlatouche FUNC, l'indicateur inférieur affiche le

@ =
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code etl'indicateur supérieur affiche lavaleur du parametre
sélectionné.

En appuyant sur les touches A et W on peut programmer
la valeur ou I'état désiré.

En appuyant sur la touche FUNC l'instrument mémorise la
nouvelle valeur (ou le nouvel état) et visualise le parametre
suivant.

Quelques uns des parametres suivants ne peuvent ne pas
étre affichés en fonction de la configuration de l'instrument.

Param.Description

SP Point de consigne principal (en unités techniques).
SP est fonctionnel quand les deux entrées logiques
sont en état ouvert.
Echelle: de rL a rH.

Sfirt  état de la fonction SMART
Les indications ON ou OFF indiquent I'état actuel de
la fonction SMART.
Programmer On pour autoriser SMART.
Programmer OFF pour invalider SMART.

A.rSt Acquit manuel des alarmes.
Ce paramétre est visualisé si une alarme au moins
est programmée avec l'acquit manuel.
Programmer On et appuyer sur la touche FUNC pour
réamorcer les alarmes.

SP2  Point de consigne auxiliaire (en unités techniques)
Echelle: de rL a rH.
SP2 est opérationnel quand I'entrée logique 1 est
ouverte tandis que I'entrée logique 2 est fermée et
P47 n'est pas 0.

SP3  Point de consigne auxiliaire (en unités techniques)
Echelle: de rL a rH.
SP3 est fonctionnel quand I'entrée logique 1 est
fermée tandis que l'entrée logique 2 est ouverte et
P47 = 2.

SP4  Point de consigne auxiliaire (en unités techniques)
Echelle: derLarH.
SP4 est opérationnel quand les deux entrées
logiques sont fermées et P47 = 2.

nnn  Clé de protection des parametres
Elle n'est pas visualisée si P20 =0 ou 1.
On= La protection des parametres est active
OFF= La protection des parametres est inactive
Pour désactiver la protection des parametres,
programmer une valeur égale a la valeur attribuée au
parameétre P20.
Pour activer de nouveau la protection des
parametres, programmerunevaleur  différentedecelle
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ALl

HSAL

AL2
HSA2
AL3
HSA3

Pb

HyS

ti

td

quiestattribuée au parametre P20.
Seuil d'alarme 1 (en unité techniques) AL1 est
visualisé uniquement si P9 est égal a "AL1.P",
"AL1.b" ou "AL1.d".
Echelles:
- alintérieur de I'échelle d'entrée pour 'alarme de
procédé.
- de 0 a 500 unités pour les alarmes de bande.
- de -500 a 500 unités pour les alarmes de déviation.
Hystérésis alarme 1
HSA 1 est visualisé uniquement si P9 est égal a
"AL1.P", "AL1.b" ou"AL1.d".
Echelle: de 0.1% a 10.0% de | ‘échelle d'entrée ou 1
LSD
Seuil d'alarme 2 (en unités techniques)
Pour d'autres détails se reporter au parametre AL1.
Hystérésis alarme 2
Pour d'autres détails se reporter au paramétre HSAL.
Seuil d'alarme 3 (en unités techniques)
Pour d'autres détails se reporter au parametre AL1.
Hystérésis alarme 3
Pour d'autres détails se reporter au parametre HSA1
Bande proportionnelle
Echelle: de 1.0% a 200.0% de I'étendue de I'échelle
d'entrée. Quand Pb = 0 I'action de régulation devient
type ON/OFF.
Note: Quand on utilise la fonction SMART, I'échelle
de variabilité du paramétre Pb se limite aux valeurs
attribuées aux parametres P36 et P37.
Hystérésis pour régulation ON/OFF
Echelle : de 0.1% a 10.0% de I'étendue de
l'échelle d'entrée
Temps intégral
"ti" n'est pas visualisé quand Pb=0 (action ON/OFF).
Echelle: de 00.01 & 20.00 mm.ss
Outre cette valeur lindicateur devient sombre et
I'action intégrale est exclue.
Note: quand on utilise la fonction SMART, la valeur
mini. du temps intégral est définie au moyen du
paramétre P38.
Temps dérivation
"td" n'est pas visualisé quand Pb=0 (action ON/OFF).
Echelle: de 00.00 a 10.00 mm.ss.
Notes:
1) Quand I'instrument utilise la fonction SMART “td”
prendra une valeur égale a ¥ de la valeur de “ti”
2) Si P46 est égal a “Pi”, I'action de dérivation est
exclue.
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Préchargementdel'actionintégrale

"IP"n'estpas visualisé quand Pb=0 (action ON/OFF).
Echelles:

- de 0.0 2 100.0 % de la sortie si l'instrument est
configuré pour une seule sortie de régulation.

- de -100.0 4 100.0 % de la sortie
configuré pour deux sorties de régulation.

Temps de cycle sortie 2

Cy2est uniquement disponible si P9 = "rEv" ou "dir".
Echelle: de 1a 200 s.

Temps de cycle sortie 3

Cy3 est uniquement disponible di P12 ="rEv" ou
“dir"

Echelle:de 1a 200 s.

Gain relatif de refroidissement

"rC" n'est pas visualisé si Pb=0 (action

ON/OFF) ou si I'appareil est configuré pour

une sortie de régulation.

Echelle: de 0.20 a 1.00.

Note: Quand la fonction SMART est active

et P26 = On, le parametre "rC" sera limité

en fonction du type d'élément refroiddissant
sélectionné:

- de 0.85 & 1.00 quand P25 = Alr

- de 0.80 & 0.90 quand P25 = OIL

- de 0.30 & 0.60 quand P25 = H20
Superposition/bande morte entre chauffage

et refroidissement

"OLAP" n'est pas visualisé si Pb=0 (action ON/OFF)
ou si l'appareil est configuré pour une sortie de
régulation.

Une valeur négative indique une bande morte, tandis
qu'une valeur positive indique une superposition.
Echelle: de -20 a 50% de la bande proportionnelle.
Limite inférieure du point de consigne (en

unités techniques)

Echelle: de la valeur mini. d'‘échelle (P3) a rH.

Note: si P3 est modifié, rL est réaligné
automatiquement.

Limite supérieure du point de consigne (en unités
techniques)

de rL a la valeur d'échelle maxi. (P4)

Note: si P4 est modifié, rH est réaligné
automatiquement.

Rampe pour incrémenter le point de consigne
Echelle: de 1 & 100 digit/minute. Outre

cette valeur, l'indicateur visualise "Inf" et le

passage sera a degrés.

Rampe pour décrémenter le point de consigne
Pourd'autres détails se reporter au paramétre Grd1l
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OLL

OLH

toL

Limite mini.delasortiederégulation.

Echelle:

- de0.0aOLH sil'instrumentest programmé pour une

seule sortie de régulation.

- De-100.0 &4 OLH sil'instrument est programmé

pour deux sorties de régulation.

Limite maxi. Delasortie derégulation

Echelle:de 0.04100.0%de lasortie.
Durée de la limite de puissance de sortie
Echelle: de 1 & 540 min.
Oultre cette valeur l'indicateur visu.
est toujours active.
Note: le parametre tOL peut étre modifié n'importe
quand, mais la nouvelle valeur n'est validée qu'au
moment de la nouvelle mise en service de
linstrument.
Vitesse maxi. de variation de la sortie (en
pourcentage/seconde)
Ce parameétre est uniquement disponible si Pb est
différent de zéro ou si 'une des sorties de régulation
est de type linéaire.
Echelle: de 0,1%/s a 25,0%/s. Outre cette valeur
dicateur affiche "Inf" etlavitesse de variationn'estpas
limitée.

e "Inf" et la limite

XKS-mA-2-A0.p65 23

MESSAGES D'ERREUR

INDICATIONS DE SORTIE D'ECHELLE ET/OU
RUPTURE DU CAPTEUR

Ces instruments peuvent relever la sortie d'échelle et la
rupture du capteur.

Quand la variable dépasse les limites de I'échelle :xmmm
par le parametre P1.
dépassement d'échelle positif en a
supérieur lindication suivante:

Une condition de DEPASSEMENT D'ECHELLE NEGATIF
(signal inférieur a la valeur d'échelle mini.)est affichée de la
facon suivante:

Si P42 est égal a 0, on a I'une des conditions suivantes:

Si l'instrument est programmé pour utiliser une seule
sortie de régulation et a relevé une condition de
DEPASSEMENT D'ECHELLE POSITIF, |a sortie 1 est
forcée sur zéro (pour action inverse), ou a 100% (pour
action directe).

- Si linstrument est programmé pour utiliser deux sorties
de régulation et a relevé une condition de
DEPASSEMENT D'ECHELLE POSITIF, la sortie "rev"
est forcée sur zéro et la sortie "dir" & 100%.

strument est programmé pour utiliser une seule
sortie de régulation et a relevé une condition
DEPASSEMENT D'ECHELLE NEGATIF, la sortie est
forcée a 100% (pour action inverse) ou sur zéro (pour
action directe).

- Silinstrument est programmé pour utiliser deux sorties

on de nmummmm%mi

la sortie "rev" est forcée a 100% et la

" est forcée sur zéro.

Quand P42 estdifférentde zéroetquand onarelevé une

condition de sortie d'échelle, I'instrumentagiten fonctionde la

programmation des paramétres P42 et P43.
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Larupture du capteur estindiquée comme suit: NOTES:
- entrée TC/mV : DEPASS. D'ECH. POSITIF 1) Quant l'instrument détecte une erreur sur les
ou DEPASS. D'ECH. parametres de configuration, il suffit de répéter la
NEGATIF pouvant étre configuration du parametre spécifique.
sélectionné par contact 2) Si l'erreur 400 est détectée, appuyer en méme temps
- entrée RTD . DEPASS. D'ECH. POSITIF ou sur les touches W et A pour charger les parametres
- ientrée mA/V : DEPASS. D'ECH. NEGATIF prédéfinis; répéter la programmation des parametres de
controle.
Note: pour les entrées linéaires on ne peut dépister la 3) Pour toutes les autres erreurs, contacter le fabricant.
rupture du capteur que par les entrées 4-20 mA, 1-5V ou
2-10V).

Pour I'entrée RTD, l'instrument signale une condition de
déplacement d'échelle positif quand la résistance d'entrée
est inférieure & 15 ohm (relevé du court-circuit du capteur).

MESSAGES D'ERREUR

L'instrument est pourvu d'algorithmes d'auto-diagnostic.
Quand une erreur est détectée, l'instrument affiche sur
l'indicateur inférieur le message "Err" et sur l'indicateur
supérieur le code de I'erreur détectée.

LISTE DES ERREURS POSSIBLES

SEr Erreur dans les parametres concernant la

ison numérique
100 Erreur d'écriture des EEPROM.
150 Erreur général sur CPU.
200 Essai d'écriture sur mémoire
protégée

201 -2xx Erreur des paramétres de configuration. Les
deux chiffres les moins significatifs indiquent le
numéro du parameétre erroné (ex. 209 Err
indique une erreur sur le parametre P9).

299 Erreur de sélection des sorties

301 Erreur de calibration de I'entrée
sélectionnée

307 Erreur de calibration de I'entrée RJ

320 Erreur de calibration de la sortie
linéaire.

400 Erreur sur les paramétres de
contréle

500 Erreur de Auto-zéro

502 Erreur de RJ

510 Erreur pendantlacalibration
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

SPECIFICATIONS TECHNIQUES
Boitier: PC noir
degré d'auto-extinction: suivant UL746C
Protection panneau avant- Le produit est congu et vérifié
pour garantir une protection IP 65 et NEMA 4X pour
utilisation a I'abri.
Les vérifications ont été effectuées conformément aux
standards CEI 70-1 et NEMA 250-1991.
Face arriére:21 bornes a vis (vis M3 pour cables de & 0.25
a@d25mm?ou de AWG 22 a AWG
14) avec les diagrammes de raccordement et les chapeaux
de borne de sécurité.
Masse: TKS mA =360 g.
MKS mA =490 g.
Alimentation:
- de 100V a 240V c.a. 50/60Hz (-15% a + 10% de la
valeur nominale)

- 24Vc.c/ca. (+10% de lavaleur nominale).
Autoconsommation : 5.5 W maxi.
Résistance d'isolement: > 100 MQ suivant IEC 1010-1.
Isolement: 2300 V rms suivant EN 61010-1.
Temps de mise a jour de l'indicateur: 500 ms.
Intervalle d'échantillonage:
- 250 ms pour les entrées linéaires
- 500 ms pour les entrées de TC ou RTD.
Temps de mise a jour:
- 250 ms pour entrées linéaires
- 500 ms pour entrées de TC ou RTD.
Résolution: 30000 comptes
Précision: + 0,2% v.f.s. + 1 digit @ 25 °C de température
ambiante.
Réjection de mode commun 120 dB a 50/60 Hz.
Réjection de mode normal: 60 dB & 50/60 Hz.
Compatibilité électromagnétique et normes de
sécurité: Cet instrument est marqué CE; il est donc
conforme aux directives 89/336/EEC (standard
harmonisé de référence EN 50081-2 et EN 50082-2), et
aux directives 72/23/EEC et 93/68/EEC (comme référence
a la Norme Générale Normalisée EN 61010-1).
Catégorie d'installation: Il
Degré de pollution: 2
Dérive thermique: (GJ exclue)
<200 ppm/°C de I'étendue de I'échelle sélectionnée pour les

échelles 11,12 (mV) et 1, 3, 5, 7, 20, 21, 22, 24 (TC).
< 300 ppm/°C de I'étendue sélectionnée pour les entrées
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enmAetV.
< 400 ppm/°C de I'étendue de I'échelle sélectionnée, pour les
échelles 11, 28 (RTD) et 0, 2, 4, 6 et 23 (TC).
< 500 ppm/°C de I'étendue de I'échelle sélectionnée pour les
échelles 10 (RTD) et 8, 9, 25, 26 (TC)
< 800 ppm/°C de I'étendue de I'échelle sélectionnée, pour
'‘échelle 27 (RTD).
Température de fonctionnement: de 0 a 50 °C.
Température de stockage: de -20 a + 70 °C
Humidité : de 20 % a 85% RH, sans condensation.
Protections:
1) WATCH DOG circuit pour le restart automatique
2) DIP SWITCH pour la protection des parameétres de
configuration et de calibration

ENTRETIEN

1) COUPER LA TENSION A L’APPAREIL (alimentation,
sorties a relais, etc.)

2) Enlever l'instrument de son boitier

3) Enutilisantun aspirateur ou un jetd’air comprimé a basse
pression (maxi. 3 kg/cm2), enlever les dépdts de pous-
siere et de saleté dans les fissures de ventilation et sur les
circuits en faisant attention a ne pas endommager les
composants.

4) Pour nettoyer les parties extérieures en plastique ou en
caoutchouc, utiliser exclusivement un chiffon propre et
légerement imbibé de:

- alcool éthylique (pur ou dénaturé) [C,H,OH]
- alcool isopropylique (pur ou dénaturé) [(CH,), CHOH]
- eau (H,0)

5) Contrdler qu'aucune borne n’est desserrée

6) Avantderebrancher'instrumentdans sonboitier, vérifier
que I'appareil est parfaitement sec.

7) Rebrancher I'appareil et mettre sous tension.
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